LEGO robotok
XXX

V.5. Savszamolo

17. Feladat

Trj programot, amely megszimiilja, hagy hdny piros, sirga, 3ild, kék és fekete vonal van
egy adott pdlyan, majd kifrja a képernydre a kivetkeziképpen:

PIROS: ... db.
SARGA: ... db.
ZOLD: ... db.
KEK: ... db.
FEKETE: ... db.

Az V.2. (FIRKA 3/2021-
2022) alfejezetben bemutatott
szinérzékelés robotot hasznal-
juk fel, most természetesen csak
egy szinérzékel6vel.

A robotot ellatjuk egy érin-
tésérzékelbvel is, mert azzal fog-
juk leallitani.

A robot lassan kell haladjon,
hogy érzékelni tudja a szines sa-
vokat.

A megoldas alapitlete az,
hogy két tombét fogunk hasz-
nalni. Az egyik azért kell, hogy a
program fliggetlen legyen a sa-
vok szélességétdl. Ha egy széles 210. abra. Az on strat és forever blokkok
savon kétszer vagy tObbszor is
mér a szinérzékel, azt egy mérésnek vegye. A savok kozott fehér csikok van-
nak (hattér), igy a fehérnél aktualizalja a tombdket. A masodik témbben sza-
molja a savokat. Mindkét témb otelemi, mert 6t szint kell, hogy felismerjen a
robot.

Az on start eseménykezelS nullas kezdGértékekkel litja el a toémboket. A szi-
nek tdmb a siavokat szamolja, a list tdmb pedig, hogy milyen szind sivon van a
robot.

A forever eseménykezel$ futtatja a motorokat mindaddig, ameddig le nem
nyomjuk az érintésérzékel6t. Ekkor leallitja a motorokat, és kiitja a szinek sza-
mat.
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211. abra. A szinérzékeld esemeénykezelii

A szinérzékel6 eseménykezelSi (a megfelels szinre) kimondjak a felismert
szint, majd moédositjak a savok témbjét. Fehér sav érzékelésekor napra készre
hozzuk a témboket.

JavaScriptben a kod:
let list: number[] =
let szinek: number[]

[]
=[]

sensors.colorl.onColorDetected(ColorSensorColor.Yellow, function () {
music.playSoundEffect(sounds.colorsYellow)
list[1] =1

)

sensors.colorl.onColorDetected(ColorSensorColor.Black, function () {
music.playSoundEffect(sounds.colorsBlack)
list[4] = 1

1))

sensors.colorl.onColorDetected(ColorSensorColor.Green, function () {
music.playSoundEffect(sounds.colorsGreen)
list[2] =1

}

sensors.colorl.onColorDetected(ColorSensorColor.Blue, function () {
music.playSoundEffect(sounds.colorsBlue)
list[3] =1

1))

sensors.colorl.onColorDetected(ColorSensorColor.Red, function () {
music.playSoundEffect(sounds.colorsRed)

]
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list[o] = 1

)
sensors.colorl.onColorDetected(ColorSensorColor.White, function ()
{
music.playSoundEffect(sounds.colorsihite)
for (let index = 0; index <= 4; index++) {
if (list[index] == 1) {
szinek[index] = szinek[index] + 1
list[index] = ©
}
}
)

szinek = [0, 0, 0, 0, 9]
list = [0, @, 0, 0, 0]
forever(function () {
motors.largeAD.tank(15, 15, ©, MoveUnit.Rotations)
if (sensors.touch4.isPressed()) {
motors.stopAll()
("Piros: " + szinek[@], 1)
("Sarga: " + szinek[1], 2)
("Zold: " + szinek[2], 3)
("Kek: " + szinek[3], 4)
. ("Fekete: " + szinek[4], 5)
control.waitMicros(20000)

1))

Kovacs Lehel Istvan

Tények, érdekességek
az informatika vilagabol

Programozhato, oktatdsi célokra baszndilhatd android robotok

Az android olyan robot vagy szintetikus él6lény, amely az ember formajat és
viselkedését utanozza. Szinonimaja a bumanoid kifejezés, amely szintén em-

beralakit, emberszabdsut jelent.

A g6r6g nyelvbdl szarmazo kifejezést el6szor Albertus Magnus hasznalta 1270-
ben, népszerivé azonban a francia ir6, Villiers tette, 1886-0s A jovendé Eva

cimd regényében.
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