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II

(Nem jogalkotdsi aktusok)

RENDELETEK

A BIZOTTSAG (EU) 2022/1426 VEGREHA]TASI RENDELETE
(2022. augusztus 5.)

az (EU) 2019/2144 eurépai parlamenti és tandcsi rendeletnek a teljesen automatizilt jarmiivek
automatizilt vezetési rendszerének (ADS) tipusjovdhagydsira vonatkozé egységes eljirdsok és

7.2

miiszaki elGirdsok tekintetében torténd alkalmazdsira vonatkozé szabilyok megillapitdsarol

(EGT-vonatkozdsd szoveg)

AZ EUROPAI BIZOTTSAG,
tekintettel az Eurdpai Uni6é miikodésérdl sz6l6 szerz6désre,

tekintettel a gépjarmiveknek és potkocsijaiknak, valamint az ilyen jarmivek rendszereinek, alkotéelemeinek és ondllo
miiszaki egységeinek az dltalinos biztonsdg, tovdbba az utasok és a veszélyeztetett tthasznalok védelme tekintetében
torténd tipusjovahagyasardl, az (EU) 2018/858 eurépai parlamenti és tandcsi rendelet modositdsardl, valamint
a 78/2009/EK, a 79/2009/EK és a 661/2009/EK eurdpai parlamenti és tandcsi rendelet és a 631/2009/EK, a 406/2010/EU,
a 672/2010/EU, az 1003/2010/EU, az 1005/2010/EU, az 1008/2010/EU, az 1009/2010/EU, a 19/2011/EU,
a109/2011/EU, a 458/2011/EU, a 65/2012/EU, a 130/2012[EU, a 347/2012/EU, a 351/2012/EU, az 1230/2012/EU és az
(EU) 2015/166 bizottsdgi rendelet hatdlyon kiviil helyezésérsl sz6lo, 2019. november 27-i (EU) 2019/2144 eurdpai
parlamenti és tandcsi rendeletre () és kiilonosen annak 11. cikke (2) bekezdésére,

mivel:

(1) A teljesen automatizlt jirmiivek automatizdlt vezetési rendszerének, killonosen az (EU) 2019/2144 rendelet 11.
cikke (1) bekezdésének a), b), d) és f) pontjdban felsorolt rendszereknek a tipusjévdhagydsdra vonatkozdan
végrehajtdsi jogszabalyokat kell elfogadni. Az (EU) 2019/2144 rendelet 11. cikkének (1) bekezdésével 6sszhangban
a jarmiivezetd késziiltségét figyelS rendszerek a teljesen automatizdlt jarmdvekre nem alkalmazanddk. Emellett az
adatcsere harmonizdlt formatumardl — példaul a kilonféle markaja jarmdvekbdl dllé konvojok esetében — ebben a
fazisban még nem kell rendelkezni, mivel a szabvanyositds még mindig folyamatban van e téren. Végezetil az
automatizdlt jirmdvek automatizalt vezetési rendszerei jovdhagydsdnak sem kell a rendelet targyat képeznie, mivel
arra a rendelet hatdlya az EU-ban kételezen alkalmazandé ENSZ-elirdsokat felsorold (EU) 2019/2144 rendelet 1.
mellékletében szereplS, az automatizdlt savtarté rendszerekrdl szélé 157. szamt ENSZ-el6irdsra () vald
hivatkozéssal fog kiterjedni.

(2) A teljesen automatizdlt jairmivek egészjirmd-tipusjovahagydsa tekintetében az automatizdlt vezetési rendszeriik e
rendelet szerinti tipusjévahagyasat ki kell egésziteni az (EU) 2018858 eurdpai parlamenti és tandcsi rendelet () II.
melléklete 1. részének 1. fiiggelékében meghatdrozott kovetelményekkel. Kovetkezd 1épésként a Bizottsdg folytatni
fogja a korldtlan sorozatban gyartott, teljesen automatizalt jirmtvek unids egészjarmd-tipusjévahagydsihoz
sziikséges kovetelmények 2024 juliusdra torténd tovabbfejlesztésére és elfogaddsdra irdnyulé munkat.

() HLL 325.,2019.12.16., 1. 0.

() HLL82.,2021.3.9. 75.0.

() Az Eurdpai Parlament és a Tandcs (EU) 2018/858 rendelete (2018. méjus 30.) a gépjarmtivek és potkocsijaik, valamint az ilyen
jarmtvek rendszereinek, alkot6elemeinek és 6ndllé miiszaki egységeinek jévahagydsardl és piacfeliigyeletérdl, a 715/2007[EK és az
595/2009/EK rendelet médositasardl, valamint a 2007/46/EK irdnyelv hatdlyon kiviil helyezésérdl (HLL 151., 2018.6.14., 1. 0.).
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3)

A teljesen automatizdlt jarmivek automatizdlt vezetési rendszerének e rendeletben javasolt értékelése
nagymértékben azokra a forgalmi helyzetekre timaszkodik, amelyek a teljesen automatizalt jarmdvek kiilonb6z8
felhaszndldsi esetei szempontjabdl relevansak. Ezért meg kell hatirozni, hogy melyek ezek a kiilonbozé
felhaszndldsi esetek. Ezeket rendszeresen feliil kell vizsgdlni, valamint sziikség esetén moédositani kell, hogy azok
tovabbi felhasznalasi esetekre is kiterjedjenek.

Az (EU) 2018/858 rendelet 24. cikke (1) bekezdésének a) pontjdban emlitett adatkozl§ lapnak, amelyet a gyart6
koteles rendelkezésre bocsdtani a teljesen automatizdlt jarmivek automatizélt vezetési rendszerének tipusjoévaha-
gyaséhoz, az (EU) 2020/683 bizottsdgi végrehajtasi rendelet (*) II. mellékletében az egészjarmd-tipusjévahagydsra
vonatkozéan meghatdrozott mintdn kell alapulnia. A kovetkezetes megkozelités biztositdsa érdekében azonban
kivonatolni kell az adatkozl8 lap azon bejegyzéseit, amelyek relevinsak a teljesen automatizalt jarmd automatizalt
vezetési rendszerének tipusjovahagydsa szempontjabol.

Tekintettel az automatizélt vezetési rendszerek Osszetettségére, az e rendeletben foglalt teljesitménykovetelmények és
vizsgalatok mellett olyan gydrt6i dokumentdciot is el8 kell irni, amely igazolja, hogy az adott automatizélt vezetési
rendszer a rendszer teljes élettartama alatt és kiilonféle forgalmi helyzetekben nem jelent indokolatlan biztonsdgi
kockdzatot a jarmd utasaira és mds tithaszndlokra nézve. E tekintetben meg kell hatdrozni a kovetkezdket: a gyartok
altal bevezetend$ biztonsagirdnyitdsi rendszer; a gyartok és a hatdsagok dltal az automatizdlt vezetési rendszer
szempontjdbol relevans forgalmi helyzetek esetében alkalmazand6 paraméterek; az annak értékelésére szolgdld
kritériumok, hogy a gyarté biztonsagi koncepcidja figyelembe veszi-e a relevans forgalmi helyzeteket, veszélyeket és
kockdzatokat; valamint a gydrt6 validdldsi eredményeinek, killondsen a virtudlis eszkozlincokbdl szdrmazé
validdldsi eredmények értékelésére szolgald kritériumok. Végezetill meg kell hatdrozni, hogy melyek azok a
hasznalat kozbeni relevans adatok, amelyeket a gydrt6 koteles jelenteni a tipusjovahagyd hatésagoknak.

A teljesen automatizdlt jarmivek automatizdlt vezetési rendszerére vonatkozdan kidllitandé EU-tipusbizo-
nyitvinynak és az (EU) 2018/858 rendelet 28. cikkének (1) bekezdésében emlitett kiegészitésének az (EU)
2020/683 végrehajtasi rendelet III. mellékletében meghatdrozott megfelel§ bizonyitvanymintakon kell alapulnia. A
kovetkezetes megkozelités biztositdsa érdekében azonban kivonatolni kell az EU-tipusbizonyitvinynak és
kiegészitésének azon bejegyzéseit, amelyek relevansak a teljesen automatizdlt jarmdvek automatizdlt vezetési
rendszerének tipusjévahagydsa szempontjabol.

Az (EU) 2018/858 rendelet és valamennyi idevagd unids jogszabély rendelkezéseire figyelemmel, ez a rendelet nem
érinti a tagdllamok azon jogdt, hogy szabdlyozzak a teljesen automatizdlt jarmiveknek a kozlekedésben vald
részvételét és tizemeltetésének biztonsdgdt, valamint e jarmivek helyi kozlekedési szolgdltatdsokban vald
tizemeltetésének biztonsdgdt. A tagdllamok e rendelet alapjin nem kotelesek teriiletek, dtvonalak vagy
parkoldhelyek el6zetes meghatdrozdsdra. Az e rendelet hatdlya ald tartozd gépjarmtvek csak az 1. cikk hatdlydn
beliil mtikodhetnek.

Az ebben a rendeletben el6irt intézkedések osszhangban vannak a ,Mdszaki Bizottsdg — Gépjarmiivek” elnevezésti
bizottsdg véleményével,

ELFOGADTA EZT A RENDELETET:

1. cikk

Hatily

Ez a rendelet az M és N kategéridj, teljesen automatizélt jarmdévek automatizalt vezetési rendszere tekintetében torténd
tipusjévdhagydsdra vonatkozik az alabbi felhasznaldsi esetekben:

a)

teljesen automatizdlt jarmivek, koztiik a kettGs tizemmaoda jarmiivek, amelyeket arra terveztek és épitettek, hogy el6re
meghatdrozott teriileten személyszallitast vagy drufuvarozast végezzenek;

,csomoponttdl csomdpontig™: teljesen automatizélt jarmivek, koztiik a kett8s tizemmodi jarmtvek, amelyeket arra
terveztek és épitettek, hogy rogzitett kiindulé és végponttal rendelkezd, el6re meghatdrozott ttvonalon,
személyszallitast vagy drufuvarozast végezzenek;

A Bizottsdg (EU) 2020/683 végrehajtdsi rendelete (2020. dprilis 15.) az (EU) 2018/858 eurdpai parlamenti és tandcsi rendeletnek a

gépjarmtivek és poétkocsijaik, valamint az ilyen jairmivek rendszerei, alkotéelemei és 6ndllé miiszaki egységei jovahagydsira és
piacfeliigyeletére vonatkozo6 kozigazgatdsi kovetelmények tekintetében torténd végrehajtasarél (HL L 163., 2020.5.26., 1. 0.).
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¢) ,automatizdlt parkolosegéd” kettds itizemmoédu jarmivek teljesen automatizalt vezetési iizemmodja eldre
meghatdrozott parkolohelyeken beliili parkolds céljdra. A rendszer opciondlisan a parkolé kiils6 infrastruktirdjara (pl.
helymeghatdrozo jelolések, észleld szenzorok stb.) is hagyatkozhat a dinamikus vezetési feladat elvégzéséhez.

A gyért6 kérelmezheti az (EU) 2018/858 rendelet 2. cikkének (3) bekezdésében meghatdrozott jirmdvek automatizélt
vezetési rendszerének e rendelet szerinti egyedi vagy tipusjévdhagydsat is, feltéve, hogy ezek a jarmtvek megfelelnek e
rendelet kovetelményeinek.

2. cikk

Fogalommeghatirozasok

Az (EU) 2018/858 rendeletben és az (EU) 2019/2144 rendeletben megadott fogalommeghatarozasokon kiviil e rendelet
alkalmazdsdban:

1. ,automatizdlt vezetési rendszer” (ADS): azon hardverek és szoftverek, amelyek egyiittesen képesek a teljes dinamikus
vezetési feladat tartds elldtdsdra egy adott tervezett mikodési tartomdnyon (ODD) belil;

2. ,ADS-tulajdonsdg™ a tervezett mikodési tartomdnyon beliil egy konkrét haszndlatra tervezett ADS hardver- és
szoftveralkalmazas;

3. ,ADS-funkcié™ a dinamikus vezetési feladat meghatdrozott részének elvégzésre tervezett ADS hardver- és szoftveral-
kalmazas;

4, ,dinamikus vezetési feladat” (DDT): az olyan stratégiai funkciok kivételével, mint az utazds iitemezése, valamint a
célallomdsok és a tdjékozdddsi pontok kivélasztdsa, a jarmd tizemeltetéséhez szitkséges valamennyi valds ideji
miiveleti funkci6 és taktikai funkcio, ideértve tobbek kozott az alabbi részfeladatokat:

a) ajdrmd oldalirdnyti mozgdsdnak kormdnyzdssal torténd irdnyitdsa (mveleti);
b) ajarmi hosszirdnyi mozgasanak gyorsitdssal és lassitdssal torténd szabalyozasa (mtveleti);

¢) a vezetési kornyezet nyomon kovetése objektumok és események észlelése, felismerése, osztdlyozdsa révén,
valamint a reagdlds el6készitése (miiveleti és taktikai);

d) objektum- és eseményreagalds végrehajtdsa (mdveleti és taktikai);
e) mandvertervezés (taktikai);
f) az észlelhetGség javitdsa vildgitdssal, a kiirt megszolaltatdsaval, jelzésekkel, gesztusokkal stb. (taktikai).

5. A dinamikus vezetési feladat ,mveleti funkci6i”: milliszekundumos idgallandé alatt végrehajtott funkciok, amelyek
olyan feladatokat foglalnak magukban, mint példdul a sdvban maradds érdekében végzett kormanyzdsi mtivelet vagy a
kialakul6 veszély elkeriilése érdekében végrehajtott fékezés.

6. A dinamikus vezetési feladat ,taktikai funkci6i”: masodperces iddlland6 alatt végrehajtott funkcidk, amelyek olyan
feladatokat foglalnak magukban, mint a sdvvalasztds, a manGverhez sziikséges hely felmérése és az el8zés;

7. ,meghibdsodds”: rendellenes allapot, amely hibat okozhat. Erintheti a hardvert és a szoftvert is;

8. ,hiba™ az az esemény, amikor meghibdsodds miatt az automatizdlt vezetési rendszer valamely alkotdeleme vagy
rendszere megsziinik rendeltetésszertien mtikodni;

9. ,haszndlat kozbeni nyomon kovetés™ a gydrté altal azzal a céllal gydGjtott adatok, hogy bizonyitani tudja az
automatizalt vezetési rendszer helyszini haszndlat kozbeni biztonsagi teljesitményét, illetve mds forrdsokbol szarmazé
ilyen adatok;

10. ,hasznélat kozbeni jelentéstétel™ a gydrt6 altal jelentett adatok az automatizdlt vezetési rendszer helyszini hasznalat
kozbeni biztonsagi teljesitményének bizonyitdsara;

11. ,az ADS élettartama”: az az idStartam, amelynek sordn az automatizalt vezetési rendszer rendelkezésre dll a jarmiivon;

12. ,az ADS életciklusa™ az automatizdlt vezetési rendszer megtervezésébdl, kifejlesztésbdl, legydrtdsabdl, helyszini
tizemeltetésébdl, karbantartdsdbol és haszndlaton kiviil helyezésébdl 4ll6 idSszak;
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13. ,iizemzavar”: az automatizalt vezetési rendszer valamely alkotéelemének vagy rendszerének meghibasodasa vagy nem
rendeltetésszerti mikodése;

14. ,kockdzatminimalizaldsi mandver” (MRM): olyan mandver, amely a kozlekedési kockdzatok minimalizdldsdra irdnyul a
jarm biztonsdgos (minimdlis kockazatd) dllapotban torténd megallitasaval;

15. ,minimalis kockazata dllapot” (MRC): a jarm stabil és ledllitott dllapota, amely cs6kkenti az iitkozés kockdzatdt;

16. ,tervezett m@ikodési tartomany” (ODD): azok az tizemeltetési feltételek, amelyek mellett egy adott automatizalt
vezetési rendszert kifejezetten mikodésre terveztek, beleértve tobbek kozott a kornyezettel, a terepviszonyokkal és a
napszakkal kapcsolatos korldtozdsokat ésfvagy bizonyos forgalmi vagy koziti jellemzdk megkivant meglétét vagy
hidnyat;

17. ,objektumok és események észlelése és a rajuk adott vélasz” (OEDR): a dinamikus vezetési feladat részfeladatai,
amelyek magukban foglaljdk a vezetési kornyezet megfigyelését és a megfelel§ vilasz végrehajtdsat. Idetartozik a
targyak és események észlelése, felismerése és osztdlyozdsa, valamint szitkség szerint a valaszlépések elGkészitése és
végrehajtasa.

18. ,forgalmi helyzet” az automatizélt vezetési rendszerekre vonatkozé biztonsagi kovetelmények értékeléséhez hasznélt
helyzetek sorozata vagy kombindcidja.

19. ,névleges forgalmi helyzetek” az automatizalt vezetési rendszer tervezett mitkodési tartomdnydn belili miikodése
sordn felmeriils, észszerien eldre lithaté helyzetek. E forgalmi helyzetek az automatizalt vezetési rendszer és a
forgalom tobbi résztvevdje kozotti nem kritikus interakciokat képviselik, és az automatizalt vezetési rendszer normal
tizemmodban valé miikodését eredményezik;

20. ,kritikus forgalmi helyzetek™ extrém esetekhez (pl. rendkivill alacsony el6forduldsi valészintiségii vératlan
koriilmények) és mikodési hidnyossagokhoz kapcsol6dd helyzetek, amelyek nem korldtozddnak a kozlekedési
koriilményekre, hanem az automatizalt vezetési rendszer vészhelyzeti iizemmadjat kivalto kornyezeti koriilményeket
(pl. heves es6zések vagy a kamerakat elvakit6 alacsony beesési szogli napsugarak), emberi tényezSket, konnektivitast
és nem megfelel§ kommunikaciét is magukban foglaljak;

21. ,hiba okozta forgalmi helyzetek” az automatizalt vezetési rendszer ésfvagy a jarmd alkotéelemeinek hibdjaval
kapcsolatos olyan helyzetek, amelyek — attdl figgéen, hogy sikeriil-e fenntartani a minimélis biztonsagi szintet — az
automatizalt vezetési rendszer normal vagy vészhelyzeti tizemmodjahoz vezethetnek;

22. ,normdl tizemmdd”: az automatizalt vezetési rendszer meghatdrozott mtikodési hatdrértékeken belil és feltételek
mellett torténd tizemeltetése a tervezett tevékenység elvégzéséhez;

23. vészhelyzeti izemmod”: az automatizélt vezetési rendszer olyan események bekovetkezése altal kivaltott izemmddja,
amelyek az emberi egészségre gyakorolt kedvezdtlen kovetkezmények vagy a vagyoni kdrok enyhitése érdekében
azonnali intézkedést tesznek szitkségessé;

%9,

24, fedélzeti izemeltetS”: amennyiben alkalmazhat6 az automatizalt vezetési rendszer biztonsagi koncepcidjara, a teljesen
automatizdlt jarmiiben tart6zkodé azon személy, aki:

a) bekapcsolhatja, Gjraindithatja, kikapcsolhatja az automatizalt vezetési rendszert;

b) az automatizilt vezetési rendszert kockdzatminimalizdldsi manGver inditdsdra kérheti;

c) jovdhagyhatja az automatizalt vezetési rendszer dltal javasolt mandvert, amig a jarm 4ll6 helyzetben van;

d) egy kockdzatminimalizdldsi mandvert koveten, amig a teljesen automatizdlt jarmd dll6 helyzetben van, az
automatizalt vezetési rendszert alacsony sebességfi, legfeljebb 6 km/h-s mandver biztonsigos, a fennmaradé
teljesitmény felhaszndldsdval torténd elvégzésére kérheti, hogy a teljesen automatizdlt jarmtvet egy kedvez6bb

helyre lehessen evakualni a kozelben;

e) kivdlaszthatja az Gtvonalat, vagy mddosithatja az ttvonaltervet vagy a megalldsi pontokat a felhaszndlék szdmara,
vagy

f) megfelelden azonositott helyzetekben segitséget nyujt a teljesen automatizélt jarmd utasainak.

A fenti helyzetekben nem a fedélzeti tizemeltetd vezeti a teljesen automatizdlt jarmivet, hanem tovdbbra is az
automatizdlt vezetési rendszer ldtja el a dinamikus vezetési feladatot;
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25. ,tavoli beavatkozdsra jogosult tizemeltet§”: amennyiben alkalmazhat6 az automatizalt vezetési rendszer biztonsagi
koncepcidjara, a teljesen automatizélt jarmiivon kiviil tartézkodé személy(ek), aki(k) a tavolbdl ellathatja (ellathatjdk)
a fedélzeti tizemeltetd feladatait, amennyiben azok biztonsdgosan végrehajthatok:

A tavoli beavatkozdsra jogosult iizemeltetd nem vezetheti a teljesen automatizdlt jairmdvet, hanem tovabbra is az
automatizdlt vezetési rendszer latja el a dinamikus vezetési feladatot;

26. ,tavoli képességek™: azok a képességek, amelyeket kifejezetten a tavoli beavatkozds tdmogatdsara terveztek;

27. ,R2022/1426 szoftverazonositd szdm (R2022/1426SWIN)”: a gyarté ltal meghatdrozott killon azonositd, amely az
automatizalt vezetési rendszer tipusjovahagyasi szempontbdl relevans szoftverével kapcsolatos informaciot jelent, és
amely az automatizélt vezetési rendszer tipusjévahagydsa szempontjabdl annak 1ényeges jellemz6i kozé tartozik;

28. ,indokolatlan kockdzat™: az az eset, amikor a jarmd utasait és a tobbi tithaszndlot érint6 kockdzat dltalinos szintje a
tervezett miikodési tartomdnyon beliili helyzetekben meghaladja egy hasonlé kozlekedési szolgdltatdsokat nytijto,
manudlisan vezetett jairmd esetében fenndll6 kockazatot;

29. ,funkciondlis biztonsdg™: az indokolatlan kockdzatok hidnya az iizemzavarbdl eredd veszélyek eléforduldsa esetén;

30. ,uzemeltetési biztonsdg™ az indokolatlan kockazatok hidnya olyan veszélyek esetén, amelyek a rendeltetésszert
miikodés funkciondlis hidnyossdgaibdl (pl. téves/elmulasztott észlelés), tizemeltetési zavarokbdl (pl. kornyezeti
koriilmények, mint kod, esd, drnyékok, napsiités, infrastruktdra) vagy a jirmd utasai és mds tthaszndlok éltali,
észszertien elGre lathat6 helytelen haszndlatb6l/hibdkbdl (rendszerhibdk nélkiili biztonsagi veszélyek) erednek;

31. ,vezérlési stratégia”™ az annak biztositdsdra irdinyulé stratégia, hogy az automatizalt vezetési rendszer megbizhatdan és
biztonsdgosan miikodjon akkor is, ha bizonyos kornyezeti ésfvagy iizemeltetési feltételek (példdul az atfeliilet dllapota,
a tobbi uthaszndld, kedvezdtlen idGjarasi viszonyok, kozvetlen titkozésveszély, hibdk, a tervezett miikodési tartomany
hatdrainak tillépése stb.) egyiittesen fenndllnak. Atmeneti teljesitménykorltozasokat (pl. a legnagyobb iizemi sebesség
csokkentését stb.), kockdzatminimalizdldsi mandvereket, az iitkozés elkeriilését vagy enyhitését, valamint tévoli
beavatkozast stb. is magdban foglalhat;

32. ,itkozésig hétralév id8” (TTC): az addig hétralévd id8, amikor az érintett jarmivek/objektumok/személyek —
véltozatlan sebesség mellett a haladdsi irdnyukat figyelembe véve — Osszeiitkoznének.

Azokban a helyzetekben, amelyekben a résztvevék sebessége dllandd, és egymdshoz képest egyértelmien
hosszirdnyban helyezkednek el, a TTC-t gy kapjuk meg, hacsak a sz6veg masként nem rendelkezik, hogy a vizsgalt
jarmd és a mdsik jarmtijobjektum/személy kozott hosszirdnyban (a vizsgdlt jormé menetirdnydban) mért tdvolsigot
elosztjuk a vizsgalt jarm{ és a masik jarmii/objektum/személy hosszirdnyban mért relativ sebességével.

Azokban a helyzetekben, amelyekben a résztvevdk sebessége allando, és egymds ttjat egyértelmden keresztezik, ezt az
értéket tigy kapjuk meg, hacsak a szoveg mésként nem rendelkezik, hogy a vizsgalt jarm és a masik jarmd/objektum/
személy oldalirdnyti mozgasdnak vonala kozott hosszirdnyban mért tavolsigot elosztjuk a vizsgdlt jarmd
hosszirdnyban mért sebességével;

33. ,jarmditipus az automatizalt vezetési rendszer tekintetében”: olyan teljesen automatizalt jarmtvek, amelyek nem
kiilonboznek egymastdl az alabbi 1ényeges jellemzdk tekintetében:

a) az automatizdlt vezetési rendszer mikodését jelentdsen befolydsold jarmiitulajdonsdgok;
b) az automatizalt vezetési rendszer rendszerjellemzdi és tervezése;

34. kettSs tizemmoda jarmivek”: vezetGiiléssel rendelkezd teljesen automatizdlt jarmtvek, amelyeket arra terveztek és
gyartottak, hogy:

a) ,manudlis vezetési izemmodban” a jirmiivezet§ vezesse Gket,

b) ,teljesen automatizdlt vezetési médban” pedig az automatizdlt vezetési rendszer vezesse Oket, jarmiivezetdi
feliigyelet nélkiil.

Ketts izemmddu jarmtivek esetében a manudlis és a teljesen automatizdlt izemmdd kozotti atvaltdsra, valamint a
teljesen automatizdlt és a manudlis iizemmdd kozotti dtvéltdsra csak akkor keriilhet sor, amikor a jarmd 4ll6
helyzetben van, mozgdsban 1év6 jarmd esetében nem.

35. ,kozlekedési szolgdltatd™ az a jogalany, amely egy vagy tobb teljesen automatizélt jarmtvet haszndlva kozlekedési
szolgdltatast nydjt.
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3. cikk

A teljesen automatizdlt jirmiivek automatizdlt vezetési rendszerének tipusjévahagydsira vonatkozo
kozigazgatdsi rendelkezések és miiszaki elGirdsok

(1) A teljesen automatizdlt jirmd automatizalt vezetési rendszerének tipusjévdhagydsa irdnti kérelemmel egyiitt az
(EU) 2018/858 rendelet 24. cikke (1) bekezdésének a) pontjdnak megfeleléen benyijtott adatkozlg lap megfelels
bejegyzéseinek az I. mellékletben az automatizdlt vezetési rendszerre vonatkozdan megadott informacikat kell
tartalmazniuk.

(2) A teljesen automatizdlt jarmtvek automatizdlt vezetési rendszereinek tipusjévdhagydsira a II. mellékletben
meghatdrozott miszaki el6irdsok vonatkoznak. Ezeket az el6irdsokat a jovahagyd hatdsdgok vagy miiszaki szolgdlataik a
III. melléklettel 6sszhangban értékelik.

(3) A teljesen automatizdlt jirmtipus automatizalt vezetési rendszere tekintetében torténd tipusjovdhagydsara

vonatkozd, az (EU) 2018/858 rendelet 28. cikkének (1) bekezdésében emlitett EU-tipusbizonyitvanyt a IV. melléklettel
osszhangban kell kidllitani.

4. cikk
Hatélybalépés

Ez a rendelet az Eurdpai Unié Hivatalos Lapjdban valé kihirdetését kovets huszadik napon 1ép hatdlyba.

Ez a rendelet teljes egészében kotelezd és kozvetleniil alkalmazandé valamennyi tagallamban.

Kelt Briisszelben, 2022. augusztus 5-én.

a Bizottsdg részérdl
az elnok
Ursula VON DER LEYEN
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I. MELLEKLET

Adatkéz16 lap a teljesen automatizilt jirmiiveknek az automatizilt vezetési rendszeriik tekintetében

e

torténd EU-tipusjovahagydsihoz

MINTA

... szamu adatkozl§ lap a teljesen automatizdlt jarmdtipusoknak az automatizalt vezetési rendszeritk (ADS) tekintetében
torténd EU-tipusjévahagydsdhoz

Az alabbi adatokat hdrom példanyban, tartalomjegyzékkel egytitt kell benytjtani. A rajzokat vagy abrdkat megfelel§
méretardnyban és kell6 részletességgel, A4-es formdtumban vagy Ad-es formdtumra Osszehajtva kell benydjtani.
Amennyiben fényképeket is csatolnak, azoknak kell6en részletesnek kell lenniiik.

0.1.

0.2.

0.2.1.

0.2.2.

0.3.

0.4.

0.5.

0.5.1.

0.6.

0.6.1.

0.6.2.

0.8.

0.9.

17.

17.1.

ALTALANOS TUDNIVALOK

Gyértmdny (a gydrt kereskedelmi neve):
Tipus:

Kereskedelmi név (nevek) (ha van/vannak):

A t6bb 1épcsdben jovdhagyott jarmtivek esetében az alapjarmi/el6z8 [épcsSkben jovahagyott jarmd tipusjéva-
hagydsdra vonatkozé informdcidk 1épcsénként felsorolva (az egyes lépcsékre vonatkozd informaciok
felsoroldsa). (Az adatok tabldzatos formédban is megadhaték.)

Tipus:
Viltozat(ok):
Kivitel(ek):

A tipusbizonyitvany szdma, beleértve a kiterjesztés szamat: ...

A tipusazonositd jelolés, ha fel van tiintetve a jarmtivon/alkotéelemen/onallé miszaki egységen:
A jelolés helye:

A jarmd kategoridja:

A gyart6 cégének neve és cime:

A tobb lépcsdben jovdhagyott jarmivek esetében az alapjirmii/el6z6 1épcsS(k)ben jévdhagyott jarmd
gyartdjanak cégneve és cime: ...

A jogszabalyban eldirt tdblak rogzitésének helye és mddja, valamint a jarmd azonosité szdmanak helye: ...
Az alvézon: ...

A felépitményen: ...

Az Osszeszerel§ {izem(ek) neve és cime:

A gyart6 képviselGjének (ha van) neve és cime:

AUTOMATIZALT VEZETESI RENDSZER (ADS)

Az ADS éltaldnos lefrdsa
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17.1.1.  Tervezett miikodési tartomdny/peremfeltételek

17.1.2.  Alapteljesitmény (pl. objektumok és események észlelése és a rdjuk adott valasz stb.)
17.2. Az automatizalt vezetési rendszer funkcibinak leirdsa

17.2.1. Az ADS {6 funkcidi (funkcionalis architektdra)

17.2.1.1. A jérmdvon belili funkcidk

17.2.1.2. A jarmdvon kivili funkcidk (pl. kiszolgdlé oldal [backend], a sziikséges kiils6 infrastruktira, a sziikséges
tzemeltetési intézkedések:

17.3. Az ADS {6 alkotéelemeinek dttekintése

17.3.1.  VezérlGegységek

17.3.2.  Erzékel6k és a jarmiibe vald beszerelésiik

17.3.3.  Miikodtetok

17.3.4.  Térképek és helymeghatdrozds

17.3.5.  Egyéb hardver

17.4. Az ADS felépitése és vazlata

17.4.1. A rendszer felépitésének vazlata (pl. folyamatabra)

17.4.2. Az osszekapcsolodasok listdja és vazlatos attekintése

17.5. Elgirdsok

17.5.1. A normadl iizemmdbdra vonatkoz6 el8irdsok

17.5.2.  Avészhelyzeti iizemmddra vonatkozd elSirdsok

17.5.3.  Elfogadhat6sdgi kritériumok

17.5.4 A megfelelés igazoldsa

17.6. Biztonsdgi koncepci6

17.6.1. A gyarté nyilatkozata arrél, hogy a jarmt nem jelent indokolatlan kockazatokat
17.6.2. A szoftverarchitektira vézlata (pl. folyamatdbra)

17.6.3. Az ADS-logika megvaldsitdsinak meghatdrozdsdra szolgdl6 eszkozok

17.6.4. Az automatizalt vezetési rendszerbe beépitett azon f6bb tervezési megolddsok altalanos magyardzata, melyek
meghibdsoddsok, tizemeltetési zavarok, valamint a tervezett miikodési tartomanyon kiviil es§ koriilmények
esetén is lehetdvé teszik a biztonsdgos miikodést
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17.6.5. A hibakezelési alapelvek és a vészhelyzeti stratégia altaldnos ismertetése, a kockdzatcsokkentési stratégidt
(kockdzatminimalizaldsi mandvert) is beleértve

17.6.6. A fedélzeti tizemeltet6hoz vagy a tdvoli beavatkozdsra jogosult iizemeltet6hoz intézett kérés aktivaldsanak
feltételei

17.6.7. A jarm( utasaival, a fedélzeti iizemeltetGvel és a tavoli beavatkozdsra jogosult iizemeltetével folytatott ember—
gép interakcié koncepcidja, beleértve az egyszer(, jogosulatlan aktivalds/izemeltetés és a beavatkozds elleni
védelmet

17.7. A teljesitménykovetelmények gydrtd dltali ellenSrzése és hitelesitése, beleértve az OEDR-t, az ember—gép
interakciot, a kozlekedési szabalyok betartdsat és azt a kovetkeztetést, hogy a rendszert agy tervezték, hogy az
ne jelentsen indokolatlan kockazatot a jarmiben tartézkoddkra és a tobbi tithaszndlora nézve

17.7.1. Az elfogadott megkozelités leirdsa
17.7.2. A névleges, kritikus és a hiba okozta forgalmi helyzetek kivalasztdsa

17.7.3. Az alkalmazott moédszerek és eszkozok (szoftver, laboratérium, egyéb) leirdsa és a hitelességértékelés
osszefoglaldsa

17.7.4. Az eredmények leirdsa

17.7.5. Az eredmények bizonytalansdga

17.7.6. Az eredmények értékelése

17.7.7. A gyarté nyilatkozata:
A gydrto(k) ........ megerdsiti(k), hogy az ADS nem jelent indokolatlan biztonsagi kockdzatot a jarmii utasaira és
més tthaszndlokra nézve.

17.8. Az ADS adatelemei

17.8.1. A tarolt adatok tipusa

17.8.2.  Téroldsi hely

17.8.3.  Rogzitett események és adatelemek

17.8.4. Az adatbiztonsdgot és az adatvédelmet biztosité eszkozok

17.8.5. Az adatokhoz val6 hozzaférés eszkozei

17.9. Kiberbiztonsdg és szoftverfrissitések

17.9.1.  Kiberbiztonsagi tipusjovahagydsi szam:

17.9.2. A kiberbiztonsdgi irdnyitdsi rendszerre vonatkozé megfelel6ségi tandsitvany szdma:

17.9.3.  Szoftverfrissitési tipusjévahagydsi szdm:

17.9.4. A szoftverfrissitési irdnyitasi rendszerre vonatkozd megfelel§ségi tandsitvany szdma

17.9.5. Az ADS szoftverazonositdja

17.9.5.1. Az R,SWIN vagy a szoftververziészdm(ok) leolvasisanak médja, ha az R, SWIN-t nem a jarm{ivon taroljdk
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17.9.5.2. Adott esetben sorolja fel, hogy mely paraméterek alapjan lehet azonositani a 17.9.4.1. pontban megadott
R,SWIN szoftverazonosité szdmu szoftverrel frissithetd jarmdveket

17.10.  Uzemeltetési kézikonyv (az adatkdzls laphoz csatolando)

17.10.1. Az ADS funkciondlis leirdsa, valamint a tulajdonos, a kozlekedési szolgdltat6, a fedélzeti {izemeltetd, a tavoli
beavatkozdsra jogosult tizemeltetd stb. varhaté szerepe

17.10.2. A biztonsdgos tizemeltetéshez sziikséges miiszaki intézkedések (pl. a sziikséges kiils§ infrastruktira leirdsa, a
karbantartdsi miveletek iitemezése, gyakorisdga és séméja)

17.10.3. Az tizemeltetéssel és a kornyezettel kapcsolatos korldtozasok

17.10.4. Uzemeltetési intézkedések (pl. fedélzeti iizemeltetSre vagy tévoli beavatkozdsra jogosult {izemeltetGre van-e
szitkség)

17.10.5. Utasitdsok hibak és ADS-kérés esetén (a jarmd utasai, a kozlekedési szolgéltatd, a fedélzeti iizemeltets és a tavoli
beavatkozdsra jogosult {izemeltetS, valamint a hatésdgok altal tizemzavar esetén meghozandé biztonsagi
intézkedések)

17.11. Az id6szakos miiszaki vizsgdlatokat lehet6vé tevs eszkozok

Az dbrék|tablazatok jegyzéke
Roviditések
L. melléklet — Szimulacids kézikonyv

11. melléklet — Uzemeltetési kézikonyv

Magyardzo megjegyzés

Ez az adatkozl§ lap az automatizalt vezetési rendszerre vonatkozd informdcidkat tartalmazza, és az (EU)
2020/683 bizottsagi végrehajtasi rendelet I. mellékletében meghatdrozott mintinak megfelelGen kell kitolteni.
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II. MELLEKLET

Teljesitménykovetelmények

1. Dinamikus vezetési feladat névleges forgalmi helyzetekben

1.1. Az ADS-nek képesnek kell lennie a teljes dinamikus vezetési feladat elvégzésére.

1.1.1. Az ADS teljes dinamikus vezetési feladat elvégzésére vald képességét az ADS tervezett mitkodési tartomanyanak
osszefiiggésében kell meghatdrozni.

1.1.2. Az ADS-nek a dinamikus vezetési feladat részeként képesnek kell lennie arra, hogy:
a) biztonsdgos sebességen iizemeljen és betartsa a jarmire vonatkozo sebességkorldtozdsokat;

b) a tobbi uthaszniléhoz viszonyitva megfelel§ tdvolsdgot tartson fenn a jarmi hosszanti és oldalirdnyt
mozgdsanak szabalyozasival;

¢) mikodését megfeleld, biztonsagorientdlt médon hozzdigazitsa a kornyezd kozlekedési koriilményekhez (pl. a
forgalom dramldsit nem megszakitva);

d) mikodését a biztonsagi kockdzatok alapjan kiigazitsa, és az emberi élet védelmét helyezze legel6rébb.

1.1.3. A tobbi tthaszndléval val6 kolcsonhatdst illetGen a rendszernek el6reldtéan kell mikodnie annak érdekében, hogy
a jarmd alacsony sebességen, egyenletesen haladjon hosszanti irdnyban, és minimalizdlja a kockdzatokat, ha
kritikus helyzetek kialakuldsa fenyeget, pl. jOl ldthaté vagy takardsban 1év§ veszélyeztetett uthaszndlok
(gyalogosok, kerékparosok stb.) vagy jarmtvek keresztezik a teljesen automatizalt jarmd Gtjat, vagy vignak be elé.

1.1.4. A dinamikus vezetési feladatra vonatkozé kovetelményeknek teljesiilniiik kell hitramenetben, amennyiben a
tervezett midkodési tartomdny az automatizalt vezetési rendszer hatrameneti sebességfokozatban valé mtikodését
is el6irja, illetve a hatrameneti sebességfokozatra is kiterjed.

1.2. Az automatizdlt vezetési rendszernek észlelnie kell a tervezett miikodési tartomanyon belil a dinamikus vezetési
feladat szempontjabol relevans objektumokat és eseményeket, és azokra megfelelGen reagélnia kell.

Az objektumok és események tobbek kozott a kovetkezSket foglalhatjak magukban:

a) gépjarmtvek és mds uthaszndlok, példdul motorkerékparosok, kerékpdrosok, rollerez8k, kerekesszékesek,
gyalogosok és akadalyok (pl. hulladék, leesett rakomany);

b) kozdti balesetek;

¢) forgalmi torlodasok;

d) dtjavitdsi munkalatok;

e) forgalomiranyitd renddrok és biiniilld6z6 hatdsagok;
f) siirg6sségi jarmiivek;

g) kozati jelz8tabldk, ttburkolati jelek;

h) kérnyezeti koriilmények (pl. kisebb sebesség esé vagy ho miatt).

1.3. Az automatizélt vezetési rendszernek be kell tartania az tizemeltetés helye szerinti orszdg kozlekedési szabalyait.

1.3.1. Az automatizalt vezetési rendszernek a kozlekedési szabalyokat betartva biztonsdgosan egyiitt kell mitkodnie a
tobbi uthasznaloval, példdul a kovetkezdk révén:

a) amandverezési szdndék jelzése (pl. irdnyjelzd);

b) adott esetben a hangjelz6 késziilék haszndlata;
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¢) biztonsdgos interakcié a forgalomirdnyité renddrokkel/btiniildoz8 hatésdgokkal, az dtkarbantartokkal, a
segélyszolgdlatok munkatdrsaival, a kozati ellenSrokkel stb.;

d) kettds tizemmodi jirmivek esetében az automatizalt vezetési rendszer iizemmddjdnak (kézi vagy teljesen
automatizalt vezetési mod) a forgalomirdnyité rend6rok/biiniildoz6k hatbésagok szdmara felismerhetdnek kell
lennie.

1.3.2. Idevdgd kozlekedési szabdlyok hidnydban az all6 vagy be nem kotott utasok szdllitdsdra szant, automatizalt
vezetési rendszerrel rendelkezd jarmivek nem haladhatjdk meg a 2,4 m/[s? kombinalt vizszintes gyorsuldst
(abszolut értékben kifejezve, az oldalirdnyti és a hosszanti gyorsulds kombindcidjaként szdmitva), és a gyorsulds
5 m/s*-os sebességvaltozasat.

Az utasokat és a tobbi tthaszndlét éré kockdzatokat befolydsold tényezdktdl fuggSen, példaul vészhelyzeti
miveletek esetén, helyénvald lehet e hatdrértékek tallépése is.

2. Dinamikus vezetési feladat kritikus forgalmi helyzetekben (vészhelyzeti iizemméd)

2.1 Az automatizalt vezetési rendszernek képesnek kell lennie a dinamikus vezetési feladat végrehajtdsdra a tervezett
miikodési tartomdnyon beliil minden észszerten eldre lathaté kritikus forgalmi helyzetben.

2.1.1. Az automatizélt vezetési rendszernek képesnek kell lennie arra, hogy észlelje a mds tithasznalokkal val6 titkozés
vagy egy hirtelen megjelend akaddly (hulladék, leesett rakomdny) jelentette kockdzatot, majd a megfelel§
vészhelyzeti mvelet (fékezés, kitér6 kormdnyzds) automatikus végrehajtdsira az észszertien elSre lathatd
iitkozések elkeriilése, valamint a jarmd utasainak és a tobbi tithaszndlénak a biztonsdgdt fenyegetd kockdzatok
minimalizdldsa érdekében.

2.1.1.1. Ha az emberi élet alternativ veszélyeztetése elkeriilhetetlennek bizonyul, az automatizélt vezetési rendszer nem
végezhet silyozdst az emberek személyes jellemzdi alapjan.

2.1.1.2. A teljesen automatizalt jarmiivon kivil tartézkodé emberek életének védelme nem rendelhet§ ald a teljesen
automatizdlt jarmivon tartzkodd emberek élete védelmének.

2.1.2. Az elhdritdsi/mérséklési stratégidnak figyelembe kell vennie az érintett Githaszndlok sebezhetdségét.

2.1.3. A kitér6 mandver utan, amint technikailag lehetséges, a jarmtinek az egyenletes haladds Gjboli kialakitdsara kell
torekednie.

2.1.4. A vészvillogdk bekapcsoldsit el6idézs jelet automatikusan, a kozlekedési szabélyokkal osszhangban kell
létrehozni. Amikor a teljesen automatizélt jarm@ automatikusan djra elindul, a rendszernek automatikusan a
vészvillogok kikapcsoldsat el6idézd jelet kell létrehoznia.

2.1.5. A teljesen automatizdlt jarmtivet érint6 kozlekedési baleset esetén az automatizdlt vezetési rendszernek arra kell
torekednie, hogy megillitsa a teljesen automatizalt jarmdvet, és kockazatminimalizaldsi mandver végrehajtasaval
elérje a minimdlis kockdzat dllapotot. Az automatizalt vezetési rendszer addig nem térhet vissza a rendes
tizemmoédhoz, amig az automatizdlt vezetési rendszer onellendrzés utjan, és/vagy a fedélzeti iizemeltet§ vagy
(értelemszertien) a tdvoli beavatkozdsra jogosult tizemeltet§ meg nem erdsiti, hogy a teljesen automatizdlt jarmd
biztonsagos tizemadllapotban van.

3. Dinamikus vezetési feladat a tervezett miikodési tartomdny hatdrain
3.1. Az automatizdlt vezetési rendszernek fel kell ismernie tervezett mikodési tartomdnyanak feltételeit és hatdrait.

3.1.1. Az automatizalt vezetési rendszernek képesnek kell lennie annak megéllapitdsdra, hogy teljesiilnek-e aktivaldsanak
feltételei.

3.1.2. Az automatizdlt vezetési rendszernek észlelnie kell, ha a tervezett mtikodési tartomany egy vagy tobb feltétele
nem, vagy mar nem teljesiil, és reagdlnia kell erre.

3.1.3. Az automatizalt vezetési rendszernek képesnek kell lennie arra, hogy el6re lassa a tervezett mtikodési tartomdany
elhagyasit.

3.1.4. A tervezett miikodési tartomdny feltételeit és hatdrait a gydrtonak kell meghatdroznia.
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3.1.4.1. A tervezett m(ikodési tartomdnynak az automatizalt vezetési rendszer altal felismerendd feltételei kozé tartoznak a
kovetkezdk:

a) csapadék (esd, ho);

o

) napszak;

(g
~

fényerGsség, beleértve a vildgitoberendezések hasznélatat is;

&

kod, para;

(¢)
~

utburkolati jelek és savjelzések;

=

ttkategéria (pl. a sdvok szdma, elkiilonitett savok);

g) foldrajzi teriilet (adott esetben).
3.1.5. Amikor az automatizdlt vezetési rendszer eléri a tervezett miikodési tartomany hatdrait, kockdzatminimalizaldsi

mandvert kell végeznie a minimélis kockdzati dllapot elérése érdekében, és figyelmeztetnie kell a fedélzeti
uzemeltetSt vagy (értelemszertien) a tévoli beavatkozdsra jogosult iizemeltetdt.

4. Dinamikus vezetési feladat hiba okozta forgalmi helyzetekben

4.1. Az automatizdlt vezetési rendszernek észlelnie kell az automatizalt vezetési rendszer és/vagy a jarmd tizemzavardt,
és reagalnia kell arra.

4.1.1. Az automatizdlt vezetési rendszernek magatol fel kell ismernie a meghibdsoddsokat és a hibakat.
4.1.2. Az automatizalt vezetési rendszernek értékelni kell, hogy képes-e elvégezni a teljes dinamikus vezetési feladatot.

4.1.2.1. Az automatizdlt vezetési rendszernek biztonsdgosan kell reagdlnia az automatizdlt vezetési rendszer olyan
meghibdsoddsdra/hibdjdra, amely nem veszélyezteti jelentésen az automatizalt vezetési rendszer teljesitményét.

4.1.2.2. Ha az automatizalt vezetési rendszerben és/vagy mds jarmirendszerben olyan hiba kovetkezik be, amely miatt az
automatizdlt vezetési rendszer képtelen elvégezni a dinamikus vezetési feladatot, az automatizdlt vezetési
rendszernek kockdzatminimalizaldsi mandvert kell végrehajtania a minimalis kockazatt dllapot elérése érdekében.

4.1.2.3. Az automatizdlt vezetési rendszernek a silyos hibdkat és az ebbdl ered§ tizemallapotot az észlelést kovetGen
azonnal jeleznie kell a jarm( utasainak, a fedélzeti tizemeltet6nek (ha rendelkezésre dll) vagy (értelemszertien) a
tavoli beavatkozdsra jogosult tizemeltet6nek, tovabbd a tobbi uthaszndlonak is a kozlekedési szabalyoknak
megfelelGen (pl. a vészvillogdk bekapcsoldsaval).

4.1.2.4. A jarmi fékezési vagy kormdnyzdsi kapacitdst befolydsol hibdk esetén a kockdzatminimalizaldsi mandvert a
fennmaradé kapacitds figyelembevételével kell végrehajtani.

5. Kockdzatminimalizdldsi manGver (MRM) és minimdlis kockdzata dllapot (MRC)
5.1. A kockdzatminimalizdldsi mandver sordn az automatizalt vezetési rendszerrel rendelkezd teljesen automatizalt

jarmiivet — igyekezve a lassitdsi parancsot legfeljebb 4,0 m/s’-es értékre korldtozni — addig kell lassitani, mig a
jarmd, figyelembe véve a kornyezd forgalmat és a kozuti infrastruktirdt, a lehet§ legbiztonsdgosabb helyen
teljesen megdll. Az automatizdlt vezetési rendszer vagy a teljesen automatizdlt jirmd stlyos hibdja esetén
magasabb lassitdsiparancs-értékek is megengedettek.

5.2. Az automatizdlt vezetési rendszernek a kozlekedési szabdlyoknak megfelelSen (pl. a vészvillogok bekapcsoldsdval)
jeleznie kell azon szdndékét a teljesen automatizdlt jarm{ utasai, valamint a tobbi dthaszndl6 szdmadra, hogy
minimalis kockdzata allapotba kivanja helyezni a teljesen automatizalt jarmiivet.

5.3. A teljesen automatizdlt jarm{ csak azt kovetden hagyhatja el a minimdlis kockdzatd dllapotot, hogy az
automatizdlt vezetési rendszer onellenérzés utjdn megéllapitotta, ésfvagy a fedélzeti tizemeltet§ vagy
(értelemszertien) a tdvoli beavatkozdsra jogosult iizemeltet6 megerdsitette, hogy a kockdzatminimalizaldsi
mandvert kivalté ok(ok) mar nem &ll(nak) fenn.

6. Ember-gép interakcié

6.1. A teljesen automatizalt jarmd utasai részére megfelel§ tdjékoztatdst kell nydjtani, amennyiben az a jairmd
biztonsdgos iizemeltetése és a biztonsagi veszélyek szempontjabdl sziikséges.
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6.2.

6.3.

6.4.

6.5.

6.6.

7.1.

7.1

7.2.

8.1.

8.2.

Ha a tavoli beavatkozdsra jogosult iizemeltetS része az automatizalt vezetési rendszer biztonsdgi koncepcidjanak,
a teljesen automatizdlt jirmtiben lehetdséget kell biztositani arra, hogy a jarmd utasai a teljesen automatizlt
jarmt audiovizudlis interfészén keresztiil hivhassak a tdvoli beavatkozasra jogosult tizemeltetSt. Az audiovizualis
interfészen egyértelmd (pl. ISO 7010 E004 szabvanynak megfelel) jelzéseket kell haszndlni.

Az automatizélt vezetési rendszerben lehetGséget kell biztositani a jarmii utasai szdmdra a teljesen automatizélt
jarmii megéllitdsdhoz szitkséges kockdzatminimalizaldsi mandver kérésére. Vészhelyzet esetén:

a) onmikodd ajtokkal felszerelt jarmiivek esetében az ajték kinyitasdt automatikusan végre kell hajtani, amikor
ez a miivelet biztonsdgosan végrehajthato,

b) az utasok szamadra lehet8séget kell biztositani arra, hogy amikor megdllt a jarmd, elhagyjak a jarmtvet (az
ajtok kinyitdsdval vagy a vészkijaraton keresztiil).

Ha a tavoli beavatkozdsra jogosult izemeltet§ az automatizalt vezetési rendszer biztonsdgi koncepcidjanak részét
képezi, a teljesen automatizdlt jarmtnek latérendszereket kell biztositania a jairmi belsejében, illetve a jairmi
kornyezetében taldlhaté utastér megfigyelésére (pl. kamerdk révén az ISO 16505:2019 szabvany 6. fejezetével
osszhangban), hogy a tdvoli beavatkozdsra jogosult tizemeltetd felmérhesse a jarmdivon beliili és kiviili helyzetet.

Ha a tavoli beavatkozdsra jogosult tizemeltet§ az automatizalt vezetési rendszer biztonsdgi koncepcidjanak részét
képezi, lehetdvé kell tenni szdmadra, hogy tavolrdl kinyithassa a gépi tizemeltetésii utasajtot.

Az automatizalt vezetési rendszer szitkség esetén adott esetben aktivélja a megfelel§ jarmdrendszereket (pl. ajtok
nyitdsa, ablaktorlék bekapcsoldsa, ha esik, fiitGrendszer stb.).

Funkcionilis és iizemeltetési biztonsig

A gyéarténak igazolnia kell, hogy az automatizilt vezetési rendszer tervezési és fejlesztési folyamatai sordn
elfogadhaté mértékben figyelembe vette a rendszer funkciondlis és {izemeltetési biztonsagat. A gyartd altal
bevezetett intézkedéseknek biztositaniuk kell, hogy a teljesen automatizdlt jairmd — Gsszehasonlitva a mikodési
tartomdnydn beliili hasonl6 kozlekedési szolgaltatdsokkal és helyzetekkel — a jarmii élettartama alatt ne jelentsen
indokolatlan biztonsagi kockdzatokat sem az utasok, sem a t6bbi tithaszndlé szdmdra.

1. A gyédrténak meg kell hatdroznia azokat az elfogadasi kritériumokat, amelyekbdl az automatizalt vezetési rendszer
validalasi céljait meghatdroztdk a tervezett miikodési tartomdny tekintetében fennmarad6 kockdzat értékeléséhez,
figyelembe véve adott esetben a rendelkezésre all6 baleseti adatokat ('), a hozzdértéssel és koriiltekintGen
(manudlisan) vezetett jarmdvek teljesitményére vonatkozé adatokat, valamint a technol6gia mindenkori 4lldsat.

A gyarténak eljdrasokkal kell rendelkeznie az automatizdlt vezetési rendszer biztonsigossaganak és folyamatos
megfelelGségének a rendszer teljes élettartama alatt vald biztositdsdra (az alkotdelemek kopésa és elhaszndldasa,
kiilonosen érzékelSk esetében, Gj kozlekedési helyzetek stb.).

Kiberbiztonsdg és szoftverfrissitések

Az automatizdlt vezetési rendszert a 155. szdmt ENSZ-el6irdsnak (%) megfelelGen védelemben kell részesiteni a
jogosulatlan hozzéaféréssel szemben.

Az automatizalt vezetési rendszernek tdmogatnia kell a szoftverfrissitéseket. Az automatizdlt vezetési rendszerrel

kapcsolatos szoftverfrissitési eljardsok és folyamatok hatékonysdgdt a 156. szdmt ENSZ-elSirdsnak () valo
megfeleléssel kell igazolni.

Példdul az EU-ban az aut6buszokra, a tehergépjarmtvekre és a személygépkocsikra vonatkozé aktudlis baleseti adatok alapjin az
osszehasonlithatd kozlekedési szolgéltatdsokban és helyzetekben alkalmazott automatizalt vezetési rendszerek piaci bevezetése
tekintetében fontoléra lehetne venni egy, az tizemdrdnkénti haldlos kimeneteld balesetek szdmdra vonatkozo, 107 értékd indikativ
osszesitett elfogadasi kritérium hasznélatdt. A gydrté mds mérészdmokat és médszereket is hasznalhat, amennyiben bizonyitani tudja,
hogy azok a mtkodési tartomdnydn beliili hasonlé kozlekedési szolgaltatdsokkal és helyzetekkel osszehasonlitva nem vezetnek
indokolatlan biztonsagi kockdzatokhoz.

HLL 82,,2021.3.9,, 30. 0.

HLL 82.,2021.3.9,, 60. o.
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8.2.1. A szoftverfrissitésrdl és a szoftverfrissitési irdnyitdsi rendszerrél sz6lé elSirdsban meghatdrozottak szerint a
rendszer dltal haszndlt szoftver azonosithatésdganak biztositdsira az R2022/1426SWIN azonositd szdamot kell
haszndlni. Az R2022/1426SWIN szoftverazonosité szdm tarolhat6 a jarmtben, vagy ha nem ott tdroljak, a
gyarténak a vonatkozé tipusjévahagydsokkal osszefiiggésben kell értesitenie a jovahagyd hatdsdgot a jarmi vagy
az egyes motorvezérld egységek szoftververzi6jarol (-verzioirdl).

8.2.2. A gydrténak a kovetkezd informdciokat kell megadnia az adatkozl6 lapon:
a) az R2022/1426SWIN szoftverazonosit6 szamot;
b) az R2022/1426SWIN vagy a szoftververzidszam(ok) leolvasdsanak médjaval kapcsolatos tdjékoztatdst, ha az

R2022/1426SWIN-t nem a jarmtivon tdroljdk.

8.2.3. A gyart6 az adatkozl6 lapon felsorolhatja azokat a paramétereket, amelyek alapjin azonositani lehet az R2022/
1426SWIN szoftverazonosité szdmu szoftverrel frissithet§ jarmtveket. A megadott informdcidkat a gyartd
jelenti be, és azokat tipusjovahagyé hatdsdg nem ellendrizheti.

8.2.4. A gyart6 Uj jarm-tipusjovahagyast szerezhet annak érdekében, hogy meg tudja kiilonboztetni a piacon mar
nyilvantartdsba vett jarmiveken valé haszndlatra szdnt szoftververzidkat az j jarmiveken haszndlatos
szoftververzioktol. Ez azokra a helyzetekre is kiterjedhet, amikor aktualizdljdk a tipusjévdhagydsi el6irdsokat,
vagy modositjdk a sorozatgydrtdsu jarmivek hardverét. A tipusjévahagyd hatésdggal egyetértésben lehetéség
szerint el kell keriilni ugyanazon vizsgalatok kétszeri elvégzését.

9. A teljesen automatizdlt jirmiivek eseményadat-rogzitGjére vonatkozé6 ADS-adatszolgéltatisi
kovetelmények és egyedi adatelemek

9.1. Az automatizdlt vezetési rendszernek bekapcsolt dllapotban a kovetkezd eseményeket kell rogziteni:
9.1.1.  az automatizdlt vezetési rendszer bekapcsoldsa/tjrainditdsa (adott esetben);

9.1.2.  az automatizélt vezetési rendszer kikapcsoldsa (adott esetben);

9.1.3.  az automatizdlt vezetési rendszer dltal a tivoli beavatkozdsra jogosult tizemeltet6nek kiild6tt kérés (adott esetben);
9.1.4.  atdvoli beavatkozasra jogosult tizemeltetd altal kiildott kérés/input (adott esetben);

9.1.5.  avészhelyzeti iizemmad kezdete;

9.1.6.  avészhelyzeti izemmad vége;

9.1.7.  azészlelt iitkozésben val6 érintettség;

9.1.8.  az eseményadat-rogzit6t aktival6 input;

9.1.9.  arendszer kockdzatminimalizdldsi man&verben vald részvétele;

9.1.10. a teljesen automatizalt jirm® minimalis kockdzatd dllapotdnak elérése;

9.1.11. az ADS hibdja (leirds);

9.1.12. ajarm( hibdja;

9.1.13. asavvaltdsi eljards kezdete;

9.1.14. asdvvéltasi eljirds vége;
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9.1.15. asavvaltasi eljards megszakitasa;
9.1.16. asavon val6 szandékos dthaladds kezdete;
9.1.17. asavon val6 szdndékos athaladds vége.

9.2. A 9.1.13, a 9.1.14, a 9.1.16. és a 9.1.17. pont szerinti eseményekhez kapcsolodo jelzéseket csak akkor kell
tarolni, ha azok a 9.1.5., 9.1.7., 9.1.15. vagy 9.1.8. pontban emlitett eseményeket megel6z6 30 masodpercen
beliil kovetkeznek be.

9.3. Az ADS adatelemei

2

9.3.1. A 9.1. pontban felsorolt minden egyes esemény esetében a kovetkez8 adatelemeket kell egyértelmden
azonosithaté médon rogziteni:

9.3.2.  ardgzitett eseményjelzés;
9.3.3.  az esemény oka (adott esetben);
9.3.4. ddtum (formdtum: éééé/hh/nn);
9.3.5.  helyzet (GPS-koordinatak);

9.3.6.  id6bélyegzé:
a) formatum: 66/pp/mm, id6zéna, pl. 12:59:59 UTC;

b) pontossdg: +/- 1,0 mdsodperc.

9.4. Minden rogzitett eseménnyel kapcsolatban egyértelmtien azonositani kell az RxSWIN-t vagy a szoftvervdl-
tozatokat, jelezve, hogy az esemény megtorténtekor milyen szoftver volt a jarmiiben.

9.5. Az egyes adatelemek id6meghatdrozdsi formdtumdan belill egyszerre rogzitett tobb elem esetében megengedett
egyetlen id8bélyegz haszndlata. Ha ugyanazzal az id6bélyegzdvel egynél tobb elemet rogzitenek, jelezni kell az
egyes elemekbdl szarmazé informdacidk idébeni sorrendjét.

9.6. Az adatok elérhet8sége

9.6.1. Az ADS adatelemeit az unidés vagy a nemzeti jogban meghatdrozott kovetelményeknek megfeleléen kell
elérhet&vé tenni (%).

9.6.2. A tdrolokapacitds kimeritését kovetGen a meglévé adatok csak a bevitelitk sorrendjében (first in, first out)
keriilhetnek feliilirdsra, az adatok elérhetSségére vonatkozé kovetelmények tiszteletben tartdsdnak elve szerint.

A térol6kapacitdsra vonatkozdan a gyarténak dokumentalt bizonyitékokkal kell szolgalnia.

9.6.3. Az M, és az N, kategéridju jarmtivek esetében az adatoknak a 94. (), a 95. () vagy a 137. szdma ENSZ-
el6irasban (') meghatdrozott stilyossagi szint titkdzést kovetden is lehivhatéknak kell maradniuk.

(*) 2500 id6bélyegzd (ami 6 honap haszndlatnak felel meg) tdroldsira elegendd kapacitas ajanlott.
() HLL 392, 2021.11.5, 1.0.

(9 HLL392.,2021.11.5., 62.0.

() HLL 392, 2021.11.5. 130. 0.

5
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9.6.4. Az M,, M;, N, és N; kategéridji jarmtvek esetében a 9.2. pontban felsorolt adatelemeknek iitkdzés utdn is
lehivhatonak kell lenniiik. Ennek igazoldsara a kovetkezdk vonatkoznak:

vagy:

a) A fedélzeti adattdrolé eszkoz(okjre (ha vannak) mechanikai utést kell kifejteni, amelynek stilyossdgi szintje
a 03. modositdssorozattal médositott 100. szami ENSZ-elirds (*) 9C. melléklete szerinti alkatrészalapt
vizsgélatban meghatdrozott szintnek felel meg, és

b) a fedélzeti adattdrolé berendezés(eke)t a jarmii vezetdfilkéjében/utastérben vagy olyan szerkezeti integritdst
helyre kell felszerelni, amely védelmet nytjt minden olyan fizikai behatds ellen, amely meghitisitand az adatok
lehivésat. Ezt — megfelel§ dokumentaciéval (pl. szdmitdsokkal vagy szimuldciékkal) egyiitt — igazolni kell a
miiszaki szolgdlat el6tt;

vagy

¢) a gydrt6 igazolja, hogy a 9.6.3. pont kovetelményei teljesiilnek (pl. az M;/N, kategoridji jarmdvekbdl
atalakitott M,/N, kategridju jarmtvek esetében).

9.6.5.  Akkor is lehivhatonak kell lennie az sszes rogzitett adatnak, ha a jarmd {6 fedélzeti dramelldtdsa nem biztositott.

9.6.6. A tarolt adatoknak szabvinyositott formdban konnyen olvashaténak kell lenniiik egy elektronikus
kommunikdciés interfész hasznélatdval, legaldbb a szabvényos interfészen (OBD-porton) keresztiil.

9.7. A teljesen automatizélt jdrmivek eseményadat-rogzitSjének egyedi adatelemei

9.7.1. Az (EU) 2019/2144 rendelet 6. cikkével Osszhangban eseményadat-rogzitével felszerelt jarmivek esetében
lehet6vé kell tenni, hogy a szabvanyos interfészen (OBD-port) keresztiil lehivhatdk legyenek a 9.3.1. és 9.3.2.
pontban emlitett azon ADS-adatelemek, amelyek az ,eseményadat-rogzitSt (EDR) aktival6 input” eseményjelzés
utols6 bedllitisdt megel6z8, legalabb 30 mdsodperc hossza idGtartamon belill keriiltek rogzitésre, a 160. sz.
ENSZ-el6irds (°) 4. mellékletében meghatdrozott adatelemek (EDR-adatok) mellett.

9.7.2.  Haa9.1. pontban emlitett esemény nem fordult el az ,eseményadat-rogzitSt (EDR) aktivdl6 input” eseményjelzés
utolsé bedllitdsat megel6z8 30 mdsodpercben, akkor az eseményadat-rogzité adatai mellett legaldbb a 9.1.1. és
a 9.1.2. pont értelmében vett ugyanazon teljesitménycikluson belili utols6 ilyen eseményeknek megfeleld
adatelemnek lehivhaténak kell lennie.

9.7.3. A 9.7.1.vagy a 9.7.2. pont szerint lehivott adatelemek nem tartalmazhatjik sem a ddtumot, sem az id6bélyegzét,
illetve a jarmd, annak haszndléja vagy tulajdonosa azonositdsit lehetévé tevd egyéb informdcidkat sem. Az
id6bélyegz6t az ,eseményadat-rogzitét (EDR) aktivalé input” eseményjelzés és az adott ADS adatelem
eseményjelzése kozotti idSkilonbséget jelz8 informdacidval kell helyettesiteni.

9.8. A gyértonak meg kell adnia, hogy miként lehet az adatokhoz hozzaférni.
9.9. A manipuldciéval szembeni védelem

9.9.1. A tdrolt adatok manipuldldsdval (pl. adattorléssel) szemben megfelel6 védelmet kell biztositani, példdul azéltal,
hogy a késziiléket ugy alakitjak ki, hogy ne legyen lehetséges a szakszertitlen beavatkozas.

() HLL 449, 2021.12.15., 1. 0.
() HLL265.,2021.7.26., 3.0.
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10. Manudlis iizemmaéd.

10.1.  Amennyiben az automatizdlt vezetési rendszer karbantartds vagy a teljesen automatizdlt jarmtvel végzett
kockdzatminimalizdldsi manGver utdn az irdnyitds atvétele céljabol lehet6vé teszi a manudlis vezetést, a jarmd
sebességét 6 kmjh-ra kell korldtozni, és a jarmiivet fel kell szerelni olyan eszkozokkel, amelyek lehet6vé teszik a
jarmtvet vezet§ személy szamadra, hogy a gyartd biztonsagi koncepcidjanak megfelelGen biztonsdgosan elvégezze
a vezetési feladatot. Ha nem 4ll fenn hiba, az automatizdlt vezetési rendszernek tovdbbra is észlelnie kell a
munkateriileten 1év$ akaddlyokat (pl. jarmtvek, gyalogosok), és timogatnia kell a jirmtivezetdt abban, hogy az
iitkozés elkeriilése érdekében azonnal megillitsa a jarmdivet.

10.2.  Ha a jarmd manudlisan legfeljebb 6 km/h sebességgel vezethets, nem sziikséges, hogy a jarmdvezetd a teljesen
automatizdlt jirm@ivon maradjon. Az irdnyitds a jirmd kozelében taldlhat6 tdvirdnyitoval is elvégezhetd
mindaddig, amig a jarmdvek a vezet§ kozvetlen latétavolsigdn beliil maradnak. A tdvirdnyitds legnagyobb
tdvolsdga nem haladhatja meg a 10 métert.

10.3.  Haajdrmiivet manudlis vezetés esetén 6 km/h-ndl nagyobb sebességgel val6 haladasra tervezték, akkor azt kettGs
izemmoda jarmiinek kell tekinteni.

11. Uzemeltetési kézikonyv

11.1. A gyartdnak tizemeltetési kézikonyvet kell készitenie. Az tizemeltetési kézikonyv célja, hogy a tulajdonosnak, az
utasoknak, a kozlekedési szolgdltatonak, a fedélzeti iizemeltetdnek, a tavoli beavatkozasra jogosult tizemeltet6nek
és az érintett nemzeti hatosdgoknak adott részletes utasitisok révén biztositsa a teljesen automatizdlt jarmd
biztonsdgos miikodését.

Ha a teljesen automatizdlt jirmdvet karbantartds vagy a kockdzatminimalizaldsi manGver utdn az irdnyitds dtvétel
céljabol manudlisan is lehet vezetni, akkor az tizemeltetési kézikonyvnek errél is kell tartalmaznia lefrast.

11.2. Az izemeltetési kézikonyvnek tartalmaznia kell az automatizélt vezetési rendszer funkciondlis lefrdsat.

11.3. Az uzemeltetési kézikdnyvnek tartalmaznia kell a jirmd teljesen automatizdlt biztonsigos miikodéséhez
szitkséges miiszaki intézkedéseket (pl. a jarmd és a kiils6 infrastruktira ellendrzése és karbantartdsa, a
kozlekedési és fizikai infrastruktiirdra vonatkozé kovetelmények, mint példaul helyjelols és a kornyezetet észleld
érzékeldk), tizemeltetési korlatozasokat (pl. sebességkorldtozds, kijelolt sdv, a forgalom tobbi résztvevdjétsl vald
fizikai elvélasztds), kornyezeti feltételeket (pl. nem havazhat) és tizemeltetési intézkedéseket (pl. fedélzeti
uzemeltetdre vagy tavoli beavatkozdsra jogosult tizemeltetSre van-e sziikség).

11.4. Az tzemeltetési kézikonyvnek ismertetnie kell, hogy a hibdk és az ADS-kérés esetén milyen utasitdsokat kell
kovetniitk a jarmd utasainak, a kozlekedési szolgédltatonak, a fedélzeti tizemeltet6nek vagy (értelemszertien) a
tavoli beavatkozdsra jogosult tizemeltet6nek, valamint a hatdsagoknak.

11.5. Az izemeltetési kézikonyvnek szabalyokat kell megallapitania a karbantartds, az dltaldnos tesztek és egyéb
vizsgalatok megfelel§ elvégzésének biztositdsdra.

11.6. Az uzemeltetési kézikonyvet a tipusjovahagyds irdnti kérelemmel egyiitt be kell nydjtani a tipusjévahagyo
hatdsdghoz, és csatolni kell a tipusbizonyitvanyhoz.

11.7. Az tzemeltetési kézikonyvet a tulajdonos és adott esetben a kozlekedési szolgaltatd, a fedélzeti tizemeltet§ vagy
(értelemszertien) a tavoli beavatkozdsra jogosult tizemeltet§ és az érintett nemzeti hatésagok rendelkezésére kell
bocsatani.



2022.8.26. Az Eurépai Uni6 Hivatalos Lapja L 221/19

12. Az idGszakos miiszaki vizsgilatokra vonatkozé rendelkezések

12.1. Az id8szakos miiszaki vizsgilat céljdbol lehetévé kell tenni az automatizalt vezetési rendszer kovetkezd
tulajdonsdgainak ellendrzését:

a) arendszer helyes tizemallapota, melyet a jarm{ f6kapcsoldjanak bekapcsoldsat és az izzdellendrzést kovetGen
megjelenitett hibajelzés allapotdnak szemrevételezésével kell ellendrizni. Ha a hibajelzés egy kozos feliileten
jelenik meg (olyan felileten, amelyen két vagy tobb tdjékoztatd funkcid/szimbdlum is kijelezhets, de nem
egyidejtileg), akkor a hibajelzés dllapotdnak ellendrzése el6tt el6szor meg kell bizonyosodni arrél, hogy a
kozos felillet miikoddképes;

b) a rendszer megfelel§ miikodése és szoftverintegritdsa, melyet — példdul a 2014/45/EU eur6pai parlamenti és
tandcsi irdnyelv (1% III. mellékletének I. (14) pontjdban meghatdrozott — elektronikus jarmdinterfész
hasznalatdval kell ellendrizni, amennyiben ezt a jarmi mdszaki jellemzGi lehetévé teszik, és a szitkséges
adatok rendelkezésre dllnak. A gyarték biztositjidk, hogy az elektronikus jarmdinterfész hasznalatidhoz
szitkséges miszaki informdci6k az (EU) 2019/621 bizottsagi végrehajtdsi rendelet (') 6. cikkével osszhangban
rendelkezésre dlljanak.

(") Az Eurdpai Parlament és a Tandcs 2014/45[EU irdnyelve (2014. dprilis 3.) a gépjarmtvek és potkocsijaik id6szakos miiszaki
vizsgélatdrdl és a 2009/40/EK irdnyelv hatdlyon kiviil helyezésérsl (HLL 127., 2014.4.29., 51. 0.).

(") A Bizottsdg (EU) 2019/621 végrehajtisi rendelete (2019. dprilis 17.) a vizsgdlat tdrgydt képezd tételek miiszaki vizsgélatdhoz
szitkséges miiszaki informdaciokrdl, az ajanlott vizsgdlati médszerek alkalmazasdrdl, valamint az adatformdtumra és a relevans
miszaki informacidkhoz val6 hozzaférési eljarasokra vonatkozd részletes szabdlyok megdllapitdsarél (HL L 108., 2019.4.23., 5. 0.).
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M. MELLEKLET

MEGFELELOSEGERTEKELES

Az automatizalt vezetési rendszer dtfogb megfelelGségértékelése a kovetkez6kon alapul:

1. rész: figyelembe veendd forgalmi helyzetek.

— 2. rész: az automatizdlt vezetési rendszer biztonsdgi koncepcibjanak értékelése és a gydrtd biztonsdgirdnyitdsi
rendszerének ellenSrzése.

3. rész: a legrelevansabb forgalmi helyzetek tesztelése.

— 4. rész: az automatizélt vezetési rendszer validdldsdhoz haszndlt virtudlis eszkozlanc hitelességértékelésének elvei.

- 5.1ész: A gyarto dltal a hasznalat kozbeni jelentéstétel céljara létrehozott rendszer.

A 1. mellékletben megéllapitott barmely kovetelmény ellendrizhetd a tipusjévahagyé hatdsdg (vagy annak mdszaki
szolgdlata) dltal végzett vizsgdlatokkal.

1.1.

1.2.

1.2.1.

1.3.

1. rész

A FIGYELEMBE VEENDGO FORGALMI HELYZETEK
A forgalmi helyzetek minimdlis kore

Az 1. pontban felsorolt forgalmi helyzetek és paraméterek akkor alkalmazanddk, ha azok relevinsak az
automatizalt vezetési rendszer tervezett mitkodési tartomanya szempontjabol.

Ha a gyarté eltér az 1. pontban javasolt paraméterektdl, akkor a biztonsagi teljesitményre vonatkozd, dltala
hasznalt mérészamokat és a kiinduldsként hasznalt feltételezéseket dokumentdlni kell a dokumentdcié-
csomagban. A biztonsagi teljesitményre vonatkozé mérGszdmoknak és a kiinduldsként haszndlt feltétele-
zéseknek igazolniuk kell, hogy a teljesen automatizdlt jirm{ nem jelent indokolatlan biztonsdgi kockdzatokat.
A biztonsagi teljesitményre vonatkozé mérészamok és a kiinduldsként haszndlt feltételezések hitelességét
hasznalat kozbeni nyomonkévetési adatokkal kell aldtdmasztani.

A teljesen automatizalt jarmd altal végzett savvaltasok esetében alkalmazandé paraméterek

A sdvviltassal kapcsolatos forgalmi helyzeteket és paramétereket a 157. szdmi ENSZ-el6irdsban (')
meghatarozottak szerint kell alkalmazni.

A teljesen automatizdlt jarmd dltal végzett bekanyaroddsi és sdvot keresztez8 miivelet esetében alkalmazandé
paraméterek

Részletesebb kozlekedési szabalyok hidnydban az aldbbi kovetelményeket kell figyelembe venni a szdraz és
megfelel§ utviszonyok kozott végzett bekanyaroddsi és sivot keresztez6 miiveletben részt vevs tobbi
uthaszndldval valé interakcié tekintetében (ldsd az 1. dbrat).

Az els6bbséget élvezd forgalomba vald besorolds céljabdl végzett bekanyarodds kozben, figgetlentil attél, hogy
az az ellentétes irdnyd forgalom keresztezésével jir-e, vagy sem, a célsavon beliil haladd, els6bbséget élvezd
forgalom lassitdsra kényszeritése nem megengedett. Biztositani kell azonban, hogy a célaton haladd,
els6bbséget élvezs kozeledd forgalom iitkozésig hatralévs ideje (1. dbra a) eset) soha ne essen az aldbbiak
szerint meghatarozott TTCyy, kiiszobérték ala:

TTCy, = Yet¥e) 4

2¢B

Ahol:
v, a teljesen automatizalt jarmd sebessége;

v, az els6bbséget élvezs kozeledd forgalom sebessége;

() ECE/TRANS/WP.29/2022/59/Rev.1.
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B 3 m/s?, amely az elsGbbséget élvezd kozeleds forgalom legnagyobb megengedett lassuldsa;

p 1,5 s, amely az els6bbséget élvezd kozeledd forgalom reakcidideje.

1.3.3. Az ellentétes irdnyu forgalmat keresztez$ bekanyarodds esetén a szembeforgalom mérlegelésekor a célsdvon
belil haladd, elsGbbséget élvez$ forgalom lassitdsra kényszeritése nem megengedett. Ha azonban ezt a
forgalomstirtiség indokolja, biztositani kell — a céliton els6bbséggel haladé kozeledd forgalomtdl szdmitott
tavolsigon feliil —, hogy az els6bbséget élvezd keresztezd forgalomnak a fiktiv aitkozési pont (a palydk
metszéspontja, az 1. dbra b) esete) eléréséig hatralévd ideje soha ne essen az aldbbiak szerint meghatérozott
TTC,, kiiszobérték ala:

TG = 505 +p

Ahol:

v az els6bbséget élvezd, ellentétes irdnyt forgalom sebessége;

B 3 m/s?, amely az elsGbbséget élvezd keresztezs forgalom legnagyobb megengedett lassuldsa;

p 1,5 s, amely az els6bbséget élvez keresztez forgalom reakcidideje.

Ugyanez vonatkozik az els6bbséget élvezd forgalom keresztezésére is (az 1. dbra c) esete): az els6bbséget élvezs

forgalomnak a fiktiv @itkozési pont (a palydk metszéspontja) eléréséig hdtralévé ideje soha nem eshet az e
pontban meghatdrozott TTC,, kiiszobérték ald.

>

1. dbra: A tdvolsdgok megjelenitése bekanyarodds és sivot keresztezés sordn

a) eset: A célsdvban els6bbséget élvezd kozeledd forgalomtdl vald, a bekanyarodds sordn és az elsGbbséget élvezd
forgalomba vald besoroldskor betartandé tdvolsag.

b) eset: Az ellentétes irdnyl forgalom utjdt keresztez§ bekanyaroddskor a szembeforgalom viszonylatdban
betartandé tivolsdg.

¢) eset: a sdvkeresztezés sordn az els6bbséget élvezd keresztez$ forgalom viszonylatdban betartandé tavolsag.

1.4. A teljesen automatizdlt jirmd dltal végzett vészhelyzeti mandverek esetében alkalmazand6 paraméterek
(dinamikus vezetési feladat kritikus forgalmi helyzetekben)
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1.4.1. Az automatizalt vezetési rendszernek — feltéve, hogy egy masik jarmd nem vagott be elé — el kell keriilnie, hogy
egy elol halad6 jarmiivel iitkozzon, amely a teljes fékteljesitményét igénybe vevd lassitdst végez.

1.4.2. Az automatizdlt vezetési rendszer elé bevdgd, azonos irdnyba haladé jarmiivekkel, gyalogosokkal és
kerékparosokkal, valamint az dttesten athaladé gyalogosokkal vald iitkozést legaldbb az aldbbi egyenlettel
meghatdrozott feltételek mellett el kell keriilni:

TTCcut—in2 zvr.e;), + P + %T

Ahol:
TTCuy-m az Uitkozésig eltel§ id6 attdl a pillanattdl szdmitva, hogy egy jarmd vagy kerékpdros tobb mint
30 cm-rel bevag a teljesen automatizélt jarmd elé a jarmd savjaban;

Viq @ teljesen automatizalt jarmd és az az elé bevdgd jarmd kozotti relativ sebesség, méter per masodpercben
[m/s] kifejezve (pozitiv, ha az automatizalt vezetési rendszer gyorsabb, mint az elévigd jarmdi);

B3 a teljesen automatizélt jarm legnagyobb lassuldsa, amelynek feltételezett értéke:
2,4 m/s?, ha a jarmd 4ll6 vagy nem bekotott utasokat szallit, és a jarmd elé bevagnak;

6 m/s?, ha a jarmd 4ll6 vagy nem bekotott utasokat széllit, és gyalogosok vagy kerékparosok részvételével zajlo
egyéb forgalmi helyzet all el6;

6 m/s? egyéb teljesen automatizdlt jarmivek esetében;

p a teljesen automatizélt jarmd dltali vészfékezés megkezdéséhez szitkséges id6, amelynek feltételezett értéke 0,1
S;

T af legnagyobb lassulds eléréséhez sziikséges idG, amelynek feltételezett értéke:
0,12 s az dll6 vagy nem bekotott utasokat szallitd teljesen automatizélt jarmiivek esetében;
0,3 s egyéb teljesen automatizalt jarmdvek esetében.

Az ezen egyenletnek valé megfelelés csak a jarm elé bevagé tthaszndldk esetében szikséges, és csak akkor, ha
6k a jarmd elé bevagds el6tt legaldbb 0,72 mdsodperccel lathatok voltak.

Ennek eredményeként elhdrithaté az iitk6zés abban az esetben, amikor egy mdsik tthaszndlé dgy 1ép be a
vizsgdlt jarmii sdvjiba, hogy az iitkozésig hdtralévé id6 a kovetkezd értékek f6lott van (példdul a 10 km/h-s
lépéskozzel megadott sebességek mellett). Ezeknek a kovetelményeknek a kornyezeti feltételektd] fiiggetleniil

teljestilnitik kell.
wlkmjh] sseis ol emvck cutdben | TG (5] cgyéb armisek scében

10 0,74 0,48
20 1,32 0,71
30 1,9 0,94
40 2,47 1,18
50 3,05 1,41
60 3,63 1,64

Ha a savviltdsra a fenti id6értékeknél alacsonyabb értékek mellett keriil sor a teljesen automatizalt jarmd savjaba
irdnyul6an, akkor az iitkozés feltételezhetGen nem keriilhetS el. Az automatizalt vezetési rendszer vezérlési
stratégidja csak akkor valthat az titkozés elhdritasardl az titkozés mérséklésére, ha a gyartd bizonyitani tudja,
hogy ez (pl. a fékezés eldnyben részesitése az alternativ mandverekkel szemben) fokozza a jarm{ utasainak és a
tobbi Gthaszndlonak a biztonsdgat.
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1.4.3. Az automatizdlt vezetési rendszernek el kell keriilnie az titkozést a jarmd el6tt dthaladé gyalogossal vagy
kerékpérossal.

1.4.3.1.  Vezetés vdrosi vagy vidéki teriileten

1.4.3.1.1. Az automatizdlt vezetési rendszernek 60 km/h sebességig el kell keriilnie az titkozést a jarmii el6tt thalad,
legfeljebb 5 km/h oldalirdnyl sebességkomponenst, jol lithat6 gyalogossal vagy egy legfeljebb 15 km/h
oldalirdnyt sebességkomponensd, j6l lithat6 kerékpdrossal. Ezt az automatizélt vezetési rendszer dltal végzett
konkrét mangvertdl figgetleniil biztositani kell.

1.4.3.1.2. Haa gyalogos vagy a kerékpdros a fent emlitett értékeknél nagyobb sebességgel halad, és az automatizdlt vezetési
rendszer mar nem tudja elkeriilni az titkozést, vezérlési stratégidja csak akkor vélthat az iitk6zés elhdritdsardl az
iitkozés mérséklésére, ha a gyartd bizonyitani tudja, hogy ez (pl. a fékezés elényben részesitése az alternativ
mandverekkel szemben) fokozza a jarm( utasainak és a tobbi tithaszndlénak a biztonsagat.

1.4.3.1.3. Az automatizdlt vezetési rendszernek mérsékelnie kell a jarm el6tt dthaladd, takardsban 1év8 gyalogossal vagy
kerékpdrossal valé titkozést azdltal, hogy titkozéskor legalabb 20 km/h-val csokkenti a sebességét. Ezt az
automatizalt vezetési rendszer édltal végzett konkrét mandvertdl fiiggetleniil biztositani kell.

1.4.3.1.4. A gyalogosok és kerékparosok jarmd el6tti athaladdsdval kapcsolatos fenti kovetelmények teljesitésének
igazoldsa céljabdl irinymutatdsként szolgdlhatnak azok a forgalmi helyzetek, amelyeket az Gj autdk értékelésére
vonatkozé eurdpai program (Euro NCAP) keretében dolgoztak ki a vizsgdlatok és értékelések elvégzését
megkonnyitendd.

1.4.3.2.  Vezetés autbpalyin

2r L

1.4.3.2.1. A gyalogosok dtkelésével kapcsolatos forgalmi helyzeteket és paramétereket az 157. szdmi ENSZ-elSirdsban
meghatdrozottak szerint kell alkalmazni.

1.4.3.2.2. Haagyalogosa 157. szamt ENSZ-el6irdsban meghatdrozott hatarértékeket meghaladé paraméterekkel halad, és
az automatizalt vezetési rendszer mar nem tudja elkeriilni az titk6zést, vezérlési stratégidja csak akkor vélthat az
iitkozés elhdritdsarol az iitkozés mérséklésére, ha a gyartd bizonyitani tudja, hogy ez (pl. a fékezés elényben
részesitése az alternativ manGverekkel szemben) fokozza a jirm( utasainak és a tobbi Gthaszndlonak a
biztonsdgat.

1.5. Felhajtds aut6palyara

A teljesen automatizalt jirmiinek képesnek kell lennie arra, hogy a forgalomhoz igazod6 sebességgel
biztonsdgosan felhajtson az autdpdlydra, a megfelel§ irdnyjelz6nek a kozlekedési szabalyokszerinti
hasznalataval.

Miutdn a jarmd végrehajtotta a sdvvaltdsi manGvert, az irdnyjelz6nek ki kell kapcsolnia. A sdvvaltdsi forgalmi
helyzetben hasznalt paramétereket kell alkalmazni.

1.6. Lehajtds az aut6palyardl

A teljesen automatizalt jarmiinek fel kell késziilnie az autépélya tervezett kijaraton torténd elhagydsara azaltal,
hogy a lehajtésavval szomszédos sdvon halad; a jairmii nem lassithat szitkségteleniil, amig a lehajtésavba
irdnyul6 sdvvéltdsi mangvert meg nem kezdi.

A teljesen automatizdlt jirminek a kozlekedési szabdlyoknak megfelelSen kell mikodtetnie az irdnyjelzét, és
indokolatlan késedelem nélkiil el kell végeznie a lehajtésdvba irdnyuld savvaltdsi mandvert.

Az irdnyjelz6nek a sdvviltdsi mandvert a miikodés helye szerinti orszdg kozlekedési szabélyainak megfeleld
elvégzését kovetden ki kell kapcsolnia.
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1.7. Athaladis fizet6kapun

A tervezett miikodési tartomdnytdl fiiggSen a teljesen automatizdlt jarmtinek képesnek kell lennie arra, hogy
kivélassza a megfelel§ kaput az dthaladdshoz, mikozben sebességét az tutdijkoteles teriileten megengedett
hatarértékekhez igazitja, figyelembe véve a forgalmat is.

1.8. Uzemeltetés az aut6palyatdl killonbozé tttipusokon
A tervezett miikodési tartomdnytdl fiiggden a fenti 1.2-1.4. pontban meghatdrozott forgalmi helyzetet kell
alkalmazni.

1.9. Az automatizdlt parkol6segéddel végzett parkolds esetében alkalmazandé paraméterek

1.9.1. A tervezett mtikodési tartomdnytdl fiiggden a fenti 1.3-1.5. pontban meghatdrozott forgalmi helyzeteket kell

alkalmazni. Az e forgalmi helyzetek esetében alkalmazandé paramétereket esetleg ki kell igazitani a korldtozott
jarmtsebességre és a parkoléban esetlegesen dltaldnosan fenndllé rossz latdsi viszonyokra valé tekintettel.
Kiilonos figyelmet kell forditani a gyalogosokkal, kiilonosen a gyermekekkel és babakocsikkal valé iitkozés

elkeriilésére.
2. Az 1. pontban nem szerepld forgalmi helyzetek.
2.1. Az 1. pontban nem szerepld forgalmi helyzeteket is 1étre kell hozni a tervezett miikodési tartomdnyon belil

észszertien elSre lathaté — tobbek kozott hibakbol és kozlekedési veszélyekbdl adddd — kritikus helyzetek
lefedése érdekében.

2.2. Ha az automatizalt vezetési rendszer képességei tdvoli képességektdl fiiggenek, a forgalmi helyzeteknek
magukban kell foglalniuk a megfeleld tavoli képességekbdl eredd hibdkat és kozlekedési veszélyeket is.

2.3. Az 1. szakaszban nem szerepld forgalmi helyzetek 1étrehozdsdra szolgalé médszernek az e melléklet 1. részének
1. fiiggelékében meghatdrozott elveket kell kovetnie.

2.4. A gyart6 dltal az 1. pontban nem szerepld forgalmi helyzetek létrehozdsdhoz haszndlt médszert dokumentdlni
kell az automatizalt vezetési rendszer értékeléséhez benytjtandé dokumentaciécsomagban.
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1. fiiggelék

Az automatizdlt vezetési rendszer tervezett miikodési tartomdnya szempontjibdl relevins forgalmi helyzetek
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A forgalmi helyzetek létrehozdsa és osztélyozasa

Mindségi szempontbdl a forgalmi helyzetek harom kategéridba sorolhatok — névleges/kritikus/hiba okozta —, és megfelelnek
a rendes vagy vészhelyzeti tizemmaodnak. Ha e kategéridk mindegyikére egyfeldl adat-, mdsfeld] tuddsalapti megkozelitést
alkalmazunk, létrehozhatok a megfelel§ forgalmi helyzetek. A tuddsalapti megkozelités szakért6i ismereteket haszndl fel a
veszélyes események szisztematikus azonositdsdra és a forgalmi helyzetek kidolgozdsdra. Az adatalapi megkozelités a
rendelkezésre dll6 adatokat haszndlja fel az el6fordulé forgalmi helyzetek azonositdsira és osztdlyozasira. A forgalmi
helyzeteket a teljesen automatizélt jarmd tervezett mkodési tartomdnya alapjan kell meghatdrozni.

Névleges forgalmi helyzetek

A gyért6 analitikai kereteket is igénybe vehet, hogy tovabbi névleges forgalmi helyzetek meghatérozasaval biztositsa az
adott alkalmazds lefedettségét. Ezek az analitikai keretek a kovetkez6ként csoportosithatok:

A tervezett miikodési tartomdny elemzése

A tervezett miikodési tartomdny tdjelemekbdl (pl. fizikai infrastruktdra), kornyezeti koriilményekbdl, dinamikus
elemekbdl (pl. forgalom, veszélyeztetett Gthasznalok) és az adott automatizalt vezetési rendszerrel kapcsolatos
alkalmazds muik6dési korldtaibol 4ll. Ezen elemzés célja a tervezett mikodési tartomdny jellemz8inek azonositdsa, a
tulajdonsdgok hozzdrendelése és az objektumok kozotti interakcidk meghatdrozdsa. Itt azt vizsgdljuk, hogy a
tervezett miikodési tartomdny milyen hatdst gyakorol az automatizalt vezetési rendszer mikodési kompetencidira. Az
elemzésre az 1. tdbldzat tartalmaz egy példat.

1. tdbldzat

Dinamikus elemek és tulajdonséigaik

Objektumok Események/interakciok

Jarmdvek (pl. személygépkocsik, | Az elol haladé jarmdi lassit (a jarm eldtt)
konnyti tehergépjarmiivek, nehéz | Az elol halad6 jarmd megallt (a jarmd el6tt)

tehergépjarmdivek, buszok, | Az elol halad6 jarmii gyorsit (a jarmd el6tt)
motorkerékpéarok) Savviltds (a jarmd el6tt/oldalsé irdnyban)

Elévégds (szomszédos savbol)

Bekanyarodas (a jarmdi el6tt)

Szemben haladé jarmd belépése a forgalmi savba (a jarm el6tt/oldalsd
irdnyban)

A szomszédos sdvban haladé jarm( belépése a forgalmi sdvba (a jarmd
el6tt/oldalsé irdnyban)

Felhajtds az titra (a jarmd el8tt/oldalsé irdnyban)

Hirtelen sdvelhagyds (a jarmi el6tt)




L 221/26 Az Eurdpai Uni6 Hivatalos Lapja 2022.8.26.

Gyalogosok Athaladnak az tton — az atkelGhelyen (a jarmd el6tt)
Athaladnak az tton — az dtkelhelyen kiviil (a jarm el6tt)
A jardan[az Gtpadkdn kozlekednek

Kerékpdrosok A forgalmi sdvban haladnak (a jarm el6tt)

A szomszédos siavban haladnak (a jarmd el6tt/oldalsé irdnyban)

Az erre a célra kijelolt sdvban haladnak (a jarm el6tt/oldalsé irdnyban)

A jardan[az Gtpadkdn kozlekednek

Athaladnak az titon — az dtkelShelyen (a jarmd el6tt/oldalsé irdnyban)
Athaladnak az titon — az dtkelShelyen kiviil (a jarmi el6tt/oldalsé irdnyban)

Allatok A forgalmi sdvban hevernek (a jarmd el6tt)
A forgalmi sdvba belépnek/kilépnek a forgalmi sdvbél (a jarmd el6tt/oldalsé
irdnyban)

A szomszédos sdvban dllnak/mozognak (a jarm el6tt)
Az Gtpadkén dllnak/mozognak

Hulladék A forgalmi sdvban hever (a jarm el6tt)

Egyéb dinamikus objektumok (pl. | A forgalmi savban hevernek/dllnak (a jarm el6tt/oldalsé irdnyban)

bevésarlokocsik) A forgalmi sdvba belépnek/kilépnek a forgalmi savbdl (a jarmii elStt/oldalsd
irdnyban)

Koziti jelz6tablak Allj, els6bbségadas kotelezd, sebességkorldtozds, gyalogos atkelés, vasati dtjaro,
utkeresztez8dés, iskolai ovezet

Forgalomiranyito jelzések UtkeresztezGdés, vasiiti dtjaré, gyermekek

Jarmtvek dltal kiadott jelzések Kanyaroddsi szdndékra figyelmeztetd jelzések (irdnyjelzd)

2.2. OEDR-elemzés: a mtikddési kompetencia azonositdsa

Az objektumok és a relevins tulajdonsdgok azonositdsit kovetGen lehetséges az automatizdlt vezetési rendszer
megfelel6 vélaszdnak feltérképezése. Az automatizalt vezetési rendszer vdlaszdnak modellezése az alkalmazandé
funkcionélis kovetelményeken, tovdbba az e rendeletben foglalt teljesitménykovetelményeknek és az tizemeltetés helye
szerinti orszag kozlekedési szabdlyainak alkalmazdsan alapul.

Az OEDR-elemzés eredménye egyben egy olyan kompetenciakészlet, amely a vonatkozé szabdlyozdsi és jogi
kovetelményeknek valé megfelelés biztositdsa érdekében a tervezett miikddési tartomdnyra alkalmazandé mtikodési
kompetencidkat is leképezi. A 2. tabldzat minGségi példat mutat be egy esemény és egy valasz megfeleltetésére.

Az elemzés targyat képez$ automatizdlt vezetési rendszer dltal kezelendd névleges forgalmi helyzeteket — a tervezett
mikodési tartomdnyon belili fiiggvényként — az objektumok, az események és lehetséges interakcidik kombindcidja
alkotja. A forgalmi helyzetek deszkriptorainak jobb kombinaldsa, amelyek kiterjednek példdul a tervezett miikodési
tartomdnyon belil az infrastruktira jellemzdire, a tdrgyak és események jellemzGire, valamint a vélaszreakcidkat
érintd veszélyekre (pl. idGjards, latdstavolsdg), el6nyos lehet a névleges forgalmi helyzetek azonositdsa szempontjabol.
A névleges forgalmi helyzetek azonositdsa nem korldtozddik a kozlekedés koriilményeire, hanem magéban foglalja a
kornyezeti koriilményeket, az emberi tényezSket, a konnektivitdst és a nem megfelel6 kommunikéciét is. Mivel az
események (feltételezett) paramétereit még meg kell hatdrozni, az elemzés alkalmazdsibdl levezetett névleges forgalmi
helyzeteket funkcionalis és logikai absztrakcids szinten kell figyelembe venni.

2. tdbldzat

Miikodési kompetencidk adott eseményekkel kapcsolatban

Esemény Vilasz

Az elol halad6 jarmii lassit A jarm kovetése, lassitds, megdllds

Az elo] halad6 jarmii megllt Lassitds, megdllds

Az elol haladé jarmd gyorsit Gyorsitds, a jarmd kovetése

Az elol haladé jarm( bekanyarodik | Lassitds, megallds
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Mds jarm savot valt Els6bbségadas, lassitds, a jarmi kovetése
Mds jarm( bevdg Els6bbségadas, lassitds, megdllds, a jarmii kovetése
Egy jarmdi felhajt az orszagtitra A jarmd kovetése, lassitds, megdllds

Szemben haladé jarméi belép a | Lassitds, megdllds, félrehiizodds sdvon beliil, félrehizddds sdvon kiviilre
forgalmi sdvba

A szomszédos savban haladé jarmd | Els6bbségadas, lassitds, megallds
belép a forgalmi sdvba

Az elol haladé jarmd hirtelen elhagyja | Gyorsitds, lassitds, megallds
a sdvot

Gyalogos halad 4t az dton — az | Els6bbségadds, lassitds, megdllds
atkelGhelyen

Gyalogos halad 4t az dton — az | Els6bbségadis, lassitds, megéllds
atkelGhelyen kiviil

Kerékpdrosok haladnak a forgalmi | Els6bbségadds, kovetés
sdvban

Kerékparosok haladnak az erre a célra | Félrehtizodds a sdvon beliil
kijelolt sdvban

Kerékpdros halad at az tton — az | Els6bbségadas, lassitds, megdllds
atkelGhelyen

Kerékpdros halad at az tton — az | ElsGbbségadas, lassitds, megallds
atkelGhelyen kiviil

3. Kritikus forgalmi helyzetek

A mikodési elégtelenségek értékeléséhez a kritikus forgalmi helyzetek levezethet6k a névleges forgalmi helyzetek
peremhelyzeti feltételezéseinek figyelembevételével (adatalapti megkozelités) vagy szabvanyositott moédszerek
(tuddsalapt megkozelités) alkalmazdsaval (ldsd a 2. rész 3.5.5. pontjaban példaként emlitett médszereket). A forgalmi
helyzetek deszkriptorainak és peremértékeinek jobb kombindldsa, amelyek kiterjednek példdul a tervezett mikodési
tartomdnyon belil az infrastruktira jellemzdire, a tdrgyak és események jellemzGire, valamint a vélaszreakcidkat
érint§ veszélyekre (pl. idGjdrds, a latdsi viszonyokat negativan befolydsolé tényezdk, interakcidk a széban forgd
objektumtdl vagy kivaltott eseménytdl eltér§ Gthasznalokkal), el6nyos lehet a kritikus forgalmi helyzetek azonositdsa
szempontjdbol. A kritikus forgalmi helyzetek azonositdsa nem korldtozédik a kozlekedés koriilményeire, hanem
magédban foglalja a kornyezeti koriilményeket, az emberi tényezdket, a konnektivitist és a nem megfelel§
kommunikdci6t is. A kritikus forgalmi helyzetek az automatizalt vezetési rendszer vészhelyzeti tizemmddjanak
felelnek meg.

4.  Hiba okozta forgalmi helyzetek

E forgalmi helyzetek annak értékelésére szolgdlnak, hogy az automatizlt vezetési rendszer hogyan reagél a hibdkra. A
szakirodalomban kiilonboz8 médszerek éllnak rendelkezésre (ldsd a 2. rész 3.5.5. pontjdban példaként emlitett
modszereket).

A gyarténak az automatizdlt vezetési rendszer kidolgozdsa sordn minden egyes azonositott miikodési hiba és
kovetkezmény tekintetében megfeleld (vésziizemi) stratégidkat kell bevezetnie.

A hiba okozta forgalmi helyzetek alkalmazdsakor a cél annak értékelése, hogy az automatizalt vezetési rendszer
képes-e megfelelni a biztonsdg szempontjabdl kritikus helyzetekre vonatkozé kovetelményeknek, ideértve példaul ,Az
ADS kezeli a biztonsdgi szempontb6l kritikus vezetési helyzeteket” és az ,ADS biztonsdgosan kezeli a
hibatizemmodokat” kovetelményt és azok részkovetelményeit.

5.  Feltételezések: forgalmi helyzetek a logikustdl a konkrétig

Annak érdekében, hogy az el6z6 pontokban meghatdrozott forgalmi helyzetek készen élljanak a szimuldcié vagy
fizikai vizsgalat Gtjan torténd értékelésre, a gyartdnak adott esetben feltételezések alkalmazasaval koherens médon
parametrizélnia kell azokat.

A gyértonak bizonyitékokkal kell aldtimasztania feltételezéseit, igy példul a fejlesztési szakaszban végzett adatgyjtési
kampdnyokkal, valds baleseti adatokkal és a realisztikus vezetdi viselkedés értékeléséivel.

A kritikus forgalmi helyzetek jellemzésére haszndlt paramétereknek ki kell terjedniilk a forgalmi helyzetek
deszkriptorainak észszertien elvirhaté értékeire, de nem korldtozédhatnak a dokumenticids adatbdzisokban mar
rogzitett értékekre.
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2.RESZ

AZ AUTOMATIZALT VEZETESI RENDSZER BIZTONSAGI KONCEPCIOJANAK ERTEKELESE ES A GYARTO BIZTONSAGI-
RANY{TASI RENDSZERENEK ELLENORZESE

1. Altaldnos el6irasok
1.1. A tipusjévahagydst megadé tipusjovdhagy6 hatdsdg vagy a nevében eljdré mdszaki szolgélat célzott helyszini

ellenSrzésekkel és vizsgdlatokkal — kiilonosen az e melléklet 4. pontjidban meghatdrozottak szerint — ellendrzi,
hogy a dokumenticidban megadott biztonsigi érvelés megfelel-e a II. melléklet kovetelményeinek, és hogy a
gyart6 a dokumentdcioban leirt tervezést és eljardsokat ténylegesen végrehajtotta-e.

1.2. Bar a benytjtott dokumentdcié és az automatizdlt vezetési rendszer biztonsagirdnyitdsi rendszerének és
biztonsdgi koncepcidjdnak ezen el6irdssal kapcsolatban a tipusjovahagyd hatdsdg megelégedésére végzett
ellendrzésével kapcsolatos bizonyitékok alapjan a tipusjévahagydsban részesitett automatizalt vezetési rendszer
fennmarad6 kockézati szintje elfogadhaténak tekinthetd a jarmdtipus forgalomba helyezéséhez, az automatizalt
vezetési rendszer dltaldnos biztonsdgdrol ezen el8irds kovetelményeinek megfeleléen az automatizdlt vezetési
rendszer teljes élettartama alatt a tipusjovahagyast kérelmez6 gyarté felel6s gondoskodni.

2. Fogalommeghatdrozasok

E melléklet alkalmazasdban:

2.1. ,biztonsigi koncepci6™ azon intézkedések leirdsa, amelyeket annak érdekében alakitottak ki az automatizalt
vezetési rendszerben, hogy a teljesen automatizdlt jarmd a tervezett mitkodési tartomdnya szempontjdbol
relevans forgalmi helyzetek és események tekintetében tigy miikodjon, hogy a jarmii ne jelentsen indokolatlan
kockazatot az utasokra és a tobbi tthaszndléra sem meghibdsodott (funkciondlis biztonsdg), sem hibamentes
(izemeltetési biztonsdg) dllapotdban. A részleges iizemeltetésre valo visszalépésnek vagy akdr az alapvet6 ADS-
funkciok tartalékrendszerre torténd atallitdsanak lehet8sége a biztonsdgi koncepcid részét kell, hogy képezze;

2.2. segységek” a rendszer alkotéelemeinek legkisebb részei, amelyekkel e melléklet foglalkozik; ezeknek az
alkotéelemeknek a kombindcidi azonositds, elemzés vagy csere céljabodl egyetlen entitdsnak mindsiilnek;

2.3. LJatviteli kapcsolatok™ azok az eszkozok, amelyeket a jelzések, a miikodési adatok vagy az energiaelldtas
tovabbitdsdnak céljabodl az elosztott egységek osszekotésére haszndlnak. A széban forgd berendezés dltaldban
elektromos, de egyes részei lehetnek mechanikusak, pneumatikusak vagy hidraulikusak is;

2.4. Liranyitdsi tartomany”: kimeneti valtozo, az a tartomdny, amelyen beliil a rendszer valészintleg képes irdnyitast
gyakorolni;
2.5. ,a funkciondlis tizemeltetés hatdrai”: azok a kiils§ fizikai korldtok, amelyek kozott az automatizélt vezetési

rendszer képes végrehajtani a dinamikus vezetési feladatokat.

3. Az automatizélt vezetési rendszer dokumentdcidja

3.1. Kovetelmények

A gyartonak gondoskodnia kell egy olyan dokumentdci6s csomagrél, amely ismerteti az automatizalt vezetési
rendszer alapfelépitését, valamint azon eszkozoket, amelyekkel a rendszer mds jarmiirendszerekhez
kapcsolodik, vagy amelyekkel a kimeneti valtozdkat kozvetleniil vezérli, tovabbd a kiils6 hardvereket/
szoftvereket és tavoli képességeket.

A dokumenticidcsomagban az automatizdlt vezetési rendszer gyarté daltal meghatdrozott funkcidjira
(funkcidira), a vezérlési stratégidkra és a biztonsdgi koncepciora vonatkozdan is magyarazattal kell szolgdlni.

A dokumentdciénak tomornek kell lennie, de bizonyitania kell, hogy a tervezésben és a fejlesztésben az
automatizdlt vezetési rendszerrel kapcsolatos valamennyi érintett teriilet szakértdi részt vettek.

Az id8szakos miiszaki vizsgilatok vonatkozdsiban a dokumenticiénak le kell irnia, hogy az automatizalt
vezetési rendszer aktudlis izeméllapota, valamint a m(ikodés és a szoftverintegritds miként ellenérizhetd.
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A tipusjovahagyé hatdsdgnak értékelnie kell a dokumentdcids csomagot, amelynek be kell mutatnia, hogy az
automatizalt vezetési rendszer:

a) tervezése és fejlesztése sordn tigyeltek arra, hogy a rendszer a bejelentett tervezett miikodési tartomdnyban és
annak hatdrain belil ne jelentsen indokolatlan kockazatot az utasok és a tobbi tithasznalé szdmadra;

b) megfelel az e rendelet II. mellékletében meghatdrozott teljesitménykovetelményeknek;

) kifejlesztése a gyarto altal bejelentett fejlesztési eljarassal/médszerrel tortént.

3.1.1. A rendelkezésre bocsédtott dokumentdcionak harom részbdl kell dllnia:

a) Tipusjovahagyds irdnti kérelem: a tipusjovdhagyds irdnti kérelem benyujtdsakor a tipusjovdhagyo hatdsighoz
benytjtott adatkozlS lapnak rovid informdcidkat kell tartalmaznia az I mellékletben felsorolt tételekrdl. E
dokumentum a tipusjévahagyas részét fogja képezni.

b) A tipusjovdhagydshoz szitkséges hivatalos dokumentdciés csomag, amely tartalmazza az ebben a 3.
szakaszban felsorolt anyagokat (a 3.5.5. pontban foglaltak kivételével), amelyeket a tipusjévahagyé hatdsdg
rendelkezésére kell bocsdtani az automatizdlt vezetési rendszer tipusjévahagydsdnak elvégzéséhez. A
tipusjovdhagyé hatdsdg ezt a dokumentdcids csomagot haszndlja majd az e melléklet 4. szakaszdban
meghatarozott ellendrzési eljards hivatkozdsi alapjaul. A tipusjovahagyé hatdsignak gondoskodnia kell
arr6l, hogy ez a dokumentacids csomag a jarmiitipus gydrtasdnak végleges ledllitdsdtdl szdmitott legaldbb
10 évig hozzéférhetd maradjon.

¢) A 3.5.5. pont szerinti tovabbi bizalmas anyagok és elemzési adatok (szellemi tulajdon), amelyeket a
gyartéonak meg kell driznie, de az automatizdlt vezetési rendszer tipusjévahagydsa sordn (pl. a gyartd
miszaki létesitményeiben végzett helyszini) betekintésre hozzdférhet6vé kell tennie. A gyarténak
biztositania kell, hogy ezek az anyagok és elemzési adatok a jarmiitipus gydrtdsinak végleges ledllitdsatol
szamitott 10 évig hozzaférhet6k maradjanak.

3.2. Az automatizlt vezetési rendszer altaldnos lefrdsa
3.2.1. A leirdsban kozérthetGen ismertetni kell az automatizélt vezetési rendszer mtikodési jellemzdit és tulajdonsdgait.

3.2.2. A leirds tobbek kozott a kovetkezdkre terjed ki:

3.2.2.1.  a tervezett miikodési tartomdny, mint példdul a legnagyobb iizemi sebesség, az it tipusa (pl. kijeldlt sdv), az
tizemeltetés helye szerinti orszdgok|teriiletek, az Gtviszonyok és a szitkséges kornyezeti koriilmények (pl. nem
havazhat) [peremfeltételek;

3.2.2.2.  alapteljesitmény (pl. objektumok és események észlelése és a rdjuk adott valasz, az tizemeltetés soran sziikséges
kiils§ infrastruktira);

3.2.2.3. interakcid a tobbi tthaszndléval;
3.2.2.4. akockdzatminimaliz4ldsi mandverek {6 feltételei;

3.2.2.5. ajarmd utasaival, a fedélzeti izemeltetGvel vagy (értelemszertien) a tavoli beavatkozdsra jogosult iizemeltetGvel
folytatott interakcié koncepcidja;

3.2.2.6.  afedélzeti izemeltet§ vagy (értelemszertien) a tavoli beavatkozdsra jogosult {izemeltets, valamint adott esetben
a jarmd utasai vagy mds tthaszndlok dltal az automatizdlt vezetési rendszer be- vagy kikapcsoldsdra szolgdld
eszkozok;

3.2.2.7.  ateljesen automatizalt jarmd miikodése sordn a biztonsdg garantildsihoz szitkséges iizemeltetési intézkedések
(pl. fedélzeti tizemeltetSre vagy tavoli beavatkozdsra jogosult tizemeltetére van-e sziikség).

3.2.2.8. ateljesen automatizdlt jarmd mikodése sordn a biztonsdg garantdlasdhoz szitkséges kiszolgdl6 oldali [backend],
kiils6 infrastruktiira.
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3.3. Az automatizalt vezetési rendszer funkcidinak lefrdsa

Be kell nydjtani egy leirdst, amely ismerteti az automatizdlt vezetési rendszer Gsszes funkcidjit, koztitk az
automatizalt vezetési rendszer stabil és biztonsigos miikodéséhez szitkséges vezérlési stratégidkat, valamint a
tervezett miikodési tartomdnyon beliili dinamikus vezetési feladatok elvégzéséhez alkalmazott médszereket és
azokat a hatdrokat is, amelyek kozott az automatizélt vezetési rendszernek mtikodnie kell, beleértve egy leirast
arrél, hogy ez hogyan biztosithaté.

Minden olyan bekapcsolt vagy letiltott automatizalt vezetési funkcidt, amelynek hardvere és szoftvere a gyartas
idején a jarmdben van, be kell jelenteni, és csak akkor megengedett a jirmtben valé hasznélatuk, ha
megfelelnek az ebben a mellékletben, valamint e rendelet II. mellékletében foglalt kévetelményeknek. A
gyarténak az adatfeldolgozast is dokumentalnia kell abban az esetben, ha folyamatos tanuldsi algoritmusokat
alkalmaz.

3.3.1. Az 0sszes bemeneti és érzékelt valtozordl listat kell késziteni, meg kell hatdrozni ezek miikodési tartomanyat, és
le kell irni, hogy az egyes viltozok hogyan befolyasoljdk az automatizdlt vezetési rendszer miikodését.

3.3.2. Az automatizdlt vezetési rendszer dltal vezérelt 6sszes kimeneti valtozordl listt kell késziteni, és minden egyes
esetben meg kell adni, hogy a vezérlés kozvetleniil vagy a jarmd egy mdsik rendszerén keresztiil torténik-e. Meg
kell hatdrozni azt a tartomdnyt, amelyen belill az automatizalt vezetési rendszer valdszindsithetGen vezérli az
egyes kimeneti valtozokat.

3.3.3. Amennyiben az automatizalt vezetési rendszer teljesitményével Osszefiigg, meg kell hatdrozni a funkciondlis
tizemeltetés hatdrait kijelols értékeket, beleértve a tervezett miikodési tartomdny hatarértékeit is.

3.3.4. El kell magyardzni a jarmd utasaival/fedélzeti tizemeltetSjével/tdvoli beavatkozdsra jogosult iizemeltetGjével (ha
van ilyen) arra az esetre létesitett ember—gép interakcié (HMI) koncepcidjit, amikor a tervezett mikodési
tartomdny hatdrértékeit megkozelitik, majd elérik. A magyardzatnak fel kell sorolnia azokat a helyzeteket tipus
szerint, amelyekben az automatizalt vezetési rendszer timogatdsi kérést fog intézni a fedélzeti iizemeltet6hoz
vagy (értelemszertien) a tdvoli beavatkozdsra jogosult tizemeltet6hoz, valamint ismertetnie kell a kérés
végrehajtdsdnak modjdt, a sikertelen kérés kezelésére szolgdld eljardst és a kockdzatminimalizdldsi manGvert.
Leirast kell adni ezenkiviil azokrdl a jelzésekrdl és informdacidkrdl is a fenti helyzetek mindegyikében, amelyeket
a fedélzeti tizemeltetd[tavoli beavatkozdsra jogosult iizemeltetd, a jarm( utasai és a tobbi ithaszndl6 kap.

3.4. Az ADS felépitése és vizlata

3.4.1. Alkotéelem-jegyzék

Be kell nydjtani egy, az automatizélt vezetési rendszer valamennyi egységét Osszegzd jegyzéket, megemlitve a
jarm{ egyéb rendszereit, valamint az ahhoz sziikséges kiilsé hardvert/szoftvert és tavoli képességeket, hogy az
automatizalt vezetési rendszer elérje azt a teljesitményt, amely alapjan a tervezett miikodési tartomdnya szerint
jovahagyjdk.

Ezen egységek kombindcidjardl egy felépitési tervrajzot is be kell nydjtani, amely viligosan mutatja mind a
berendezések elhelyezkedését, mind az 6sszekapcsolddasokat.

E tervrajznak a kovetkezdket kell tartalmaznia:

a) az objektumok/események észlelése, beleértve a feltérképezést és a helymeghatarozast;

b) a dontéshozatal leirdsa;

) az automatizdlt vezetési rendszer adatelemei;

d) mds jarmtrendszerekkel, a kiills6 hardverrel/szoftverrel és a tdvoli képességekkel kialakitott kapcsolat és
interfész.

3.4.2. Az egységek funkcioi

Az automatizalt vezetési rendszer minden egyes egységének funkcidjat fel kell vazolni, tovabba fel kell tiintetni
azokat a jelzéseket, amelyek az egységet a tobbi egységgel vagy mds jarmtrendszerekkel osszekapesoljdk. A
lefrasnak magdban kell foglalnia az automatizdlt vezetési rendszert és mds jirmdrendszereket tdimogatd kiilsG
rendszereket is. Ezen informdciok megadhatdk feliratokkal elldtott folyamatdbra vagy egyéb egyszerdsitett
diagram formdjaban, vagy ilyen diagrammal kiegészitett leirasban.
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3.4.3. Az automatizalt vezetési rendszeren belilli osszekapcsolodasokat az elektromos dtviteli kapcsolatok esetében
kapcsoldsi rajzon, a pneumatikus vagy hidraulikus atviteli berendezések esetében csdvezetékek elrendezési
rajzdn, illetve mechanikai kapcsolodasok esetében egyszertisitett grafikus vazlaton kell feltiintetni. Az egyéb
rendszerek irdnydba tart6 vagy irdnydbdl érkezd dtviteli kapcsolatokat szintén fel kell tiintetni.

3.4.4. Az atviteli kapcsolatok és az egységek kozott tovabbitott jelzések kozott egyértelmi megfelelésnek kell lennie. A
jelzések prioritdsira vonatkozé informdacidkat minden olyan esetben meg kell adni a multiplexelt
adatcsatornakon, amikor a prioritds hatdssal lehet a teljesitményre vagy biztonsdgra.

3.4.5. Az egységek azonositdsa

3.4.5.1. Az egyes egységeket a megfelel§ hardver, illetve dokumentdcio tdrsitdsa érdekében vildgosan és egyértelmten
azonositani kell (példaul a hardver jelolése vagy szoftvertartalom esetében a szoftverkimenet feltiintetése altal).
Amennyiben a szoftververzié a jelolés vagy az alkotdelem cseréje nélkiil médosithaté, a szoftver azonositdsa
csak szoftverkimenettel torténhet.

3.4.5.2.  Ha a funkciokat egyetlen egységen beliil vagy ténylegesen egyetlen szamitgépben egyesitik, de a folyamatdbran
az egyértelmiség és az egyszerbb magyardzat érdekében kiilon blokkban szerepelnek, elég egyetlen
hardverazonosité jelolést haszndlni. A gyarté ezen azonosité haszndlatival garantdlja, hogy a leszéllitott
berendezés megfelel a vonatkozé dokumentumban foglaltaknak.

3.4.5.3. Az azonosité meghatdrozza a hardver- és a szoftvervéltozatot, és amennyiben ez utébbi olyan mértékben
megvaltozna, hogy e rendelet vonatkozasiban az egység funkcidja is médosulna, az azonositot is meg kell
véltoztatni.

3.4.6. Az érzékelSrendszer alkotdelemeinek beszerelése

A gyarténak tdjékoztatdst kell adnia az érzékeldrendszert alkoté egyes alkotbelemek lehetséges beszerelési
modozatairdl. E tdjékoztatasnak ki kell terjednie tobbek kozott az alkotdelemnek a jarmibe torténd beszerelése
utdn a jarmiben/jarmdvon elfoglalt helyére, az alkotéelemet koriilvevs anyag(ok)ra, az alkotdelemet koriilvevs
anyag(ok) méretére és geometridjira, valamint az alkotéelemet koriilvevd anyag(ok) feliiletére. Az
informdcidknak tartalmazniuk kell az automatizdlt vezetési rendszer teljesitménye szempontjabol kritikus

e

beszerelési elGirdsokat is, pl. a beépitési szog tiiréshatdrait.

Az érzékelSrendszer egyes alkotdelemeinek vagy a beszerelési lehetGségeknek a valtozdsairdl tovabbi értékelés
végzése céljabal értesiteni kell a tipusjévahagyd hatdsagot.

3.5. A gyért6 biztonsdgi koncepcidja és a biztonsagi koncepcié gydrté altali validdldsa
3.5.1. A gyérténak nyilatkozatot kell benyijtania, amely megerdsiti, hogy az automatizdlt vezetési rendszer nem jelent

indokolatlan kockdzatot a jarm utasai és a tobbi tithaszndlé szamdra.

3.5.2. Az automatizdlt vezetési rendszer 4ltal alkalmazott szoftver tekintetében ismertetni kell az architektira vazlatat,
valamint meg kell jelolni a felhaszndlt tervezési mddszereket és eszkozoket (ldsd 3.5.1). A gydrtonak
bizonyitékokkal aldtdmasztva be kell mutatnia, hogy a tervezési és fejlesztési folyamat sordn milyen eszkozoket
hasznaltak az ADS-logika megvaldsitdsinak meghatdrozdsdra.

3.5.3. A gyirténak a tipusjovdhagyd hat6sdg rendelkezésére kell bocsdtania az automatizélt vezetési rendszerbe
beépitett azon tervezési megolddsok magyardzatat, amelyek meghibdsodds esetén is garantaljak a funkciondlis
és tzemeltetési biztonsdgot. Példdk az automatizdlt vezetési rendszerbe beépitett lehetséges tervezési
megolddsokra:

a) visszalépés egy részleges rendszer alkalmazdsdval torténd mikodésre;

(=5

) redundancia egy kiil6nall6 rendszerrel;

(g

) tobbféle rendszer ugyanazon funkcié elldtdséra;

oL

) az automatizalt vezetési funkci6(k) kiiktatdsa vagy korldtozasa.
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3.5.3.1. Ha a kivdlasztott megoldds bizonyos meghibdsoddsok (pl. stlyos hibak) esetén részleges mtikodési mddot
vélaszt, akkor meg kell hatdrozni a pontos koriilményeket (pl. hiba tipusa), valamint a hatékonysdg ebbél eredd
korlatait (pl. kockdzatminimalizdldsi mandver azonnali kezdeményezése), tovabbd az iizemeltetd/tavoli
beavatkozdsra jogosult tizemeltetd, a jarmd utasai és a tobbi thaszndl6 figyelmeztetésére irdnyuld stratégidt.

3.5.3.2.  Ha a kivdlasztott tervezési megoldds a hiba dltal érintett teljesitmény biztositdsdra mdsodlagos (készenléti) vagy
kiilonféle eszkozoket valaszt, akkor meg kell hatdrozni az 4tvaltdsi mechanizmus elveit, a redundancia logikajat
és szintjét, valamint az Osszes beépitett ellenérzd eszkozt és a hatékonysag ezekbdl eredd korlatait.

3.5.3.3. Ha a kivilasztott tervezési megoldds az automatizdlt vezetési funkcid(k) kiiktatdsat valasztja, azt e rendelet
idevagd rendelkezéseivel Osszhangban kell elvégeznie. Az ehhez a funkcidhoz tartozé Osszes megfelels
kimeneti vezérlgjelet le kell tiltani.

3.5.4. A gyérténak a tipusjévahagy6 hatdsdg rendelkezésére kell bocsatania tovdbba az automatizélt vezetési rendszer
biztonsdgos tizemeltetése érdekében bevezetend§ iizembiztonsagi intézkedések (példaul fedélzeti iizemeltetSre
vagy tavoli beavatkozdsra jogosult tizemeltetdre van-e szitkség), valamint a tdmogaté kiilsé infrastruktiira, a
kozlekedési és fizikai infrastrukturalis kovetelmények, a karbantartdsi intézkedések stb. magyardzatat.

3.5.5. A dokumentaciot olyan elemzéssel kell alitdimasztani, amely bemutatja, hogy az automatizalt vezetési rendszer
hogyan fogja csokkenteni vagy elkeriilni azokat a veszélyeket, amelyek hatdssal lehetnek a jarmd utasai és a
tobbi tithasznald biztonsdgara.

3.5.5.1. A vilasztott elemzési megkozelités(eke)t a gyart6 hatdrozza meg és tartja fenn, és a tipusjévahagyds alkalmaval
és a késdbbiekben betekintés céljabdl elérhet6vé teszi a tipusjévahagyd hatdsdg szdmara.

3.5.5.2. A tipusjovahagy6 hatdsdg a kovetkezd elemzési megkozelités(ek) alkalmazdsat értékeli:
a) a biztonsdgi megkozelités vizsgdlata a koncepcid szintjén.

A megkozelitésnek a rendszerbiztonsdg szempontjabol megfeleld veszélyelemzésen/kockazatértékelésen kell
alapulnia;

b) a biztonsdgi megkozelités ADS-szintd, feliilrSl épitkezs (a lehetséges veszélytdl a tervezésig) és alulrdl
épitkezd (a tervezéstdl a lehetséges veszélyekig) megkozelitést is magdban foglalé ellendrzése. A biztonsagi
megkozelitésnek hibaiizemmod- és hatdselemzésen (FMEA), hibafaclemzésen (FTA), rendszerelméleti
folyamatelemzésen (STPA) vagy barmilyen hasonld, a rendszer funkciondlis és tizemeltetési biztonsiga
szempontjabol megfeleld eljdrdson kell alapulnia;

¢) a validaldsi/ellendrzési tervek és eredmények, koztitk a megfeleld elfogadasi kritériumok ellenérzése. Ennek
sordn a validdlishoz megfelel§ vizsgdlatokat, példdul ,hardver a hurokban” (hardware in the loop, HIL)
teszteket, jarmiivel végzett kozuti mikodési vizsgalatokat, a valds végfelhasznalokkal végzett vizsgalatokat
vagy a validdldshoz/ellendrzéshez megfelel barmilyen egyéb eszkozt kell haszndlni. A validilds és
ellendrzés eredményeit a kiilonb6zs vizsgélatok targykorének elemzésével, valamint azaltal lehet értékelni,
hogy minimadlis kiiszobértékeket dllapitanak meg arra nézve, hogy a kiilonb6z8 metrikdknak mit kellene
lefedniiik.

3.5.5.3. A 3.5.5.2. pont szerinti elemzési modszernek meg kell er@sitenie, hogy legaldbb az aldbbi elemek le vannak
fedve:

i ajarm( egyéb rendszereivel (pl. fékezés, kormdanyzas) valé interakcidkkal kapcsolatos szempontok;
ii. azautomatizdlt vezetési rendszer hibdi és a rendszer kockdzatcsokkentd reakcioi;

iii. a tervezett miikodési tartomdnyon belilli olyan helyzetek, amikor az automatizdlt vezetési rendszer
indokolatlan biztonsdgi kockdzatot jelenthet a jarmd utasai és a tobbi tthaszndlé szdmadra tizemeltetési
zavarok (pl. a jarm( kornyezetének hidnyos vagy helytelen megitélése, az tizemeltet/tdvoli beavatkozdsra
jogosult izemeltetd, a jarm( utasai vagy a tobbi Gthaszndlé reakci6janak meg nem értése, nem megfelels
ellendrzés, kihivast jelentd helyzetek) miatt;

iv. a peremfeltételek kozott relevans forgalmi helyzetek, valamint a forgalmi helyzet és a megfelel§ validaldsi
eszkoz kivélasztasahoz haszndlt irdnyitdsi modszer azonositdsa;
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v. a dinamikus vezetési feladatok (pl. vészhelyzeti mandGverek) végrehajtasit eredményezd dontéshozatali
folyamat, amely segiti a tobbi dthaszndloval folytatott interakciét, és Gsszhangban all a tagallami

kozlekedési szabalyokkal;

vi. ajdrmd utasai/a tobbi athaszndl6 dltali, észszertien elSre lithat6 rendellenes haszndlat, az tizemeltetd|tavoli
beavatkozdsra jogosult tizemeltetS/utas/egyéb wthaszndl6 éltali tévedések vagy félreértések (pl. nem
szandékos feliilbiralds), valamint az automatizélt vezetési rendszer szdndékos manipuldldsa;

vii. az automatizdlt vezetési rendszer biztonsagat befolydsold kiberfenyegetések (a kiberbiztonsagrdl és a
kiberbiztonsdg-irdnyitdsi rendszerrdl sz6lé 155. szdmii ENSZ-elSirdsnak megfelelSen végzett elemzés
révén);

viil. tizemeltetési biztonsdgi kérdések: a tdmogaté kiilsé infrastruktiirdval kapcsolatos problémdk, a tdvoli
beavatkozasra jogosult iizemeltetdvel kapcsolatos problémdk, az Osszekottetés elvesztése, a karbantartds
hidnya stb.

3.5.5.4. A tipusjévahagyé hatdsdg dltal végzett értékelés szaréprobaszert ellendrzésekbdl dll, és célja annak
megdllapitdsa, hogy a biztonsdgi koncepciét alatdmasztd érvelés érthetd és logikus-e, és azt az automatizalt
vezetési rendszer kiilonb6z8 funkcidiban alkalmazzdk-e. Az értékelésnek azt is ellendriznie kell, hogy a
validdldsi tervek kellSen megalapozottak-e ahhoz, hogy igazoljak a biztonsdgot (pl. a kivélasztott forgalmi
helyzetek vizsgalatinak észszerdi lefedettsége a kivélasztott validdldsi eszkoz dltal), és azokat megfelelGen
végrehajtottdk-e.

3.5.5.4.1. Az értékelésnek az alabbiak révén igazolnia kell, hogy a teljesen automatizalt jarmd tizemeltetése nem jelent
indokolatlan kockdzatokat a jdrm utasaira és a tobbi athaszndl6ra nézve a tervezett mifkodési tartomanyban:

a) validalasi eredményekkel aldtamasztott atfogd validalasi cél (azaz a validalds altalanos elfogadasi kritériumai),
amely bizonyitja, hogy az automatizalt vezetési rendszer tizembe helyezése sszességében nem noveli a
jarmd utasait és a tobbi tthaszndl6t érintS kockdzat szintjét a manudlisan vezetett jarmivekhez képest;
valamint

b) forgalmihelyzet-specifikus megkozelités (azaz a validalds forgalmi helyzeten alapuld elfogaddsi kritériumai),
amely azt mutatja, hogy az automatizalt vezetési rendszer Osszességében a biztonsdg szempontjabdl
relevins forgalmi helyzetek egyike esetében sem noveli a jirmd utasait és a tobbi tthaszndlot érint§
kockazat szintjét a manudlisan vezetett jarmtvekhez képest.

3.5.5.5. A tipusjévdhagyé hatdsdgnak a biztonsdgi koncepcié ellendrzése érdekében el kell végeznie vagy el kell
rendelnie az e melléklet 4. pontjdban meghatdrozott vizsgalatok elvégzését.

3.5.5.6. E dokumentdciénak részleteznie kell az ellendrzott paramétereket, illetve az e melléklet 3.5.4. pontjdban
meghatarozott egyes hibatipusok esetében meg kell hatdroznia a jirmd utasainak/a tobbi tthaszndlénak
és[vagy a javité/mdszaki ellen6rz6 személyzetnek adott figyelmeztetd jelzést.

3.5.5.7.  E dokumenticioban be kell mutatni, hogy mely intézkedések biztositjak, hogy az automatizalt vezetési rendszer
akkor sem jelent indokolatlan kockdzatokat a jarmd utasaira és a tobbi dthaszndlora nézve, amikor a
teljesitményére olyan kornyezeti koriilmények vannak hatdssal, mint az éghajlat, a h6mérséklet, por behatoldsa,
viz behatolasa, jég felhalmozddasa vagy kedvezétlen idGjaras.

4. Ellendrzés és vizsgalatok

Figyelembe véve a gyart6 altal benyujtott dokumenticidcsomag elemzésének eredményeit, a tipusjovdhagyd
hatésagnak kérnie kell, hogy az értékelésbdl ered6 konkrét kérdések ellendrzése céljabol a miiszaki szolgdlat
végezzen vizsgélatokat, illetve legyen jelen e vizsgalatok elvégzésénél.

4.1. Az automatizalt vezetési rendszer 3. pontban el6irt dokumentumokban meghatdrozott funkciondlis
tizemeltetését a kovetkez8képpen kell megvizsgalni:

4.1.1. Az automatizilt vezetési rendszer miikodésének ellenérzése

A tipusjévahagy6 hatésignak hibamentes koriilmények kozott ellendriznie kell az automatizdlt vezetési
rendszert azon funkciok palyan torténd vizsgalatdval, amelyeket a tipusjovahagy6 hatésdg szitkségesnek itélt és
kivélasztott a gyarté daltal leirt funkcidk koziil, valamint az automatizalt vezetési rendszer &ltaldnos
miikodésének valds vezetési koriilmények kozotti ellendrzésével, beleértve a forgalmi szabalyoknak vald
megfelelést is.
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Ezeknek a vizsgilatoknak olyan forgalmi helyzeteket is magukban kell foglalniuk, amelyekben tavoli
beavatkozdsra jogosult tizemeltetd (adott esetben) feliilbiralja az automatizalt vezetési rendszert.

Ezek a vizsgdlatok alapulhatnak az e melléklet 3. részében felsorolt vizsgalt forgalmi helyzeteken és/vagy a 3.
részben nem szerepld tovabbi forgalmi helyzeteken.

4.1.1.1. A vizsgélat eredményeinek meg kell felelniiik a gydrté dltal a 3.2. pontban megadott, a vezérlési stratégidkat is
tartalmazo leirdsnak, és meg kell felelniiik e rendelet teljesitménykovetelményeinek.

4.1.2. Az automatizdlt vezetési rendszer biztonsdgi koncepcidjanak ellendrzése

Az automatizalt vezetési rendszernek az egyes egységek meghibdsoddsara adott reakcidjat tigy kell ellendrizni,
hogy az egységen beliili bels6 hiba hatdsinak szimuldldsa érdekében az elektromos vagy mechanikai
egységeknek ennek megfeleld kimeneti jeleket tovabbitanak.

A tipusjovahagyd hatésdg megvizsgilja, hogy ezek a vizsgalatok kiterjednek-e a jarmii irdnyithatosdgit és a
rendszerhaszndld tdjékoztatdsit (az ember—gép interfészt, pl. az iizemeltetGvel/tdvoli beavatkozdsra jogosult
tizemeltetGvel folytatott interakciot) esetlegesen befolyasolé szempontokra.

4.1.2.1. A tipusjovdhagy6 hatésdgoknak szdmos olyan forgalmi helyzetet is ellendrizniiik kell, amelyek kritikusak az
objektumok és események észlelése és a rdjuk adott vélaszok (OEDR), valamint az automatizalt vezetési
rendszer dontéshozatali és HMI-funkcibinak jellemzése szempontjdbdl (pl. nehezen észlelhetd objektumok, a
tervezett miikodési tartomdny hatdrainak elérése, forgalmi zavarokkal kapcsolatos helyzetek, konnektivitdsi
probléma, a kiils6 rendszerekkel kapcsolatos probléma, a tavoli képességekkel kapcsolatos gondok, pl. nincs
jelen a tavoli beavatkozdsra jogosult tizemeltetd), az e rendeletben meghatérozottak szerint.

41.2.2. Az ellen6rzés eredményeinek olyan mértékben kell megegyezniiik a veszélyelemzés dokumentdlt
osszefoglaldjéval, hogy a biztonsdgi koncepcié és a végrehajtds osszességében megfelelsként, és e rendelettel
osszhangban dlloként jovahagyhato legyen.

4.2. A biztonsdgi koncepcié ellendrzéséhez szimuldcids eszkozt és matematikai modelleket is lehet haszndlni az
(EU) 2018/858 rendelet VIII. mellékletének megfelelGen, kiilondsen a prébapdlydn vagy valés vezetési
koriilmények kozott nehezen reprodukélhat6 forgalmi helyzetek esetében. A gyartéknak be kell mutatniuk a
szimuldciés eszkoz alkalmazdsi korét, az adott forgalmi helyzetre valé érvényességét, valamint a szimuldcids
eszkozok lancolatdra vonatkozdan elvégzett validaldst (az eredmény fizikai vizsgdlatoknak valé megfeleltetése).
A szimuldcids eszkozlanc érvényességének igazoldsdra az e melléklet 4. részében foglalt elvek vonatkoznak. A
szimuldci6 nem vélthatja ki az e melléklet 3. részében megadott fizikai vizsgalatokat.

4.3 A gyartdnak a biztonsdgirdnyitdsi rendszerre vonatkozé érvényes megfelelgségi tanusitvannyal kell rendelkeznie
a jovahagyasi eljards targyat képez§ jarmdtipus tekintetében.

5. Biztonsdgiranyitdsi rendszer

5.1. Az automatizdlt vezetési rendszer tekintetében a gydrtonak a biztonsdgirdnyitdsi rendszerre vonatkozdan
bizonyitania kell a tipusjovdhagyd hatésdg el6tt, hogy a szervezeten beliil hatékony eljarasok, modszerek,
képzések és eszkozok dllnak rendelkezésre, amelyeket a biztonsagirdnyitds és a folyamatos megfelelés
érdekében az automatizélt vezetési rendszer teljes életciklusa sordn aktualizdlnak és figyelemmel kisérnek.

5.2. Ki kell dolgozni és dokumentélni kell a tervezési és fejlesztési folyamatot, amely kiterjed a biztonsagirdnyitasi
rendszerre, a kovetelmények kezelésére és teljesitésére, a vizsgalatokra, a hibdk nyomon kovetésére és
megolddsdra, valamint az izembe helyezésre is.

5.3. A gydrténak hatékony kommunikdcios csatorndkat kell biztositania a funkciondlis/iizemeltetési biztonsdgért, a
kiberbiztonsagért és a jarmtibiztonsag szempontjabdl relevans egyéb szakteriiletekért felelds szervezeti egységei
kozott.
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5.4, A gyarténak a bekapcsolt automatizalt vezetési rendszer dltal okozott, a biztonsdgot érint6 események/balesetek
nyomon kovetése és elemzése céljabdl eljardsokat kell bevezetnie a jirmtiadatok és mds forrasokbdl szdrmazd
adatok gytjtésére. A gyartonak az idevagd eseményeket e melléklet 5. részével dsszhangban jelentenie kell a
tipusjévahagyo hatésdgoknak, a piacfeliigyeleti hatésdgoknak és a Bizottsdgnak.

5.4.1. A gydrténak lehetdvé kell tennie a kozlekedési szolgilaté szdmdra, hogy a fenti 5.4. pont szerint a
tipusjovahagyé hatésdgok, a piacfeliigyeleti hatésdgok vagy a tagallamok dltal kijelolt tovabbi hatdsigok
rendelkezésére bocsdssa a jarmtadatokat, valamint a II. melléklet 9. szakasza szerint gy(jtott ADS-adatokat és
az eseményadat-rogzits egyes adatelemeit.

5.5. A gyartonak eljardsokat kell bevezetnie, amelyekkel a nyilvantartdsba vételt kovetGen kezelni tudja az esetleges
biztonsdgi hidnyossdgokat, és szitkség esetén aktualizdlhatja a jarmdveket.

5.6. A gyérténak igazolnia kell, hogy rendszeresen (példdul kétévente) fuiggetlen belsS folyamatellendrzéseket
végeznek ndla annak biztositdsa érdekében, hogy az 5.1-5.5. pontban meghatirozott eljardsok kovetkezetesen
végrehajtasra keriiljenek.

5.7. A gyartoknak megfelel6 megolddsokat kell kialakitaniuk a beszdllitkkal (pl. szerz8déses megallapoddsok,
egyértelmd interfészek, min@ségiranyitdsi rendszer révén) annak biztositisa érdekében, hogy a beszdllitd
biztonsdgirdnyitdsi rendszere megfeleljen az 5.1. pont (kivéve a jirmtvel kapcsolatos szempontok, példdul
mikodés és haszndlaton kiviil helyezés), az 5.2., az 5.3. és az 5.6. pont kovetelményeinek.

5.8. A biztonsagiranyitdsi rendszerre vonatkozé megfelel§ségi tantsitvany
5.8.1. A biztonsagiranyitdsi rendszerre vonatkozé megfelel§ségi tantsitvany irdnti kérelmet a gyart6 vagy megfelelGen

meghatalmazott képviselGje nydjtja be a tipusjovdhagyo hatdsighoz.

5.8.2. A kérelemhez hdrom példdnyban csatolni kell az aldbbi dokumentumokat, és meg kell adni a kovetkezd
adatokat:

a) a biztonsagiranyitdsi rendszer leirdsat tartalmazé dokumentumok;

b) az e melléklet 3. fiiggelékében meghatdrozott mintdt kovetd, aldirt nyilatkozat arrdl, hogy a biztonsdgi-
rdnyitdsi rendszer megfelel az e rendelet szerinti biztonsagirdnyitdsi kovetelményeknek.

5.8.3. Amennyiben a biztonsagiranyitasi rendszer ellenérzése kielégits eredménnyel zdrult, és a gyarté 3. figgelékben
meghatdrozott mintdt kovetd, aldirt nyilatkozata beérkezett, akkor a gydrtd szdmara ki kell dllitani a 4. fiiggelék
szerinti, a biztonsdgiranyitdsi rendszerre vonatkozé megfelelgségi tantsitvanyt.

5.8.4. A biztonsagirdnyitdsi rendszerre vonatkozé megfelelGségi tanisitvany a kidllitds napjatdl szamitva legfeljebb
hérom évig érvényes, hacsak nem keriil visszavondsra.

5.8.5. A tipusjovdhagyé hat6ésdg barmikor ellendrizheti, hogy a biztonsdgirdnyitdsi rendszerre vonatkozd
megfelelGségi tandsitvany megadasdhoz teljesitendS kovetelmények tovdbbra is teljesiilnek-e. A tipusjovahagyd
hatésagnak vissza kell vonnia a biztonsagirdnyitdsi rendszerre vonatkozé megfelelGségi tandsitvanyt, ha az e
rendeletben meghatdrozott kovetelményeknek valé megfelelés tekintetében jelents meg nem felelésekre deriil
fény, és ezek nem keriilnek azonnal orvosoldsra.

5.8.6. A gyarténak tdjékoztatnia kell a jovdhagyd hatdsdgot vagy a miiszaki szolgdlatot minden olyan véltozdsrdl,
amely befolydsolja a biztonsdgiranyitdsi rendszerre vonatkozd megfelelGségi tanusitvany érvényességét. A
gyartéval folytatott konzultdciot kovetGen a jévahagyo hatdsdg vagy a miiszaki szolgdlat hatdroz arrél, hogy
sziikség van-e Ujj ellenSrzésekre.



L 221/36 Az Eurdpai Uni6 Hivatalos Lapja 2022.8.26.

5.8.7. A gyarténak kell6 idében kérelmeznie kell a biztonsdgirdnyitdsi rendszerre vonatkozé @j megfelelGségi
tanusitvany kidllitdsat vagy a meglévd megfelelGségi tanusitvany meghosszabbitdsdt. Amennyiben az ellendrzés
kedvezd eredménnyel zérul, a j6vahagyé hatdsdgnak ki kell allitania a biztonsagirdnyitasi rendszerre vonatkozd
Uj megfelelGségi tantsitvanyt, vagy tovdbbi hdrom évre meg kell hosszabbitania a kordbbi tanusitviny
érvényességét. A jovdhagyé hatdsignak ellendriznie kell, hogy a biztonsdgirdnyitdsi rendszer tovdbbra is
megfelel-e e rendelet kovetelményeinek. A jovdhagyd hatdsagnak (j tantsitvanyt kell kiadnia abban az esetben,
ha a jévahagyé hatdsdg vagy a miiszaki szolgdlat mddositasokrdl értesiilt, és azok ujraértékelése kedvezd
eredménnyel zarult.

5.8.8. A biztonségirdnyitasi rendszerre vonatkozé gyartdi megfelelGségi tanusitvany lejrtat vagy visszavondsat azon
jarmiitipusok tekintetében, amelyek az érintett biztonsagirdnyitdsi rendszerrel vannak felszerelve, a jovahagyds
moédositasanak kell tekinteni, amely a jovahagyds visszavondsdval is jarhat, ha a jovahagyds megaddsanak
feltételei mdr nem teljestilnek.

6. A jelentéstételre vonatkoz6 kovetelmény

6.1. Az automatizalt vezetési rendszer biztonsagi koncepcidjira vonatkozé biztonsagi értékelésrdl sz6l6 jelentést,
valamint a gydrté biztonsdgirdnyitdsi rendszerének ellendrzését oly médon kell elvégezni, hogy az lehetvé
tegye a nyomon kovetést, azaz példdul a megvizsgdlt dokumentumverzidkat kodokkal kell elldtni, és azokat
rogziteni kell a mdszaki szolgalat ltal vezetett nyilvdntartdsban.

6.2. A miiszaki szolgdlat dltal a tipusjévdhagyd hatésignak készitett, az automatizalt vezetési rendszer biztonsagi
koncepcidjanak értékelésérdl szolo jelentés formdtumadra e rész 1. fiiggeléke mutat be példat. A jelentésben
legaldbb az ebben a fiiggelékben felsorolt tételekre ki kell térni.

6.3. A jovéhagyast megadé tipusjovahagy6 hat6sdg a gyarté dltal benyujtott dokumentacio, az automatizélt vezetési
rendszer biztonsdgi koncepcibjdnak a miszaki szolgdlat dltali értékelésérdl szold jelentés, valamint az e
melléklet 3. részével 6sszhangban elvégzett ellenérzési és vizsgdlati kampdnyok eredményei alapjan kiadja a
tipusbizonyitvanyhoz csatolandé biztonsdgértékelési eredményeket. A biztonsdgértékelési eredmények
ismertetésének lehetséges formatumara a 4. fiiggelék mutat be példat.

7. Az ellendrok/értékel6k szakértelme
7.1. Az automatizalt vezetési rendszer biztonsagi koncepcidjanak értékelését és a biztonsdgirdnyitdsi rendszer e rész

szerinti ellenSrzését csak olyan értékelSk/ellendrok végezhetik, akik rendelkeznek az ehhez sziikséges miiszaki
és kozigazgatasi ismeretekkel. Rendelkeznitik kell nevezetesen az ISO 26262-2018 (Funkciondlis biztonsdg —
Kozati jairmiivek) és az ISO/PAS 21448 (Kozati jairmivek tervezett miikodésének biztonsdga) szabvany
ellendreinek/értékelGinek kompetencidival; és képesnek kell lenniitk a sziikséges kapcsolat kialakitdsdra a
kiberbiztonsdgi szempontokkal a 155. sz. ENSZ-el6irdsnak és az ISO/SAE 21434 szabvanynak megfelelGen. Ezt
a szakértelmet megfelelS képesitésekkel vagy azokkal egyenértékii képzési igazoldsokkal kell aldtdmasztani.
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1. fiiggelék

Az automatizdlt vezetési rendszer biztonsigi koncepcidjit értékeld jelentés mintdja

A biztonsdgértékelési jelentés szama:

1. Azonositds

1.1. A jarmd gydrtmanya:

1.2. A jarmd tipusa

1.3. Jarmfitipus-azonosito jelolés, ha fel van tiintetve a jarmGvon:

1.4. A jelolés helye:

1.5. A gyart6 neve és cime:
1.6. A gyart6 képviselGjének (ha van) neve és cime:
1.7. A gydrtd hivatalos dokumentdcids csomagja:

A dokumentéci6 hivatkozdsi szdma:
Az eredeti kidllitds dituma:

A legut6bbi aktualizdlds datuma:
2. Ertékelési modszer
2.1. Az értékelési folyamatok és modszerek leirdsa

2.2. Elfogadhat6sagi kritériumok

3. A dokumentacids csomag feliilvizsgélatdnak eredményei

3.1. Az automatizdlt vezetési rendszer leirdsdnak felilvizsgdlata

3.2. A gyart6 biztonsdgi koncepcibjanak és a gyartd dltal végzett biztonsagi elemzés feliilvizsgalata

3.3. A gyarté dltal végzett ellendrzés és validdlds feliilvizsgdlata, killonos tekintettel a killonbozé vizsgdlatok

lefedettségére és a killonb6z6 mérészamok minimalis lefedettségi kiiszobértékeinek meghatdrozasara.

3.4, A mbdszerek és eszkozok (szoftver, laboratérium, egyéb) és a hitelességértékelés feliilvizsgalata
3.5. A teljesen automatizdlt jarmtivek ADS-eseményadat-rogzitGjére vonatkozd adatszolgéltatdsi kovetelmények és

egyedi adatelemek feliilvizsgalata

3.6. A kiberbiztonsagi és szoftverfrissitési tandsitvanyok ellendrzése, amely az automatizdlt vezetési rendszerre is
kiterjed

3.7. Az tizemeltetési kézikonyvben megadott informdciok feliilvizsgalata

3.8. Az automatizdlt vezetési rendszer idGszakos miiszaki vizsgélatdra vonatkozé rendelkezések feliilvizsgalata

3.9. Az adatk6z16 lapon nem szerepld kiegészitd informdaciok felilvizsgélata
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4. Az automatizalt vezetési rendszer funkcidinak ellendrzése hibamentes koriilmények kozott amelyeket az (EU)
2019/2144 eurdpai parlamenti és tandcsi rendeletnek a teljesen automatizalt jarmdvek automatizdlt vezetési
rendszerének (ADS) tipusjévahagydsara vonatkozé egységes eljarasok és miszaki el6irdsok tekintetében torténd
alkalmazasdra vonatkozé szabdlyok megallapitdsarél sz6l6, 2022. augusztus 5-i (EU) 2022/1426 bizottsdgi
végrehajtasi rendelet () 2. része III. mellékletének 4.1.1. pontja emlit)

4.1. A vizsgélt forgalmi helyzetek kivalasztdsinak indokldsa

4.2. A kivdlasztott vizsgdlt forgalmi helyzetek

4.3 Vizsgalati jegyzkonyvek

4.3.1.  Avizsgdlat szdma (annyit adjon meg, ahdny vizsgalatot végeztek)

4.3.1.1. Avizsgélat céljai

4.3.1.2. Vizsgdlati koriilmények

4.3.1.3. Mért mennyiségek és mérGeszkozok

4.3.1.4. Elfogadhatésagi kritériumok

4.3.1.5. Vizsgalati eredmények

4.3.1.6. Osszehasonlitds a gyart6 ltal benydjtott dokumentaciéval

5. Az automatizalt vezetési rendszer biztonsagi koncepci6janak ellenérzése hiba esetén (amelyet az (EU) 2022/1426
végrehajtasi rendelet 2. része III. mellékletének 4.1.2. pontja emlit)

5.1. A vizsgalt forgalmi helyzetek kivélasztdsdnak indokldsa

5.2. A kivélasztott vizsgdlt forgalmi helyzetek

5.3. Vizsgélati jegyzSkonyvek

5.3.1.  Avizsgdlat szdma (annyit adjon meg, ahdny vizsgélatot végeztek)

5.3.1.1. Avizsgélat céljai

5.3.1.2. Vizsgélati koriilmények

5.3.1.3. Mért mennyiségek és mérdeszkozok

5.3.1.4. Elfogadhatésagi kritériumok

5.3.1.5. Vizsgalati eredmények

5.3.1.6. Osszehasonlitds a gyarto 4ltal benydjtott dokumentécioval

6. A biztonsagirdnyitasi rendszer tanisitvnya (csatolja ehhez a vizsgdlati jegyz6konyvhoz)

7. Az értékelés idGpontja

8. Végleges dontés a biztonsagi értékelés eredményérdl

(%) Léasd e Hivatalos Lap 1 oldalat.
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9. Erre az értékelésre és az eredmények jelentésére az (EU) 20221426 végrehajtdsi rendeletnek [Kiadohivatal: ez a
rendelet] megfelelGen keriilt sor.

Az értékelést végzd miiszaki szolgdlat

Aldfrds: ............. | TS o A

10. Megjegyzések:
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2. fiiggelék

Az automatizilt vezetési rendszer tipusbizonyitvinyhoz csatolandé értékelési eredményeinek mintdja
1. Azonositds
1.1. Ajarmd gyartmdnya
1.2. Ajarmd tipusa
1.3. Jarmdtipus-azonosito jelolés, ha fel van tiintetve a jarmdvon:
1.4. Ajelolés helye:
1.5. A gyart6 neve és cime:
1.6. A gyart6 képviselGjének (ha van) neve és cime:

1.7. A gyart6 hivatalos dokumentécids csomagja:
A dokumentacid hivatkozasi szdma:
Az eredeti kidllitds ddtuma:

A legutdbbi aktualizalds ddtuma:
2. Ertékelési modszer
2.1. Az értékelési folyamatok és modszerek leirdsa
2.2. Elfogadhatosagi kritériumok

3. Az automatizalt vezetési rendszer funkcidinak ellendrzése hibamentes korillmények kozott (amelyeket az (EU) 2022/
1426 végrehajtdsi rendelet 2. része III. mellékletének 4.1.1. pontja emlit)

3.1. Avizsgalt forgalmi helyzetek kivélasztdsinak indoklasa
3.2. Akivalasztott vizsgdlt forgalmi helyzetek

4. Az automatizalt vezetési rendszer biztonsagi koncepcidjanak ellenérzése egyszeri hiba esetén (amelyet az (EU) 2022/
1426 végrehajtdsi rendelet 2. része III. mellékletének 4.1.2. pontja emlit)

4.1. Avizsgélt forgalmi helyzetek kivalasztisdnak indokldsa

4.2. A kivélasztott vizsgdlt forgalmi helyzetek

5. Az értékelés eredményei

5.1. Az adatkozl§ lap feluilvizsgélatdnak eredményei

5.2. Az automatizalt vezetési rendszer funkcidinak ellenSrzése hibamentes koriilmények kozott

5.3. Az automatizalt vezetési rendszer biztonsagi koncepcidja ellenérzésének eredményei egyszeri hiba esetén
5.4. A biztonsagirdnyitdsi rendszer értékelésének eredményei

5.5. Az id@szakos miiszaki vizsgdlatra vonatkozo rendelkezések ellendrzésének eredményei

6. Végleges dontés a biztonsagi értékelés eredményérdl
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3. fiiggelék

A biztonségiranyitdsi rendszer megfelelGségére vonatkozé gydrtéi nyilatkozat mintdja

A gyért6 nyilatkozata a biztonsdgirdnyitdsi rendszerre vonatkozé kovetelményeknek valé
megfelelésrdl

A gyarté neve:
A gyart6 cime:

................... (gydrto neve) tanusitja, hogy az (EU) 2022/1426 végrehajtdsi rendeletben a biztonsdgirdnyitasi rendszerre
vonatkozéan megillapitott kovetelményeknek valé megfeleléshez sziikséges folyamatokat bevezette, és azokat
rendszeresen aktualizdlni fogja.

|G (TR (hely)
Détum:
Az aliré neve:

Az alairé beosztasa:

(A gydrtd képviseldjének bélyegzdje és aldirdsa)
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4. fiiggelék

A biztonséagirdnyitdsi rendszerre vonatkozé megfelelGségi taniisitvany mintdja

A biztonségirdnyitdsi rendszerre vonatkoz6 megfelelGségi tandsitviny
az (EU) 2022/1426 végrehajtdsi rendeletnek valé megfelelés tekintetében
A tandsitvany szdma: [hivatkozdsi szdm]

L e Tipusjovdhagyd hatésdg)

AGYATEO .o oottt e
(a gyarto cime:)

megfelel az (EU) 2022/1426 végrehajtasi rendelet (e rendelet) rendelkezéseinek.

Az elvégzett vizsgdlatok idGpontja:

A vizsgélatokat végz6 tipusjovdhagy6 hatdsdg vagy miiszaki szolgalat neve és cime:

A JEGYZOKONYV SZAMIAL ...ttt ettt ettt e et e e e e e et e ettt et e e e
EZ @ tanUsitVAILY [ .. ..oonueiitt ettt e ddatum]-ig érvényes
|G [ hely]
L e ddtum]-an/-én
Lo aldirds)

Mellékletek: a biztonsagirdnyitdsi rendszer gyarté altal készitett leirdsa.
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3. rész
VIZSGALATOK

1. Altaldnos rendelkezések

Az automatizalt vezetési rendszer biztonsdgossdganak értékelésére vonatkozo sikerességi, illetve sikertelenségi
kritériumoknak a II. mellékletben meghatdrozott kovetelményeken és az e melléklet 1. részében leirt forgalmi
helyzeten kell alapulniuk. A kovetelmények tgy keriiltek meghatdrozdsra, hogy a sikerességi/sikertelenségi
kritériumokat ne csak egy adott vizsgalati paramétercsoport tekintetében lehessen megéllapitani, hanem a
paraméterek minden olyan, a biztonsdg szempontjabdl relevins kombindci6ja tekintetében is, amelyek a
tipusjévahagyds és a meghatdrozott miikodési tartomdany tizemeltetési feltételei kozott elfordulhatnak (pl.
sebességtartomdny, hosszanti és keresztirdnyd gyorsuldsi tartomdny, gorbiileti sugarak, fényerd, sdvok szdma).
Olyan koriilmények esetén, amelyek nem képezik vizsgalat tirgydt, de a rendszer meghatdrozott tervezett
mtikodési tartomdnydn belil el6fordulhatnak, a gydrtéonak a 2. részben leirt értékelés részeként a
tipusjévahagyo hatdsdg szdmara hitelt érdemlGen igazolnia kell, hogy a jarmd irdnyitdsa biztonsdgos.

Ezek a vizsglatok a II. mellékletben leirt minimdlis teljesitménykovetelményeket, az automatizdlt vezetési
rendszer miikodését és a gydrtéonak az e melléklet 2. részében leirt biztonsigi koncepcibjat hivatottak
megerdsiteni. A vizsgdlati eredményeket e melléklet 2. részének 6. pontjdval 6sszhangban dokumentdlni és
jelenteni kell.

Ezeknek a vizsgalatoknak azt is meg kell erdsiteniiik, hogy az automatizalt vezetési rendszer megfelel a
kozlekedési szabélyoknak, miveleteit a kornyezeti kortilményekhez igazitja, nem zavarja a forgalmat (pl. nem
gatolja a sdvban valé haladast pl. azdltal, hogy tdl sok kockdzatminimalizdldsi mandvert hajt végre), nem
miikodik kiszdmithatatlanul, és a relevans helyzetekben (azaz forgalmas dtra valé felhajtiskor vagy

veszélyeztetett uthaszndlok kozelében) észszerti mértékdi egyiittmtikodésen alapuld és eléreldté magatartdst
mutat.

2. A vizsgilat helyszine

A vizsgilati helyszinnek olyan jellemzékkel (példdul sarloddsi értékkel) kell rendelkeznie, amely megfelel az
automatizalt vezetési rendszer meghatirozott tervezett mikodési tartomdnydnak. Amennyiben az az
automatizdlt vezetési rendszer tervezett mikodési tartomdnydra vonatkozd egyedi feltételek alkalmazdsihoz
sziikséges, fizikai vizsgalatokat kell végezni a tényleges (kozuti) tervezett mikodési tartomdnyon beliil vagy a
tervezett miikodési tartomdny korilményeit szimuldlé vizsgdlati létesitményben, és ezeket a vizsgdlatokat a
gyarténak és a tipusjévahagy6 hatdsignak kell meghatdroznia. Az automatizélt vezetési rendszert a tagéllamok
jogszabdlyaival 6sszhangban kozati vizsgdlatnak kell aldvetni, feltéve, hogy a vizsgdlatokat biztonsdgosan és a
tobbi tthasznaléra nézve kockdzat nélkiil el lehet végezni.

3. Kornyezeti korillmények

A vizsgalatokat kiilonb6z8 kornyezeti koriilmények mellett kell elvégezni, az automatizalt vezetési rendszerhez
meghatarozott tervezett mikodési tartomdny hatdrértékein beliil. Olyan kornyezeti koriilmények esetén,
amelyek nem képezik vizsgdlat tdrgydt, de a meghatdrozott tervezett miikodési tartomdnyon belil
el6fordulhatnak, a gyartonak az értékelés részeként a tipusjévahagyd hatdsdg szdmadra hitelt érdemlGen
igazolnia kell, hogy a jarmd irdnyitdsa biztonsdgos.

A funkcidk hibdjdra, az automatizalt vezetési rendszer Onellendrzésére, valamint a kockdzatminimalizaldsi
mandver kezdeményezésére és végrehajtasira vonatkozé kovetelmények vizsgdlatakor a hibak mesterséges
el6idézése megengedett, mint ahogyan az is, hogy a jarmdivet mesterségesen olyan helyzetekbe hozzdk, amikor
eléri a meghatdrozott mdkodési tartomdny (pl. kornyezeti korillmények) hatdrait.

4. A rendszer médositdsai a vizsgdlatok céljdra

Ha a vizsgalat lehetdvé tétele érdekében modositani kell az automatizdlt vezetési rendszert, pl. az dttipus-
értékelési kritériumok vagy az uttipus-informdcidk (térképadatok) szintjén, biztositani kell, hogy ezek a
modositasok ne legyenek hatdssal a vizsgalati eredményekre. Ezeket a médositdsokat elvben dokumentdlni és
csatolni kell a vizsgdlati jegyz6konyvhoz. E mddositdsok leirdsat és hatdsaik bizonyitékat (adott esetben) szintén
dokumentdlni és csatolni kell a vizsgilati jegyz6konyvhoz.

5. A jarmd édllapota
5.1. Vizsgalati tomeg

A vizsgilt jarmivet a jarm( barmely megengedett terhelésével vizsgdlni lehet. A terhelés a vizsgdlati eljards
megkezdése utdn nem médosithatd. A gyartonak dokumentécioval kell igazolnia, hogy az automatizdlt vezetési
rendszer valamennyi terhelési feltétel mellett mikodik.
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5.2. A jarmdivet a gyart6 altal ajanlott gumiabroncsnyomdssal kell vizsgalni.
5.3. Ellendrizni kell, hogy a rendszer allapota megfelel-e a tervezett vizsgalati célnak (pl. hibamentes allapotban

van-e, illetve mutatja-e a vizsgdland6 konkrét hibakat).

6. Vizsgalati eszkozok

A tényleges jarmtiveken kivil a vizsgilatok elvégzéséhez korszerli vizsgédlati eszk6zok is haszndlhatok a
tényleges jarmivek és az egyéb tuthaszndlok helyettesitésére (pl. puha céltdrgyak, mobil robotok stb.). A
helyettesit8 vizsgalati eszk6zoknek meg kell felelniiik azoknak a jellemzdknek, amelyek relevansak az érzékelési
teljesitmény értékelése, a tényleges jarmtvek és a kozlekedés egyéb résztvevsi szempontjabdl. A vizsgélatok
soran tilos az érintett személyzet veszélyeztetése, és — amennyiben mds validaldsi méd is rendelkezésre dll — el
kell keriilni a vizsgdlt jarm jelent8s kdrosoddsat.

7. A vizsgélati paraméterek véltozdsai

A gyarté bejelenti a rendszer hatdrait a tipusjovahagyo hatésdgnak. A tipusjovahagyd hatésdg meghatdrozza a
vizsgdlati paraméterek kiilonboz6 kombindci6it (pl. a jirmd pillanatnyi sebessége, a céltargy tipusa és
oldaliranyt kitérése, a forgalmi sav kanyarulata stb.) az automatizdlt vezetési rendszer vizsgdlata céljabol. A
vizsgdlati eseteket tigy kell kivdlasztani, hogy valamennyi forgalmi helyzet, vizsgélati paraméter és kornyezeti
hatds megfelelGen le legyen fedve. Bizonyitani kell, hogy az automatizalt vezetési rendszer észlelési rendszerei
eléggé megbizhatéan mikodnek abban az esetben is, ha a bemeneti/érzékel§ adatok hibdsak és a kornyezeti
koriilmények kedvezétlenek.

A tipusjovdhagyé hatésdg dltal kivélasztott vizsgdlati paramétereket oly mddon kell rogziteni a vizsgalati
jegyz6konyvben, hogy a vizsgélati elrendezés nyomon kovethetd és megismételhetd legyen.

8. Vizsgalati forgalmi helyzetek az automatizalt vezetési rendszer teljesitményének értékelésére probapalydn (8.1.,
8.2,8.5. 8.6, 8.7, 8.8., 8.9. pont) és koziton (8.3., 8.4., 8.10. pont)

Az aldbbi pontokban szerepld forgalmi helyzeteket a vizsgdlatok minimdlis korének kell tekinteni. A
tipusjévahagyd hatdsdg kérésére a tervezett mikodési tartomdny részét képezd tovabbi forgalmi helyzetek is
vizsgalhatok. Ha az e melléklet 8. pontjdban leirt valamelyik forgalmi helyzet nem tartozik a jarmd tervezett
mikodési tartomdnydhoz, akkor azt nem kell figyelembe venni.

A vizsgdlati forgalmi helyzeteket a tervezett miikodési tartomdnytdl fiiggSen kell kivélasztani a tipusjovahagydsi
vizsgalat részeként. A vizsgdlati forgalmi helyzeteket e melléklet 1. részének megfelelGen kell kivalasztani. A
tipusjovahagyasi vizsgalat elvégezhet§ szimuldcidk, probapalydn végzett mandverek és a tényleges kozati
forgalomban végzett vezetési vizsgalatok alapjdn. Nem alapulhat azonban kizdrdlag szdmit6gépes
szimuldciokon, és a tipusjévdhagyds idGpontjdban a tipusjovdhagyé hatdsdgnak legaldbb a kovetkezd
vizsgalatokat kell elvégeznie az automatizalt vezetési rendszer miikodésének értékelése céljabdl, illetve legalabb
a kovetkezg vizsgélatok elvégzésekor jelen kell lennie.

8.1. Savtartas

E vizsgdlatnak igazolnia kell, hogy a teljesen automatizdlt jirm( nem hagyja el forgalmi savjat, és a rendszerének
hatdrain beliili teljes sebesség- és kanyarivtartomdnyban egyenletesen halad a sajat sdvjdn beliil.

8.1.1. A vizsgdlatnak az automatizalt vezetési rendszer tervezett miikodési tartomdnyan kell alapulnia, és a vizsgalatot
legaldbb az alabbiak szerint el kell végezni:

a) legalabb 5 perces vizsgdlati idGtartammal;

b) a forgalmi helyzetben részt vevé mdsik jarmiként egy személygépkocsi és egy motorkerékpar céltdrgyat
haszndlva;

¢) asavon belil hirtelen irdnyt vélt6, elol haladé jarmdivel; valamint

d) aszomszédos sdvban, kozel a vizsgdlt jairm{i mellett haladé mésik jarmvel.
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8.2. Sdvviltdsi manGver

A vizsgélatoknak igazolniuk kell, hogy a teljesen automatizdlt jarmi a sdvvéltdsi eljdrds sordn nem jelent
indokolatlan kockdzatot sem az utasok, sem a tobbi tithaszndlé biztonsigara, és hogy az automatizalt vezetési
rendszer a teljes iizemi sebességtartomdnyban képes még a savvéltdsi manGver megkezdése el6tt felmérni, hogy
kritikus-e a helyzet. Ezekre a vizsgdlatokra csak akkor van sziikség, ha a teljesen automatizélt jarmd képes sdvot
valtani kockdzatminimalizdldsi mandver vagy a szokdsos tizemeltetés sordn.

8.2.1. A kovetkezd vizsgélatokat kell elvégezni:
a) a teljesen automatizdlt jirm( a szomszédos savba (célsavba) irdnyulé sdvvaltast hajt végre;

b) besorolds megsziing forgalmi sdv végén;

¢) besorolds egy foglalt savba.

8.2.2. A vizsgdlatokat legaldbb az aldbbiak szerint kell elvégezni:
a) kilonboz6 jarmivekkel, koztik egy hatulrdl kozeledd motorkerékparral is;
b) olyan forgalmi helyzetben, amikor a sdvvéltdsi mandvert végre lehet hajtani a szokdsos tizemeltetés sordn;

¢) olyan forgalmi helyzetben, amikor a szokdsos tizemeltetés sordn nem lehetséges a sdvvéltds egy hatulrdl
kozeled§ jarmd miatt;

d) egy, a szomszédos sdvban valamivel hdtrébb haladd, ugyanolyan gyors jirmdvel, amely megakadilyozza a
savvaltast;
e) egy, a szomszédos sdvban a vizsgdlt jirm{ mellett haladé jarmvel, amely megakaddlyozza a savvaltast;

f) olyan forgalmi helyzetben, amikor kockdzatminimalizdldsi mandver sordn lehetséges a sdvvdltdsi mandver
végrehajtasa, és ez meg is torténik;

g) olyan forgalmi helyzetben, amikor a teljesen automatizalt jirmd az esetleges itkozési kockazat elkeriilése
érdekében egy mdsik olyan jarmtre reagdl, amely a célsdvon beliil ugyanoda kivan besorolni.

8.3. A kiilonboz8 utgeometriai koriilményekre adott valasz

Ezeknek a vizsgdlatoknak azt kell biztositaniuk, hogy a teljesen automatizalt jirmd a teljes sebességtarto-
mdnyéban észlelje a killonb6z§ ttgeometriai korilményeket és ezek viltozasit a rendeltetésének megfelels
tervezett mitkodési tartomdnyon beliil, és alkalmazkodjon ezekhez.

8.3.1. A vizsgidlatot legaldbb az aldbbi, az automatizdlt vezetési rendszer tervezett mikodési tartomdnydn alapuld
forgalmi helyzetekben el kell végezni:

a) hdrmas Uteldgazds jelz6lampakkal vagy anélkiil, kiilonboz§ els6bbségadasi viszonyokkal;

b) négyes (vagy tobb utat magdban foglal) utkeresztez8dés jelzGlampakkal vagy anélkil, kilonbozd
els6bbségadasi viszonyokkal;

¢) korforgalmak.

8.3.2. Minden vizsgdlatot legaldbb az aldbbiak szerint kell elvégezni:
a) elol haladé jarmd nélkiil;

b) elol haladé jarmiként/a forgalmi helyzetben részt vevs mdsik jirmiiként egy személygépkocsi és egy
motorkerékpar céltargyat hasznélva;

¢) kozelit§ vagy elhalad6 jarmtivekkel és azok nélkiil is.

8.4. A tagéllami kozlekedési szabalyokra és kozuti infrastruktirdra adott vélasz

Ezeknek a vizsgdlatoknak azt kell biztositaniuk, hogy a teljesen automatizdlt jairméi megfeleljen a nemzeti
kozlekedési szabdlyoknak, és hogy teljes sebességtartomdnydban alkalmazkodjon a koziti infrastruktira
kiilonboz4 dllandé és dtmeneti valtozdsaihoz (pl. Gtépitések).
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8.4.1. A vizsgalatokat legaldbb az aldbbi, az automatizdlt vezetési rendszer tervezett mikodési tartomdanya
szempontjabol relevans forgalmi helyzetekben el kell végezni:

a) killonbozd sebességkorldtozo tabldk, amelyekre reagdlva az automatizdlt vezetési rendszernek a megadott
értékeknek megfelelGen véltoztatnia kell a sebességén;

b) a forgalomirdnyitd rend8rok/biiniild6z6 hatdsdgok éltal kiadott fényjelzések és/vagy elrendelt megélldsok az
egyenesen haladé, valamint balra és jobbra kanyarod6 jarmd szamara;

) gyalogos és kerékpdros atkelShelyek kozeledd vagy az tton tartézkodd gyalogosokkal és kerékpdrosokkal
vagy azok nélkiil;

d) ideiglenes mddositdsok, pl. kozlekedési jelzések, terel6bdjdk és egyéb moédon jelolt ttkarbantartdsi
mtiveletek, behajtési korldtozdsok;

e) aut6palya-felhajtosdv, -lehajtosav és fizetSkapuk.

8.4.2. Minden vizsgélatot legaldbb az alabbiak szerint kell elvégezni:
a) elol halad6 jarmd nélkil;

b) elol haladé jarmiként/a forgalmi helyzetben részt vevs mdsik jirmiként egy személygépkocsi és egy
motorkerékpdr céltargyat haszndlva.

8.5. Utkozéselhdritds: egy mésik Gthaszndléval vagy a sdvot eltorlaszolé objektummal val iitkozés elkeriilése

E vizsgalatnak igazolnia kell, hogy a teljesen automatizdlt jdrm{ az automatizalt vezetési rendszer legnagyobb
megadott sebességéig képes elkeriilni az iitkozést egy allé jarmdivel, Gthaszndloval vagy a sdvot teljesen vagy
részben eltorlaszol6 akadallyal.

8.5.1. Ezt a vizsgdlatot legaldbb a kovetkezd forgalmi helyzetekben kell elvégezni, amennyiben azok relevinsak a
tervezett miikodési tartomdny szempontjabol:

a) egy all6 helyzet(i személygépkocsi céltdrggyal;
b) egy dll6 helyzetdi motorkerékpdr céltdrggyal;
¢) egy allo helyzetd gyalogos céltarggyal;

d) asdvon 5 km/h sebességgel dthaladd gyalogos céltarggyal, a tervezett mtikodési tartoméany szempontjabol
relevans egyéb targyak (pl. labda, bevasarloszatyor stb.) jelenlétében is;

e) az automatizdlt vezetési rendszer savjan beliil legfeljebb 5 km/h sebességgel mozgd és részben azt elfoglald
gyalogos céltdrggyal, amely a teljesen automatizdlt jarmiivel megegyez§ vagy ellentétes irdnyban halad;

f) ateljesen automatizélt jarm( sdvjin belul kiszdmithatatlan mozgast végzg gyalogos céltarggyal;
g) asavon 15 km/h-s sebességgel athalad6 kerékparos céltarggyal;
h) 15 km/h-s sebességgel ugyanabba az irdnyba haladé kerékpdros céltarggyal;

i) egy 15 km/h-s sebességgel a teljesen automatizélt jarmdvel azonos irdnyban haladé kerékpdros céltarggyal,
amelynek ttjit a teljesen automatizdlt jarmd jobbra fordulva keresztezi;

j)  asavot eltorlaszol6 akadélyt megjelenitd céltarggyal;
k) egy, részben a savon beliil elhelyezkedd céltarggyal;

) egy vagy tobb kiilonbozd tipust dthatolhatatlan objektummal, amelyek relevdnsak a tervezett miikodési
tartomdny szempontjabdl (pl. szeméttdrol6, felborult kerékpdr vagy robogd, felborult kozati jelz6tébla, ll6
vagy mozgd labda stb.)

m) a tervezett mikodési tartomdny szempontjabol relevans savot eltorlaszol tobb egymadst kovets akadéllyal
(pl. a kovetkez§ sorrendben: vizsgélt jarmd — motorkerékpar — személygépkocsi);

n) egy kanyarodo utszakaszon.
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8.6. A vészfékezés elkeriilése abban az esetben, ha a sivban dthatolhaté objektum taldlhat6. Az ,dthatolhatd
objektum” olyan tdrgy, amely felett t lehet haladni anélkiil, hogy a mivelet indokolatlan kockdzatot jelentene a
jarm{ utasaira vagy a tobbi athaszndléra nézve.

A vizsgdlatnak igazolnia kell, hogy a teljesen automatizélt jairmd az automatizlt vezetési rendszer legnagyobb
megadott sebességéig nem kezdeményez 5 m/s*nél nagyobb lassitdsi paranccsal jaré vészfékezést, ha a
tervezett miikodési tartomdny szempontjabdl relevans savban dthatolhaté objektum (pl. csatornanyilds fedele
vagy egy kisebb fadg) taldlhato.

8.6.1. Ezt a vizsgdlatot legalabb a kovetkezd forgalmi helyzetekben kell elvégezni, amennyiben azok relevinsak a
tervezett mitkodési tartomdny szempontjabol:

a) elol haladé jarmd nélkil;

b) elol haladé jarmiként/a forgalmi helyzetben részt vevé maésik jarmiként egy személygépkocsi és egy
motorkerékpdr céltargyat haszndlva.

8.7. Egy elol halad6 jarmd kovetése

E vizsgdlatnak igazolnia kell, hogy a teljesen automatizdlt jarm képes tartani, illetve visszadllitani az egyenletes
haladast és az el8tte halad6 jarmiivel tartandé biztonsagi tavolsagot, és képes elkeriilni az el6l haladé jarmdvel
az ttkozést akkor is, ha az a teljes fékteljesitményét igénybe vevd lassitast végez.

8.7.1. Ezt a vizsgdlatot legaldbb a kovetkezd forgalmi helyzetekben kell elvégezni, amennyiben azok relevinsak a
tervezett miikodési tartomdny szempontjabol:

a) ateljesen automatizdlt jarmd teljes sebességtartomdnydra vonatkozdan;

b) elol halad6 jarmiként személygépkocsi, motorkerékpar és kerékpdr céltdrgyat haszndlva, amennyiben a
vizsgélat biztonsdgos elvégzéséhez rendelkezésre dllnak megfelel§ szabvanyos motorkerékpar céltargyak;

¢) kiilonféle dllandé és véltozé sebességgel mozgd, elol haladé jarmiivel (életszert sebességprofil);
d) egyenes és kanyarod utszakaszokon;
e) az elol haladé jarmtinek a savon belili kiilonféle oldalirdny( pozicidira vonatkozdan;
f) azeldl halad6 jarmd 4ltal annak teljes ledlldsdig végzett, atlagosan legaldbb 6 m/s*-es, a teljes fékteljesitményt
igénybe vevd lassuldsdval.
8.8. Egy mdsik jarmtinek a vizsgalt jarmd sdvjdba irdnyulé sdvvaltdsa (elévagas)

E vizsgdlatnak igazolnia kell, hogy a teljesen automatizdlt jarmé képes elkeriilni az iitkozést a teljesen
automatizdlt jarmd sdvjdba bevdgd jirmtvel vagy mds dthaszndléval, az elévdgdsi mandver egy bizonyos
kritikussdgi szintjéig.

8.8.1. Azt, hogy kritikus-e az elévigdsi mandver, e melléklet 1. részének rendelkezései szerint kell megéllapitani, a
savba bevagd jarmd leghdtsé pontja és a teljesen automatizalt jarmd legels6 pontja kozotti tdvolsdg
fuggvényében.

8.8.2. Ezt a vizsgdlatot legaldbb a kovetkezd forgalmi helyzetekben kell elvégezni, amennyiben azok relevinsak a

tervezett mitkodési tartomdny szempontjabol:

a) az elévdgdsi mandver sordn az {itk6zésig hatralévs id6, a tavolsdg és a relativ sebesség kiilonboz6 értékeivel,
amelyek olyan tipusi forgalmi helyzetekre is kiterjednek, amelyekben elkeriilhet§ az iitk6zés, és olyanokra s,
amelyekben nem;

b) dlland6 hosszanti sebességgel haladd, illetve gyorsito és lassito elévagé jarmivekkel;
¢) az elévigd jarmd killonbozd oldalirdny sebességeivel és oldalirdnyt gyorsuldsaival;

d) elévigd jarmtiként egy személygépkocsi, egy motorkerékpdr és egy kerékpar céltargyat haszndlva,
amennyiben a vizsgélat biztonsigos elvégzéséhez rendelkezésre dllnak megfelel§ szabvanyos motorkerékpar
céltargyak.
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8.9. All6 akadaly az elol haladé jarm sdvvaltdsa utdn (hirtelen sdvelhagyas)

E vizsgélatnak igazolnia kell, hogy a teljesen automatizélt jarmd képes elkeriilni az titkozést egy all6 jarmdivel,
tthaszndléval vagy a sdvot eltorlaszolé akadallyal, amely azutdn vélik lathatévd, hogy egy el6tte haladé jarmd
kitér6 mandverrel elkeriilte vele az iitkozést. A vizsgdlatnak a II. mellékletben meghatdrozott kovetelményeken
és a forgalmi helyzetek e melléklet 1. részében megadott paraméterein kell alapulniuk. Olyan koériilmények
esetén, amelyek nem képezik vizsgilat tdrgydt, de a jarmd meghatirozott mtikodési tartomdnyan belil
eléfordulhatnak, a gydrténak a III. melléklet 2. részében leirt értékelés részeként az illetékes hatdsdgok szdmdra
hitelt érdeml8en igazolnia kell, hogy a jarm irdnyitdsa biztonsdgos.

8.9.1. Ezt a vizsgdlatot legaldbb a kovetkezd forgalmi helyzetekben kell elvégezni, amennyiben azok relevansak a
tervezett miikodési tartomdny szempontjabol:

a) asdv kozéps6 részén all6 személygépkocsi céltarggyal;

b) asdv kozépsd részén taldlhaté motorkerékpdr céltarggyal;

) asdv kozépss részén taldlhaté gyalogos céltarggyal;

d) asdv kozépsd részén taldlhatd, a sdvot eltorlaszold akaddlyt megjelenitd céltarggyal;

e) asdvot eltorlaszold tobb egymast kovets akadallyal (pl. a kovetkezd sorrendben: vizsgalt jarmd — sdvot valt6
jarm{ — motorkerékpar — személygépkocsi).

8.10. Parkolds

A vizsgalatnak igazolnia kell, hogy az automatizalt vezetési rendszer képes kiilonbozg tipust és elrendezést
parkoldhelyeken kiilonb6z6 koriilmények kozott parkolni, és a parkoldsi mangver sordn nem okoz kirt sem a
kornyezd objektumokban, sem az tthaszndlokban, sem magaban.

8.10.1.  Ezt a vizsgilatot legaldbb a kovetkezd forgalmi helyzetekben kell elvégezni, amennyiben azok relevinsak a
tervezett mitkodési tartomdny szempontjabol:

a) az Gttal parhuzamos és arra mer6leges parkolohelyeken;

b) sik és lejtGs feliileteken;

¢) akornyezd parkolohelyeken elhelyezkedd mds jarmiivekkel, koztitk motorkerékparokkal és kerékparokkal;
d) kilonbozs geometriai méret(i parkoldhelyeken;

e) kilonbozd utlejtési szogekkel;

f) egy olyan mdsik jarmtvel, amelyik a parkoldsi mandver sordn bevég a parkoldhelyre a vizsgalati jarm el6tt.

8.11. Navigdlds parkoldlétesitményben

A vizsgalatnak igazolnia kell, hogy az automatizélt vezetési rendszer képes kezelni az alacsony jarmiisebességet
és a parkoldban esetlegesen dltalanosan fenndllo rossz ldtdsi viszonyokat.

8.11.1.  Ezt a vizsgalatot legaldbb a kovetkezd forgalmi helyzetekben kell elvégezni, amennyiben azok relevinsak a
tervezett miikodési tartomdny szempontjabol:

a) a teljesen automatizdlt jirmd dtvonaldt 5 kmfh sebességgel keresztezd, kezdetben takardsban 1évé
gyalogossal;

b) a teljesen automatizalt jarm el6tt a parkolohelyrdl kidllé jarmdivel;
¢) ateljesen automatizdlt jirmd tvonaldn all6 akadallyal;
d) kiilonb6z6 olyan ttvonalakon, ahol az infrastruktiira korldtozza a latoteret;

e) a teljesen automatizalt jormd titvonaldn taldlhaté mds objektumok altal kitakart rdmpa utdn taldlhat6 kisebb
akadallyal
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8.12. Autdpélyaval kapcsolatos forgalmi helyzetek

8.12.1.  Felhajtds aut6pélydra

A vizsgdlatnak igazolnia kell, hogy az automatizdlt vezetési rendszer biztonsigosan fel tud hajtani az
autbpalydra.

8.12.1.1. Ezt a vizsgdlatot legaldbb a kovetkezd forgalmi helyzetekben kell elvégezni, amennyiben azok relevinsak a
tervezett mitkodési tartomany szempontjabol:

a) kiilonboz6 jarmiivekkel, koztitk egy hatulrél kozeled motorkerékparral is;
b) killonbozd sebességgel hatulrdl kozelitd jarmivekkel;

¢) aszomszédos sdvban, a vizsgdlt jarmd mellett haladé jarmtikonvojjal.

8.12.2.  Lehajtds az aut6palydrdl
A vizsgélatnak igazolnia kell, hogy az automatizalt vezetési rendszer biztonsigosan le tud hajtani az
autopalyarol.

8.12.2.1. Ezt a vizsgilatot legaldbb a kovetkezd forgalmi helyzetekben kell elvégezni, amennyiben azok relevinsak a
tervezett mitkodési tartomdny szempontjabol:
a) elol halad6 jarmd nélkiil;

b) elol haladé jarmiként/a forgalmi helyzetben részt vevé maésik jarmiként egy személygépkocsi és egy
motorkerékpdr céltirgyat hasznilva;

¢) az autdpilya-lehajtosavot eltorlaszold mds jarmvel (jarmivekkel) vagy akadaly(ok)kal.

8.12.3.  FizetSkapu

A vizsgilatnak igazolnia kell, hogy az automatizdlt vezetési rendszer képes arra, hogy kivélassza a megfelel§
kaput az 4thaladdshoz, mikozben sebességét az titdijkoteles teriileten megengedett hatérértékekhez igazitja.

8.12.3.1. Ezt a vizsgdlatot legaldbb a kovetkezd forgalmi helyzetekben kell elvégezni, amennyiben azok relevinsak a
tervezett miikodési tartomdny szempontjabol:

a) elol halad6 jarmtivel vagy anélkiil;
b) akapu(ka)t eltorlaszolé mds jarmdivekkel;
¢) zart és nyitott kapukkal;

d) az utdijkoteles teriileten kiilonféle megengedett sebességekkel.

8.13. Ketts iizemmaoda jarmiivek esetében a manudlis és a teljesen automatizalt iizemmaod kozotti valtds.

Avizsgélatnak igazolnia kell, hogy az automatizélt vezetési rendszer biztonsdgosan veszi dt a dinamikus vezetési
feladatot, és csak akkor teszi ezt, ha a jarm all6 helyzetben van.

8.13.1.  Ezt a vizsgilatot legalabb a kovetkez8 forgalmi helyzetekben kell elvégezni, amennyiben azok relevdnsak a
tervezett mitkodési tartomdny szempontjabol:

a

b

=

a jarm{von jelen 1év6 emberi jarmiivezetdvel vagy nélkiile;

=

nyitott és zdrt jarmdajtokkal;
c

d

-~

a jarmd korul taldlhat6 akadélyokkal és anélkiil;

=

adott esetben a parkoldsra kijelolt teriileten belill és kiviil.
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8.13.2.  Ezt a vizsgilatot legaldbb a kovetkezd forgalmi helyzetekben kell elvégezni, amennyiben azok relevinsak a
tervezett mitkodési tartomdny szempontjabol:

a) olyan helyzetben, amikor lehet8ség van az tizemmodok kozotti véltasra, és ez meg is torténik;

b) olyan helyzetben, amikor az iizemmddok kozotti valtds végrehajtdsa nem lehetséges.

4. rész

AZ AUTOMATIZALT VEZETESI RENDSZER VALIDALASAHOZ HASZNALT VIRTUALIS ESZKOZLANC HITELESSEGER-

TEKELESENEK ELVEI
1. Altaldnos el6irdsok
1.1. A hitelesség a modellezés és a szimuldcio kovetkezd 6t tulajdonsdgdnak vizsgalataval és értékelésével érhetd el:

a) képesség — mire képes a modellezés és a szimuldcid, és milyen kockdzatokkal jar;

o

) pontossdg — mennyire jol reprodukdlja a modellezés és a szimulacié a céladatokat;

(g
~

helyesség — a modellezési és szimuldcids adatok és algoritmusok mennyire megbizhat6ak és stabilak;

=2

hasznalhatésdg — milyen képzésre és tapasztalatra van sziikség;

célravezetGség — mennyire megfeleld a modellezés és a szimuldci6 a tervezett mifkodési tartomdnyok és az
automatizdlt vezetési rendszerek értékeléséhez.

@)
~

1.2. Ugyanakkor a hitelességértékelési keretnek elég dltaldnosnak kell lennie ahhoz, hogy a kiilonb6z8 modellezési és
szimuldcios tipusok és alkalmazdsok esetében haszndlhaté legyen. A célt azonban bonyolitjdk az automatizalt
vezetési rendszer tulajdonsagai kozotti jelentds kiilonbségek, valamint a modellezési és szimuldcids tipusok és
alkalmazdsok sokfélesége. E megfontoldsok alapjin az 0Osszes modellezési és szimuldciés alkalmazds
szempontjdbdl relevans és megfelel§ (kockdzatalapttdjékoztatdson alapuld) hitelességértékelési keretre van
sziikség.

1.3. A hitelességértékelési keret dltaldnos leirdst ad a modellezési és szimuldciés megoldds hitelességének értékelése
sordn figyelembe veend§ f6bb szempontokrdl, valamint a kiils§ értékel6knek a validdldsi folyamatban a
hitelesség tekintetében bet6ltott szerepére vonatkozo elvekrdl. Az utébbit illetGen a tipusjovahagy6 hatdsdgnak
az értékelési szakaszban meg kell vizsgdlnia a hitelesség aldtdmasztdsdra benydjtott dokumentdciot, mig a
tényleges validaldsi vizsgdlatokra akkor keril sor, miutdn a gydrté kidolgozta az integrélt szimuldcids
rendszereket.

1.4. Végs6 soron az aktudlis hitelességértékelés eredménye hatdrozza meg azt a keretet, amelyen beliil a virtudlis
eszkoz felhaszndlhatd az automatizalt vezetési rendszer értékelésének aldtdmasztdsara.

1.5. Az ebben a részben meghatdrozott kovetelményekkel barmely szimuldciés modell vagy virtudlis eszkozlanc
hitelessége igazolhatd az automatizdlt vezetési rendszer validdldsa céljabol torténd hasznélatuk tekintetében.

2. Fogalommeghatdrozdsok

E melléklet alkalmazasdban:

2.1. ,absztrakcié™ az a folyamat, amelynek sordn egy forrdsrendszer vagy referenciarendszer egy modellben vagy
szimuldciéban megjelenitendd alapvetS szempontjai kivalasztdsra keriilnek, figyelmen kiviil hagyva a nem
relevans szempontokat. Minden modellezési absztrakci6 azon a feltételezésen nyugszik, hogy nem befolyésolja
jelentésen a szimuldcids eszkoz tervezett felhasznaldsat;

2.2. yzart hurkd tesztelés™: olyan virtudlis kornyezet, amely a zdrt rendszeren (hurkon) beliili elem mikodését veszi
figyelembe. A szimuldci6 tdrgyat képez8 objektumok a rendszer mtikodésére reagdlnak (pl. a forgalmi modellel
kolcsonhatdsban 1év6 rendszerre);

2.3. ,determinisztikus”: egy olyan rendszer leirdsdra haszndlt kifejezés, amelynek iddbeli fejldése pontosan eldre
lathatd, és az adott bemeneti jelek hatdsdra mindig ugyanaz a teljesitmény jon létre;

2.4, ,driver-in-the-loop” (DIL): e szimuldci6 jellemz8en az ember—automata interakcié kialakitdsinak vizsgdlatdra
haszndlt vezetésszimuldtorban torténik. A DIL olyan alkotéelemekkel rendelkezik, amelyek lehet6vé teszik a
jarmiivezetS szdmdra, hogy egyiittmiikodjon és kommunikéljon a virtudlis kornyezettel;
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2.5. Jhardware-in-the-loop (HIL)”: egy meghatdrozott jirmalrendszer végs6 hardvere, amely a végs§ szoftvert
futtatja a virtudlis vizsgdlat elvégzése céljdbdl egy szimuldcids kornyezethez csatlakoztatott bemenettel és
kimenettel. A HIL-vizsgdlat lehet6vé teszi az érzékel6k, a mikodtet6k és a mechanikus alkotéelemek oly
modon torténd szimuldlasat, hogy a vizsgélt elektronikus vezérlGegységek (ECU) Gsszes bemenetét és kimenetét
joval a végsG rendszer integréldsa elStt sszekapesoljdk;

2.6. ,modell”: egy rendszer, entitds, jelenség vagy folyamat lefrdsa vagy megjelenitése;

2.7. ~modellkalibrdlds”: a modell numerikus vagy modellezési paramétereinek bedllitisdra szolgdlo eljdrds, amelynek
célja a referencidval val6 egyezés javitdsa;

2.8. ,modellparaméter: a rendszer funkcionalitisinak jellemzésére haszndlt numerikus értékek. A
modellparaméterek értékei nem figyelhet6k meg kozvetlenil a valé vildgban, hanem a valé vildgban gydjtott
adatokbol (a modell kalibrdldsi szakaszaban) kell levezetni azokat;

2.9. ,model-in-the-loop (MIL)": olyan megkozelités, amely kiilon ezt a célt szolgdlé hardver alkalmazdsa nélkiil
lehet6vé teszi a gyors algoritmikus fejlesztést. Ez a fejlettségi szint altaldban magas szintdi absztrakcids
szoftverkereteket foglal magaban, amelyek dltaldnos célt szdmitdstechnikai rendszereken futnak;

2.10. Layitott hurkd tesztelés”™ olyan virtudlis kornyezet, amely nem veszi figyelembe a zért rendszeren (hurkon) beliili
elem mtikodését (pl. egy rogzitett forgalmi helyzettel kolcsonhatdsban 1évs rendszerét);

2.11. ,valoszinlségi” ez a kifejezés olyan nem meghatdrozé eseményekre vonatkozik, amelyek kimenetelét
valoszintiségi mérgszam irja le;

2.12. ,probapalya”: olyan, a forgalom el6l elzart fizikai vizsgdlolétesitmény, ahol az automatizdlt vezetési rendszer
teljesitménye a tényleges jarmivon vizsgalhat. A kozlekedés résztvevéi szenzoros stimuldcidval vagy a

prébapalyén elhelyezett probabdbukkal helyettesithetsk;

2.13. ,szenzoros stimuldcié”: olyan technika, amelynek sordn mesterségesen 1étrehozott jeleket juttatnak el a vizsgalt
elemhez annak érdekében, hogy a valé vildg ellenGrzéséhez, a képzéshez, a karbantartdshoz, illetve a
kutatdshoz és fejlesztéshez szitkséges eredményt elérjék;

2.14. ,szimuldcid”: egy valos eljards vagy rendszer miikodésének id6ben torténd utanzasa;

2.15. ,szimuldciés modell”: olyan modell, amelynek bemeneti véltozéi idvel valtoznak;

2.16. ,szimuldcibs eszkozldnc™ az automatizdlt vezetési rendszer validdldsit tdmogaté szimuldcids eszkozok
kombindcidja;

2.17. ,software-in-the-loop (SIL)”: azt jelenti hogy a kifejlesztett modell megvalésitasit altalinos céld

szamitastechnikai rendszereken értékelik. Ez a 1épés a végsd szoftveralkalmazadshoz nagyon kozel all6, teljes
szoftveralkalmazdst is igénybe vehet. A SIL-vizsgdlat egy olyan vizsgdlati mddszert takar, amelyben a
végrehajthat6 kddokat, mint példaul az algoritmusokat (vagy akér egy teljes vezérlGstratégiat) olyan modellezési
kornyezetben vizsgdljak, amely segithet a szoftver megfelel§ mikodésének bizonyitdsdban vagy tesztelésében;

2.18. ,sztochasztikus”: véletlenszer( valtozot vagy valtozékat magaban foglalé vagy azokat tartalmazé folyamat. Az
esélyre vagy a valoszintGségre vonatkozik;

2.19. »a szimuldciés modell validdldsa” annak meghatdrozdsa, hogy a szimuldciés modell milyen mértékben titkrozi
pontosan a val6 vildgot az eszkoz tervezett felhaszndldsa szempontjdbdl;
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2.20. ,vehicle-in-the-loop (VIL)”: egy tényleges vizsgalati jarmd valds és virtualis kornyezetben torténd vizsgalatanak
tazidja. A jarmidinamikdt a valds szinttel megegyezd szinten titkrozheti, és a koncepcié jarmiprobapadon
vagy probapélyan miikodtethetd;

2.21. ,a szimuldciés modell ellenSrzése”: annak meghatdrozasara szolgdld eljards, hogy egy szimuldciés modell vagy
virtudlis vizsgdlati eszkoz milyen mértékben felel meg annak koncepciondlis modelljében, a matematikai
modellekben vagy mds konstrukciokban részletezett kovetelményeknek és elSirdsoknak;

2.22. Lvirtudlis vizsgdlat™ a rendszernek egy vagy tobb szimuldciés modell segitségével torténd vizsgélati folyamata.
3. A hitelességértékelési keret elemei és a kapcsolddé dokumentacids kovetelmények
3.1. A hitelességértékelési keret mindségbiztositsi kritériumokon alapulé moédszert vezet be a modellezés és a

szimuldcié hitelességértékelésére és a kapcsolodd jelentéstételre, amelyben lehetséges az eredmények
megbizhat6sdgi szintjének feltiintetése. Mds széval a hitelességet a kovetkezd, a modellezést és a szimuldci6t
befolydsolé tényezsk értékelésével dllapitjak meg, amelyeket a modellezés és a szimuldci6 jellemzdi és dltaldnos
hitelessége szempontjabol is legfontosabb Gsszetev6knek tartanak: a) a modellezés és a szimuldci6 irdnyitasa; b)
a munkacsoport tapasztalata és szakértelme; ¢) a modellezés és a szimuldcié elemzése és leirdsa; d) az
adatok/bemeneti jelek forrdsinak igazoldsa, valamint e) ellendrzés, validalds, bizonytalansagi jellemzés. E
tényez6k mindegyikével kapcsolatban megadjdk a modellezés és a szimuldcié dltal elért mingségi szintet, és a
kapott és az el6irt szintek Osszehasonlitdsa alapjan hatdrozhaté meg, hogy a modellezés és a szimuldcié
hiteles-e, tovabba alkalmas-e a virtudlis vizsgdlatokra. Az aldbbiakban a hitelességértékelési keret elemei kozotti
kapcsolat grafikus dbrdzoldsa lathato.
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3.2 A modellezés és a szimuldci6 irdnyitdsa.
3.2.1. A modellezés és a szimuldcié életciklusa egy dinamikus folyamat, amely gyakran 1j verziokkal jir, amelyeket

nyomon kell kovetni és dokumentdlni kell. A munkairdnyitds/termékmenedzsment mintdjdra irdnyitdsi
tevékenységeket kell kidolgozni a modellezés és a szimuldcié timogatdsdra. A kovetkezd szempontokkal
kapcsolatban meg kell adni a relevans informacidkat.

3.2.2. A modellezés és a szimuldcio irdnyitdsi folyamatdnak:
a) le kell irnia a verzidkon beliili médositasokat;

b) meg kell jelolnie, hogy melyik a megfelel§ szoftver- (pl. konkrét szoftvertermék és -verzid) és
hardverpdrositas (pl. XiL konfiguracio);
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¢) rogzitenie kell az Gij verzidk elfogadasit megel6z4 belsd felillvizsgalati folyamatokat;

d) avirtudlis modell hasznélatanak teljes idGtartama alatt timogatdst kell kapnia.
3.2.3. A verziok kezelése.

3.2.3.1. A modellezési és szimuldcids eszkozldncnak minden olyan verzidjat tarolni kell, amelyet a tandsitdsi célbol
torténd adatkozlésre haszndlnak. A vizsgdlati eszkozldncot alkoté virtudlis modelleket dokumentélni kell a
megfelel§ validalasi modszerek és elfogadasi kiiszobértékek tekintetében, az eszkozlanc dltaldnos hitelességének
aldtdmasztdsa érdekében. A fejlesztének be kell vezetnie egy médszert a megfelel6 modellezési és szimuldcios
verzidhoz létrehozott adatok nyomon kovetésére.

3.2.3.2.  Avirtudlis adatok mindségének ellenérzése. Az adatok teljességét, pontossagdt és konzisztencidjit a modellezési
és a szimuldcids eszkozlanc minden verzija és teljes élettartama sordn biztositani kell az ellen6rzési és validalasi
eljdrdsok tdmogatdsa érdekében.

3.2.4. A munkacsoport tapasztalata és szakértelme.

3.2.4.1. Annak ellenére, hogy a tapasztalat és a szakértelem a szervezet miikodésének éltalinos szempontja, fontos
megteremteni a modellezési és szimuldcids tevékenységekkel kapcsolatos tapasztalat és szakértelem irdnti
bizalom alapjat.

3.2.4.2. A modellezés és a szimuldcié hitelessége nemcsak a szimuldciés modellek mindségétSl figg, hanem a
modellezés és a szimuldcié validdlisdban és alkalmazdsidban részt vevs személyzet tapasztalatit6l és
szakértelmétdl is. Példaul a validalds korlatainak és targykorének megfelel6 megértése révén megelGzhets a
modellezéssel és a szimuldciéval vald esetleges visszaélés vagy az eredmények téves értelmezése.

3.2.4.3. Ezért fontos megteremteni azt az alapot, amelyre tdmaszkodva a gydrt6 bizhat a kovetkezd szereplSk
tapasztalatdban és szakértelmében:

a) aszimuldcios eszkozldncot validdlé munkacsoportok, valamint

b) azok a munkacsoportok, amelyek a validalt szimuldciot az automatizalt vezetési rendszer validdldsa céljabol
virtudlis vizsgdlatok végrehajtdsdra fogjak hasznélni.

3.2.4.4. A munkacsoport tapasztalatinak és szakértelmének megfelel irdnyitdsa noveli a modellezés és a szimuldci6
hitelességének és eredményeinek megbizhatdsdgi szintjét azdltal, hogy biztositja a modellezés és a szimuldcid
mogott dllé emberi tényez6k figyelembevételét és az azokkal kapcsolatos esetleges kockdzatok korddban
tartdsat, ahogyan ez minden megfelel§ irdnyitdsi rendszert6l elvarhaté.

3.2.4.5. Ha a gyarté eszkozlinca a gydrt6 sajit munkacsoportjdn kiviili szervezetektSl vagy termékektsl szarmazo
inputokat foglal magdban, vagy ilyenekre épiil, a gyartonak ismertetnie kell az annak érdekében hozott
intézkedéseket, hogy megbizhasson az emlitett inputok minGségében és integritdsaban.

3.2.4.6. A munkacsoport tapasztalata és szakértelme két szintd.

3.2.4.6.1. Szervezeti szint

A hitelességet a modellezési és szimuldcids tevékenységek végzéséhez szitkséges készségek, ismeretek és
tapasztalatok azonositdsdra és fenntartdsdra szolgalé folyamatok és eljdrdsok kialakitdsdval teremtik meg. A
kovetkez§ folyamatokat kell kialakitani, fenntartani és dokumentdlni:

i. az egyén kompetencidinak és készségeinek azonositdsdra és értékelésére szolgdl folyamat;

ii. eljaras az illetékes személyzet képzésére, hogy el tudja végezni a modellezési és szimuldcids feladatokat.

3.2.4.6.2. A munkacsoport szintje

A modellezés és a szimuldcié véglegesitését kovetSen annak hitelességét f6ként annak a személynek/
munkacsoportnak a készségei és ismeretei hatdrozzak meg, akifamely validdlja a modellezési és szimuldcids
eszkozlancot, illetve a modellezést és a szimuldcidt haszndlja az automatizalt vezetési rendszer validdldsdra. A
hitelesség annak dokumentdldsdval teremthet§ meg, hogy ezek a munkacsoportok megfelel6 képzésben
részesiiltek feladataik elldtdsdhoz.
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A gyarténak ezt kovetSen:

i. meg kell adnia, hogy mire alapozza a modellezési és szimuldcids eszkozlancot validdlé személy/
munkacsoport tapasztalatiba és szakértelmébe vetett bizalmat;

ii. meg kell adnia, hogy mire alapozza azon személy/munkacsoport tapasztalatdba és szakértelmébe vetett
bizalmat, aki/amely a szimuldcié mddszerével végez virtudlis vizsgdlatokat az automatizélt vezetési rendszer
validdldsa érdekében.

Ennek meghatdrozdsa az alapjén torténik, hogy a gyarté bemutatja, hogy miként alkalmazza az ISO 9001
szabvdny elveit vagy mds hasonlé bevilt mddszert vagy szabvdnyt annak biztositdsa érdekében, hogy a
modellezéssel és a szimuldcidval kapcsolatos szervezet, valamint annak tagjai a megfelel§ kompetencidkkal
rendelkezzenek. A tipusjovdhagy hatésdgnak magdnak kell megitélnie a szervezet és tagjainak tapasztalatdt és
szakértelmét, és nem veheti at a gyart6 véleményét.

3.2.5. Az adatok/bemeneti jelek forrdsdnak igazoldsa

3.2.5.1. Az adatok/bemeneti jelek forrdsinak igazoldsa egy olyan nyilvantartdst tartalmaz, amelyb6l nyomon kovethet6k
a gyart6 altal a modellezés és a szimuldcié validdldsahoz haszndlt adatok.

3.2.5.2. A modellezéshez és a szimuldcidhoz felhaszndlt adatok leirdsa

a) agydrténak dokumentdlnia kell a modell validaldsahoz haszndlt adatokat, és fel kell jegyeznie a meghatarozé
mindségi jellemzdket;

b) a gydrténak dokumentdciot kell benytjtania annak igazoldsdra, hogy a modellek validdldsidhoz hasznalt
adatok lefedik azokat a tervezett funkcidkat, amelyeket az eszkozldnccal kivannak szimuldlni;

¢) a gyarténak dokumentdlnia kell az ahhoz haszndlt kalibrlasi eljardsokat, hogy a virtudlis modellek
paramétereit hozzdigazitsa az 0sszegy(jtott bemeneti adatokhoz.

3.2.5.3. Az adatminGség hatdsa (pl. mire terjednek ki az adatok, a jel/zaj viszony, az érzékelSk bizonytalansdga/torzitdsa/
mintavételi gyakorisdga) a modellparaméterek bizonytalansagéra.

A modell kidolgozdsdhoz felhaszndlt adatok mindsége hatdssal lesz a modellparaméterek becslésére és
kalibrdldsdra. A modellparaméterek bizonytalansdga szintén fontos szempont lesz a végsé bizonytalansagi
elemzésben.

3.2.6. Az adatok/kimeneti jelek forrdsdnak igazoldsa

3.2.6.1. Az adatokfkimeneti jelek forrdsinak igazoldsa nyilvdntartdst tartalmaz az automatizdlt vezetési rendszer
validdlasahoz hasznalt modellezési és szimuldcids kimeneti jelekrdl.

3.2.6.2. A modellezés és a szimuldci6 altal létrehozott adatok leirdsa

a) a gydrténak tdjékoztatdst kell nytjtania a virtudlis vizsgdlati eszkozldnccal végzett validdlishoz hasznlt
valamennyi adatrdl és forgalmi helyzetrdl;

b) a gydrténak dokumentdlnia kell az exportdlt adatokat, és fel kell jegyeznie a meghatdrozé mindségi
jellemzd8ket;

¢) a gyarténak nyomon kell kovetnie a megfelel§ szimuldciés elrendezéshez felhaszndlt modellezési és
szimuldciés kimeneti jeleket.

3.2.6.3. Az adatmindség hatdsa a modellezés és a szimulacié hitelességére

a) a modellezési és szimulacids kimeneti adatoknak kellGen széles kortinek kell lenniiik ahhoz, hogy biztositsdk
a validdldsi szdmitds helyes végrehajtdsit. Az adatoknak megfelelGen titkrozniiik kell azt a tervezett
mikodési tartomdnyt, amely relevdns az automatizalt vezetési rendszer virtudlis értékelése szempontjabdl;

b) a kimeneti adatoknak lehetdvé kell tenniitkk a virtudlis modellek kovetkezetességének/plauzibilitdsinak
ellendrzését a redunddns informaciok esetleges felhaszndldsa révén.

3.2.6.4. A sztochasztikus modellek kezelése
a) a sztochasztikus modelleket variancidjuk alapjén kell jellemezni;

b) a sztochasztikus modellek esetében biztositani kell a determinisztikus djboli végrehajtds lehetSségét.
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3.3. A modellezés és a szimuldci6 elemzése és leirdsa

3.3.1. A modellezés és a szimuldcié elemzése és leirdsa arra irdnyul, hogy a teljes modellezést és szimulaciét
meghatdrozza, és azonositsa a virtudlis vizsgdlatokkal értékelhet§ paraméterek korét. Meghatdrozza a modellek
és az eszkozlanc alkalmazasi korét és korlatait, valamint az eredményeiket befolydsolé bizonytalansigok
forrdsait.

3.3.2. Altaldnos lefras

3.3.2.1. A gydrtonak meg kell adnia a teljes eszkozldnc leirdsdt, valamint azt, hogy a szimuldcis adatokat hogyan fogjdk
felhaszndlni az automatizalt vezetési rendszer validdldsi stratégidjanak alatdmasztdsara.

3.3.2.2. A gydrt6nak egyértelmtien le kell irnia a vizsgdlat céljdt.
3.3.3. Feltételezések, ismert korldtok és bizonytalansagi forrasok

3.3.3.1. A gyérténak meg kell indokolnia azokat a modellezési feltételezéseket, amelyekbdl a modellezési és szimuldcids
eszkozlanc kialakitdsakor kiindult.

3.3.3.2. A gyarténak bizonyitania kell a kovetkezdket:

i. milyen szerepet jdtszanak a gyarté dltal meghatdrozott feltevések az eszkozlanc korldtainak
meghatdrozdsiban;

ii. aszimuldciés modellekhez szitkséges hiiségszint.

3.3.3.3. A gyarténak indokolnia kell, hogy a szimuldci6 és a realitds kozotti korreldcié tiirése elfogadhaté mértékd a
vizsgalati cél szempontjdbol.

3.3.3.4.  Végezetiil e szakaszban informacidkat kell megadni a modellben taldlhat bizonytalansagi forrasokrdl. Ez fontos
bemeneti adatot jelent majd az annak meghatdrozdsdra szolgdlé végs6 bizonytalansdgi elemzéshez, hogy az
alkalmazott modell kiilonb6z6 bizonytalansdgi forrdsai hogyan befolydsolhatjdk a modell kimeneti adatait.

3.3.4. Alkalmazdsi kor (hogyan haszndljak a modellezést és a szimuldciot az automatizalt vezetési rendszer validdldsa
soran)

3.3.4.1.  Avirtudlis eszkoz hitelességét a kifejlesztett modellek egyértelmifen meghatdrozott alkalmazasi korén keresztiil
kell megerdsiteni.

3.3.4.2. Az el6rehaladott szintli modellezésnek és szimuldciénak lehet6vé kell tennie a fizikai jelenségek olyan
pontossagu virtudlis megjelenitését, amely megfelel a tantisitdshoz sziikséges hiiségszintnek. Igy a modellezés és
a szimuldcio6 ,virtudlis probapalyaként” szolgdl majd az automatizalt vezetési rendszer vizsgalatahoz.

3.3.4.3. A szimulaciés modellekben a validalashoz kiilon erre a célra kivalasztott forgalmi helyzetekre és mérdszamokra
van szitkség. A validdldshoz haszndlt forgalmi helyzetet tigy kell kivélasztani, hogy az eszkozlanc ugyanolyan
moédon mikodjon a validélas alkalmazasi korén kiviili forgalmi helyzetekben is.

3.3.4.4. A gyarténak be kell nydjtania a validalasi forgalmi helyzetek listdjat a megfelel§ paraméterek korlataival egyiitt.

3.3.4.5. A tervezett miikodési tartomdny elemzése elengedhetetlen azon kovetelmények, alkalmazdsi kor és hatdsok
megdllapitdsdhoz, amelyeket a modellezés és a szimuldcié sordn figyelembe kell venni az automatizalt vezetési
rendszer validdldsanak tdmogatdsa érdekében.

3.3.4.6. A forgalmi helyzetekhez létrehozott paraméterek meghatdrozzak az eszkozlanc és a szimulaciés modellek kiilsg
és belsG adatait.

3.3.5. A kritikussag értékelése
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3.3.5.1. A szimuldciés modelleket és szimuldcids eszkozoket a teljes eszkozlancban meg kell vizsgélni a tekintetben,
hogy milyen mértékben felel6sek abban az esetben, ha a végtermékben biztonsdgi hiba meriil fel. A kritikussdg
elemzésére javasolt megkozelités az ISO 26262 szabvanybdl szarmazik, amely el6irja a fejlesztési folyamat
sordn haszndlt egyes eszkozok mindsitését.

3.3.5.2.  Annak megéllapitdsdhoz, hogy a szimuldlt adatok mennyire kritikusak, a kritikussdg értékelése sordn a
kovetkezd paramétereket kell figyelembe venni:

a) az emberi biztonsdgot érint§ kovetkezmények, pl. az ISO 26262 szabvany szerinti stilyossdgi osztdlyok
szerint;

b) aszimulalt eredmények milyen mértékben befolydsoljak az automatizalt vezetési rendszert.

3.3.5.3. A kritikussdg értékelése szempontjdbdl a hirom lehetséges értékelési eset a kovetkezd:

a) azok a modellek vagy eszkozok, amelyek esetében egyértelmten szitkség van a teljes hitelességértékelés
kovetésére;

b) azok a modellek vagy eszk6zok, amelyek esetében a tipusjévahagyd hatdsdg mérlegelheti, hogy koveti-e a
teljes hitelességértékelést;

¢) azok a modellek vagy eszkozok, amelyek esetében nem kell kovetni a hitelességértékelést.

3.4, Ellendrzés
3.4.1. A modellezés és a szimuldcié ellenGrzése magdban foglalja a modellezési és szimuldcids eszkozldncot alkot6

koncepcionalis/matematikai modellek helyes végrehajtasanak elemzését. Az ellendrzés hozzdjarul modellezés
és a szimuldcié hitelességéhez azdltal, hogy biztositékot nytjt arra vonatkozéan, hogy a modellezés és a
szimuldcié nem fog valdszertitleniil viselkedni olyan bemeneti adatok tekintetében, amelyeket nem lehet
vizsgdlni. Az eljards tobblépcsés megkozelitésen alapul, amely magdban foglalja a kédok ellendrzését, a
szamitdsok ellen8rzését és az érzékenységelemzést.

3.4.2. A kodok ellendrzése

3.4.2.1. A kédok ellendrzése olyan vizsgalatokat foglal magdban, amelyek igazoljak, hogy a virtudlis modelleket
semmilyen numerikus/logikai hiba nem befolydsolja.

3.4.2.2. A gyarténak dokumentdlnia kell a megfelel§ kodellendrzési technikdk (pl. statikus/dinamikus kédellendrzés,
konvergenciaclemzés és adott esetben pontos megolddsokkal valé sszehasonlitds) elvégzését.

3.4.2.3. A gyarténak dokumentdciét kell benytjtania annak igazoldsdra, hogy a bemeneti paraméterek figyelembevétele
elég széles kord volt ahhoz, hogy azonositani lehessen azon paraméterek kombindcidjat, amelyek esetében a
modellezés és a szimuldcié instabil vagy valdszertitlen mkodést mutat. A paraméter-kombindcidk lefedettségi
mérdszdmai hasznalhatok annak igazoldsdra, hogy a modellek miikodésének feltdrdsa a sziikséges mértékben
megtortént.

3.4.2.4. Minden olyan esetben, amikor az adatok lehetdvé teszik, a gydrténak plauzibilitdsi/konzisztencia-ellenSrzési
eljarasokat kell alkalmaznia.

3.4.3. A szamitdsok ellendrzése
3.4.3.1. A szamitdsok ellenérzése a modellezést és a szimuldciot érintd numerikus hibdk becslésével foglalkozik.

3.4.3.2. A gyarténak dokumentalnia kell a numerikus hibdkra vonatkozé becsléseket (pl. diszkretizaldsi hiba, kerekitési
hiba, az ismétl6d§ eljarasok konvergencidja).

3.4.3.3. A numerikus hibdkat kellGen koriil kell hatdrolni ahhoz, hogy azok ne befolydsoljak a validdldst.

3.4.4. Erzékenységelemzés
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3.44.1. Az érzékenységelemzés célja annak szamszerdsitése, hogy a modell bemeneti értékeinek valtozdsai hogyan
befolydsoljdk a modell kimeneti értékeit, és ezaltal azon paraméterek azonositdsdra irdnyul, amelyek a
legnagyobb hatast gyakoroljak a szimuldciés modell eredményeire. Az érzékenységi vizsgdlat segit annak
meghatdrozdsiban is, hogy a szimuldciés modell milyen mértékben felel meg a validdlasi kiiszobértékeknek a
paraméterek kis mértékii eltérései esetén. Ezért ez az elemzés alapvet$ fontossdgli a szimuldcids eredmények
hitelességének aldtdmasztdsara.

3.4.4.2. A gyérténak aldtdmaszté dokumentdciot kell benydjtania annak igazoldsdra, hogy a szimuldci6 kimeneti adatait
befolydsolé legkritikusabb paramétereket érzékenységelemzési technikdkkal, példdul a modell paramétereinek
zavardsdval azonositottdk.

3.4.4.3. A gyarténak igazolnia kell, hogy a kifejlesztett eszkozldnc hitelességének fokozdsa érdekében a legkritikusabb
paraméterek azonositdsa és kalibrdldsa sordn megbizhat6 kalibréldsi eljardsokat fogadott el.

3.4.4.4. Végil az érzékenységelemzés eredményei segitenek meghatarozni azokat a bemeneti adatokat és paramétereket,
amelyek bizonytalansdgi jellemzésére kilonos figyelmet kell forditani a szimuldciés eredmények
bizonytalansdganak megfelel§ meghatdrozasa érdekében.

3.4.5. Validélas

3.4.5.1. Az a folyamat, amelynek sordn mennyiségileg meghatdrozdsra keriil, hogy egy modell vagy szimuldcié milyen
mértékben titkrozi pontosan a val vilgot a modellezés és a szimuldcid tervezett felhasznaldsa szempontjabdl,
tobb elem kivalasztdsat és meghatdrozasat igényli.

3.4.5.2. A teljesitmény mértékegységei (mérészamai)

3.4.5.2.1. A teljesitmény mértékegységei a szimuldciés modell val6 vildggal valé 6sszehasonlitdsdra haszndlt mérészamok.
A teljesitmény mértékegységeit a modellezés és a szimuldci6 elemzése sordn hatdrozzdk meg.

3.4.5.2.2. Avaliddlasi mér8szamok a kovetkezdket foglalhatjdk magukban:
i. diszkrét értékek elemzése, pl. észlelési sebesség, valaszsebesség;
ii. id6beli alakulds, pl. pozicidk, sebességek, gyorsulds;

iii. a miveletek dramldsin alapuld elemzés, pl. tdvolsag[sebességszdmitdsok, az itkozésig hétralévs 1d6
kiszdmitasa, a fékezés megkezdése.

3.4.5.3. A megfeleltetési intézkedések megfelelGsége

3.4.5.3.1. Az elemzési kereteket a valé vildgra vonatkozé mérészamok és a szimuldciés mérészamok Osszehasonlitdsara
haszndljék. Ezek altalaban kulcsfontossdgi teljesitménymutatdk, amelyek két adatsor statisztikai 6sszehasonlit-
hatésagat jelzik.

3.4.5.3.2. Avaliddldsnak igazolnia kell, hogy ezek a {6 teljesitménymutatok teljesiilnek.
3.4.5.4.  Validaldsi médszertan

3.4.5.4.1. A gyarténak meg kell hatdroznia a virtudlis vizsgalati eszkozldnccal végzett validdlishoz haszndlt valamennyi
logikus forgalmi helyzetet. Ez utébbiaknak a lehetS legnagyobb mértékben le kell fedniiik az automatizalt
vezetési rendszer validaldsara szolgdld virtudlis vizsgdlat tervezett miikodési tartomanyat.

3.4.5.4.2. A pontos mddszertan az eszkozldnc szerkezetétSl és céljatdl fugg. A validalds a kovetkez8k validaldsa koziil
egyet vagy tobbet foglalhat magéban:

i. alrendszermodellek, pl. kornyezeti modell (kozithdlézat, idGjardsi viszonyok, uthaszndlok interakcidja),
érzékel6modellek (rddidlokdtor [RADAR], fényérzékelésre és tdvmérésre [LIDAR], haszndlatos kamerdk),
jarmtimodellek (kormanyzas, fékezés, erGatviteli rendszer);



L 221/58 Az Eurdpai Uni6 Hivatalos Lapja 2022.8.26.

ii. jarmdrendszer (jirm{idinamikai modell a kornyezeti modellel egyiitt);
iii. érzékelSrendszer (érzékeldmodell a kornyezeti modellel egyiitt);

iv. integralt rendszer (érzékel6modell + kornyezeti modell a jarmtimodell hatdsdval).
3.4.5.5. Pontossagi kovetelmény

3.4.5.5.1. A korreldci6s kiiszobértékre vonatkoz6 kovetelményt modellezés és a szimuldcié elemzése sordn hatdrozzdk
meg. A validdldsnak igazolnia kell, hogy az e rész 3.4.5.3.1. pontjdban meghatirozott {6 teljesitménymutatok
teljesiilnek.

3.4.5.6.  Avalidilds alkalmazdsi kore (az eszkozldnc validdlandé része)

3.4.5.6.1. Az eszkozlanc tobb eszkozbdl dll, és mindegyik eszkoz szamos modellt hasznal. A validalds alkalmazasi korébe
tartozik a validdlds targyat képezd valamennyi eszkoz és relevans modell.

3.4.5.7.  Abels6 validélds eredményei

3.4.5.7.1. A dokumentdciénak nem csak az a célja, hogy bizonyitékkal szolgaljon a szimuldciés modell validdldsarol,
hanem arra is fel kell haszndlni, hogy az alkalmazott eszkozlanc altalanos hitelességét biztositd folyamatokrol
és termékekrdl beszerezzék a szitkséges informacidkat.

3.4.5.7.2. A kordbbi hitelességértékelésekbdl szdrmazé dokumentumok/eredmények 4tvehetdk.
3.4.5.8. A fiiggetlen validalds eredményei

3.4.5.8.1. A gyarté dltal benydjtott dokumentdciot a tipusjévahagyd hatdsdgnak kell értékelni, amely fizikai vizsgalatokat
is végezhet a teljes integralt eszkozon.

3.4.5.9. Bizonytalansdgi jellemzés

3.4.5.9.1. Ez a szakasz a virtudlis eszkozlanccal kapott eredmények varhat6 szordsdnak leirdsdval foglalkozik. Az értékelés
két 1épésbdl all. Az elsé 1épésben a modellezés és a szimuldcié elemzésében és leirdsdban Osszegydijtott
informdcidkat, valamint az adatok/bemeneti jelek forrdsanak igazoldsdt haszndljdk a bemeneti adatok, a
modellparaméterek és a modellezési struktira bizonytalansaganak jellemzésére. Ezutdn az Osszes
bizonytalansdgnak a teljes virtudlis eszkozlincra torténd kivetitésével szamszerdsitik a modellel kapott
eredmények bizonytalansigit. A modellel kapott eredmények bizonytalansigatdl fiiggéen a gydrtonak
megfelel§ biztonsdgi rdhagyasokat kell bevezetnie az automatizalt vezetési rendszer validdldsdhoz haszndlt
virtudlis vizsgélatok sordn.

3.4.5.9.2. A bemeneti adatok bizonytalansdgi jellemzése

A gydrténak igazolnia kell, hogy a modell kritikus bemeneti adatait megbizhaté technikdkkal, példaul
tobbszoros ismétléssel megfelelden becsiilte meg a mennyiség értékeléséhez.

3.4.5.9.3. A modellparaméterek bizonytalansagi jellemzése (kalibraldst kovetden)

A gyarténak igazolnia kell, hogy a modell azon kritikus paramétereit, amelyek nem becsiilhet6k meg azonos
modon, elosztési és[vagy konfidencia-intervallumok jellemezték.

3.4.5.9.4. A modellezési és szimuldcios szerkezet bizonytalansdgi jellemzése

A gyérténak bizonyitékot kell szolgéltatnia arra vonatkozdan, hogy a keletkezett bizonytalansdg mennyiségi
jellemzését betdpldljak a modellezési feltevésekbe (pl. amikor csak lehetséges, dsszehasonlitjdk a killonb6z6
modellezési médszerek eredményét).
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3.4.5.9.5. Avéletlenszer( és az episztemikus bizonytalansdg jellemzése:

A gyértonak torekednie kell arra, hogy kiilonbséget tegyen a bizonytalansdg véletlenszerti 6sszetevSje (amely
csak megbecsiilhetd, de nem csokkenthetd) és a folyamat virtualizdldsdval kapcsolatos ismeretek hidnyabdl
eredd (csokkenthetd) episztemikus bizonytalansdg kozott.

4. A dokumentici6 szerkezete

4.1. Ez a szakasz azt hatdrozza meg, hogy a fenti informdcidkat hogyan fogjak 6sszegyjteni és strukturalni a gyartd
dltal az illetékes hatésdgnak benytjtott dokumentaci6ban.

4.2. A gyérténak egy ennek a vazlatnak megfelelGen strukturdlt dokumentumot (,szimuldciés kézikonyvet”) kell
osszedllitania, hogy a targyalt témédkkal kapcsolatban bizonyitékokat szolgéltasson.

Pl

4.3. A dokumentaci6 benyujtiasakor a modellezési és szimuldcids adatokat és a kapcsol6do elééllitott adatokat is
kozzé kell tenni.

4.4. A gyartdénak egyértelmd hivatkozasokat kell adnia, amelyek lehet6vé teszik a dokumentdcié visszakovetését a
megfelel6 modellezési és szimuldcids adatokig.

4.5. A dokumentdciét a modellezés és a szimuldci6 hasznositdsdnak teljes életciklusa alatt fenn kell tartani. A
tipusjévahagyo hatdsdg a gyarté dokumentacidjinak értékelésével ésfvagy fizikai vizsgdlatokkal ellendrizheti a
gyartot.

5.1ész
Hasznilat kozbeni jelentéstétel

1. Fogalommeghatdrozasok

E melléklet alkalmazasdban:

1.1. Lesemény”: biztonsdggal kapcsolatos olyan helyzet, amelyben egy automatizélt vezetési rendszerrel felszerelt
jarmd is részt vesz;

1.2. Jnem kritikus esemény”: olyan mikodési zavar, hidnyossdg, meghibdsodds vagy mads koriilmény, amely az
automatizdlt vezetési rendszer biztonsdgat befolydsolta vagy befolydsolhatta volna, de amely nem okozott
balesetet vagy stlyos varatlan eseményt. Ebbe a kategéridba tartoznak példdul a kisebb vératlan események, a
normdl izemmodot nem akadalyozé biztonsagromlds, az iitkozés megel8zésére szolgdld vészhelyzeti/osszetett
mandverek, és dltalinosabban az automatizlt vezetési rendszer koziti biztonsagi teljesitménye szempontjabdl
relevans valamennyi esemény (példdul a tavoli beavatkozdsra jogosult tizemeltetével val interakcio stb.);

1.3. Jkritikus esemény”: minden olyan esemény, melynek sordn az automatizdlt vezetési rendszer egy iitkozési
esemény idépontjaban bekapcsolt dllapotban van, és amelynek kovetkeztében:

a) legaldbb egy személy orvosi elldtdst igényld sériilést szenved el amiatt, hogy a jarmiiben tartézkodott vagy
hogy részt vett az eseményben;

b) a teljesen automatizalt jdrmd, mds jirmdvek vagy 4ll6 objektumok egy bizonyos kiiszobértéket meghaladd
fizikai kdrosodast szenvednek el, vagy az eseményben részt vevd barmely jarmiben kiold6dik a légzsék.

2. A gyart6 altal kiildott értesitések és jelentések

2.1. A gyarténak a biztonsdg szempontjdbdl kritikus eseményekrdl haladéktalanul értesitenie kell a tipusjovdhagyd
hatdsdgokat, a piacfeliigyeleti hatdsdgokat és a Bizottsdgot.

2.2. A gyarténak egy honapon beliil jelentenie kell a tipusjovdhagyé hatésdgoknak, a piacfeliigyeleti hatdsagoknak és
a Bizottsignak minden olyan, az 1. fuggelékben leirtak szerint rovid tdvon jelentendd eseményt, amelyet
orvosolnia kell.
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2.3. A gyéartonak az 1. fiiggelékben felsorolt eseményekrsl évente jelentést kell tennie a jovdhagydst megadd
tipusjévahagyo hatdsdgnak. A jelentésnek bizonyitékot kell szolgaltatnia az automatizdlt vezetési rendszernek a
biztonsdggal kapcsolatos helyzetben tantsitott helyszini teljesitményére vonatkozoéan. Kiilonosen azt kell
igazolnia, hogy:

a) nem tartak fel kovetkezetlenségeket az automatizalt vezetési rendszer piaci bevezetést megel6z6en értékelt
biztonsdgi teljesitményéhez képest;

b) az automatizalt vezetési rendszer betartja az e rendeletben meghatdrozott teljesitménykovetelményeket;

¢) az automatizdlt vezetési rendszer biztonsdgi teljesitményével kapcsolatban djonnan feltirt jelentds
problémakat megfelelGen kezelték, illetve azokat hogyan orvosoltédk.

A jovahagydst megadé tipusjovahagyé hatésdgnak ezeket az informdaciokat meg kell osztania a tipusjovihagyd
hatdsdgokkal, a piacfeliigyeleti hat6sagokkal és a Bizottsdggal.

2.4. A tipusjovahagy6 hatdsagok, a piacfeliigyeleti hat6sagok és a Bizottsag felkérhetik a gydrt6t, hogy a felhasznalt
aldtdmaszté adatok segitségével ismertesse részletesebben a hasznalat kozbeni jelentéstételben és értesitésekben
foglalt informacidkat. Erre az adatcserére a megegyezés szerinti adatcserefajlt kell haszndlni. A tipusjovahagyd
hatésagok, a piacfeliigyeleti hatdsdgok és a Bizottsig minden sziikséges 1épést megtesznek az ilyen adatok
biztositdsa érdekében.

2.5. Ha el6zetes adatfeldolgozasra keriilt sor, azt be kell jelenteni a hasznalat kozbeni adatokrdl sz6l6 jelentésben a
jovahagydst megadd tipusjévdhagyd hatdsdgnak.
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1. fiiggelék

A hasznilat kozbeni jelentéstétel tirgydt képezd események

Az események négy kategéridba sorolhatok aszerint, hogy mennyire relevansak a dinamikus vezetési feladat, a teljesen
automatizalt jirmd haszndl6ival valé interakcié és az automatizélt vezetési rendszer miszaki allapota szempontjabdl. A
lenti tdbldzat minden egyes eseménnyel kapcsolatban megadja, hogy a rovid tava és/vagy az idGszakos jelentéstételben

kell-e kitérni rdjuk.

Az eseményekre vonatkoz6 id@szakos jelentéstételt (izemdranként vagy megtett kilométerenként) az automatizalt vezetési
rendszerrel rendelkez§ jarmtipus szerint és az automatizalt vezetési rendszer iizemeltetésével Osszeftiggésben (azaz az

ADS aktivéldsa esetén) Osszesitett adatok formdjdban kell benydjtani.

ROVID TAVU IDOSZAKOS
ESEMENY JELENTESTETEL JELENTESTETEL
(1 hénap) (1 év)

1. A dinamikus vezetési feladat ADS dltali ellatdsaval kapcsolatos események, mint példaul

l.a) A gyarté dltal ismert, a biztonsdg szempontjab6l kritikus X X
események

1.b) Az ADS tervezett miikodési tartomdnydn kiviili iizemeltetésével X X
kapcsolatos események

1.¢) Azzal kapcsolatos események, hogy az ADS nem éri el a X X
minimélis kockdzata allapotot, amikor erre sziikség lenne

1.d) Kommunikdcids események (amennyiben a konnektivitdsnak X
jelent@sége van az ADS biztonsdgi koncepcidja szempontjabol)

1.¢) Kiberbiztonsagi események X

1.f) Interakci6 a tavoli beavatkozdsra jogosult izemeltetGvel (adott
esetben) az ADS vagy a jarmdi jelentds hibdival kapcsolatban

2. Az ADS és a teljesen automatizalt jarmd haszndldi kozotti interakcioval kapcsolatos események, mint példaul:

2.a) A jarmthaszndléval kapcsolatos események (pl. az dltal X
elkovetett hibdk, helytelen haszndlat, a helytelen haszndlat
megel6zése)

3. Az ADS miiszaki dllapotdval kapcsolatos események, beleértve a karbantartdst és a javitdst is:

3.a) Az ADS hibdjdhoz kapcsolodé — események, minek X
eredményeként az tizemeltet6hoz vagy a tdvoli beavatkozdsra
jogosult iizemeltet6hoz beavatkozasi kérést intéznek

3.b) Karbantartdsi és javitdsi problémék

3.c) Nem engedélyezett modositisokhoz (azaz —szakszertitlen X
beavatkozashoz) kapcsolddé események

4. A biztonsdggal kapcsolatos 1 forgalmi helyzetek azonositasdhoz X X

kapcsolodd események

(ha a gyart6 olyan
modositdsokat hajt
végre, amelyek célja

egy Ujonnan
azonositott és jelentds,
indokolatlan
kockazattal jaré6 ADS-
biztonsagi probléma
kezelése,ideértveaztaz
esetet is, amikor
korabban el6re nem
latott forgalmi

helyzeteket irnak le.)
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IV. MELLEKLET

EU-TIPUSBIZONYITVANY (JARMURENDSZER)

Ertesités egy teljesen automatizalt jarmitipus tipusjovihagyasanak megaddsdrdl|kiterjesztésérdl|elutasitdsdrdl[visszavondsdrdl (")
az automatizdlt vezetési rendszere (ADS) tekintetében, a legut6bb az (EU) 2022/1426 végrehajtdsi rendelettel modositott
(EU) ...[... végrehajtasi rendeletben meghatdrozott kovetelményekkel 6sszhangban

Az EU-tipusbizonyitvany szdma:
A Riterjesztés/elutasitds|visszavonds oka ()):
1. SZAKASZ
0.1. Gyartmany (a gyart6 kereskedelmi neve):
0.2. Tipus:
0.2.1. Kereskedelmi név (nevek) (ha van/vannak):
0.3.  Tipusazonosito jelolés, ha fel van tiintetve a jarmdvon:
0.3.1. Ajelolés helye:
0.4. A jarmd kategoridja:
0.5. A gyart6 neve és cime:
0.8. Az osszeszerel$ tizem(ek) neve és cime:

0.9. A gyart6 képviselGjének (ha van) neve és cime:

1. SZAKASZ
1. Tovabbi informacidk (adott esetben): ldsd a kiegészitést.
2. A vizsgélatok elvégzéséért felelds miiszaki szolgdlat:
3. A vizsgélati jegyz6konyv ddtuma:
4. A vizsgdlati jegyz6konyv szdma:
5. Megjegyzések (adott esetben): lasd a kiegészitést.
6. Hely:
7. Datum:
8. Aldirés:

(") A nem kivant rész torlendd.
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Kiegészités
a(z) ... szdmd EU-tipusbizonyitvinyhoz
1. Az ADS leirdsa és[vagy rajza, beleértve a kovetkezsket:

1.1. Az ADS gyart6 éltal bejelentett tervezett mdikodési tartomdnya, rendszerhatdrai és meghatdrozott legnagyobb
sebessége:

1.2. Az ADS {6 funkcibinak lefrdsa
1.2.1. A jirmdvon belitli funkcidk

1.2.2 A jarmévon kiviili funkcidk (pl. kiszolgdlé oldal [backend], a sziikséges kiils§ infrastruktira, a sziikséges
tizemeltetési intézkedések:

1.3 ErzékelGrendszer (beleértve annak alkotéelemeit):

1.4. Az ADS érzékel6rendszerének beszerelése:

1.5. Az ADS szoftverazonositoja:

2. Az ADS humdn feliigyeletének irdsban megadott leirdsa és/vagy rajza

2.1. A tévoli beavatkozdsra jogosult tizemeltets és a tavoli beavatkozds az ADS-be

2.2. Az ADS be- és kikapcsoldsdnak eszkozei

2.3.  Ellendrzés a jarmd belsejében

2.4, Kornyezeti koriilmények vagy atviszonyok miatti rendszerkorldtozasok

3. A jarmdi utasainak és a tobbi athasznalonak nydjtott tajékoztatds szoveges leirdsa és[vagy rajza
3.1.  Arendszer dllapota:

3.2, Kérés a fedélzeti iizemeltet6hoz/tdvoli beavatkozdsra jogosult tizemeltetGhoz:

3.3.  Kockazatminimalizdldsi mangver:

3.4.  Vészhelyzeti mandver:

4. Az ADS adatelemei

4.1. Az ADS azt kovetden ellendrzott adatelemei, hogy a III. melléklet 3. része szerinti vizsgdlatokat elvégezték

4.2. Az adatok lehivhatbsdgdra, az adatintegritds Onellenérzésére és a tarolt adatok manipuldlasa elleni védelemre
vonatkozé dokumentaci6 ellenGrzése megtortént: igen/nem

5. Kiberbiztonsdg és szoftverfrissitések
5.1.  Kiberbiztonsagi tipusjovahagydsi szam:

5.2.  Szoftverfrissitési tipusjévahagydsi szdm:
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6. Az automatizélt vezetési rendszer funkciondlis és izembiztonsagi szempontjainak értékelése
6.1. A gyart6i dokumentdcié hivatkozasa az értékelésre (a verzidszamot is beleértve):

6.2.  Adatkozl6 lap

7. A jovahagydsi vizsgdlatok elvégzéséért felelGs miszaki szolgalat:

7.1. A szolgdlat dltal kiadott jegyzSkonyv ddtuma:

7.2, Aszolgdlat dltal kiadott vizsgdlati jegyz6konyv szama

8. Mellékletek

1. kiegészités: Adatkozl6 lap automatizélt vezetési rendszerekhez (lasd az (EU) 20221426 végrehajtdsi rendelet 1.
mellékletét).

2. kiegészités: Azok a tagdllamok és konkrét teriiletek, ahol a gyartd bejelentése szerint az automatizélt vezetési
rendszer értékelték a helyi kozlekedési szabdlyoknak valé megfelelés szempontjdbol.

A jovahagyast megadd kozigazgatdsi szerveknél letétbe helyezett jovahagydsi akta tartalmat képez6 dokumentumok
jegyzéke, amelybe kérésre betekintést lehet nyerni.

3. kiegészités: A jovahagydst megadd tipusjévahagyé hat6sag ADS-értékeld jelentése[vizsgdlati eredményei.
4. kiegészités: A biztonsdgirdnyitdsi rendszer megfelelGségi tandsitvanya
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A BIZOTTSAG (EU) 2022/1427 VEGREHAJTASI RENDELETE
(2022. augusztus 19.)

egy elnevezésnek az oltalom alatt 4ll6 eredetmegjel6lések és foldrajzi jelzések nyilvantartdsiba vald
bejegyzésérél (,,Nagykoriii ropogés cseresznye” [OFJ])
AZ EUROPAI BIZOTTSAG,
tekintettel az Eurdpai Unié mtikodésérdl szol6 szerzGdésre,

tekintettel a mezégazdasdgi termékek és az élelmiszerek minéségrendszereirdl sz616, 2012. november 21-i 1151/2012/EU
eurdpai parlamenti és tandcsi rendeletre (') és kiilonosen annak 52. cikke (2) bekezdésére,

mivel:

(1) Az 1151/2012/EU rendelet 50. cikke (2) bekezdése a) pontjanak megfelelGen a Bizottsdg kozzétette az Eurdpai Unid
Hivatalos Lapjdban Magyarorszag kérelmét (?) a ,Nagykordi ropogds cseresznye” elnevezés bejegyzésére.

(2) A Bizottsdghoz nem érkezett az 1151/2012/EU rendelet 51. cikke szerinti kifogdsoldsi nyilatkozat, ezért a
,Nagykorti ropogds cseresznye” elnevezést be kell jegyezni,

ELFOGADTA EZT A RENDELETET:

1. cikk
A ,Nagykorti ropog6s cseresznye” (OF)) elnevezés bejegyzésre keriil.

Az els6 bekezdésben emlitett elnevezés a 668/2014/EU bizottsdgi végrehajtdsi rendelet () XI. melléklete szerinti 1.6.
osztalyba (Gyiimolcs, z6ldségfélék és gabonafélék, frissen vagy feldolgozva) tartozé terméket jelol.

2. cikk

Ez a rendelet az Eurdpai Unié Hivatalos Lapjdban valé kihirdetését kovets huszadik napon lép hatdlyba.

Ez a rendelet teljes egészében kotelezd és kozvetleniil alkalmazandé valamennyi tagallamban.

Kelt Briisszelben, 2022. augusztus 19-én.

a Bizottsdg részérdl,
az elngk nevében,
Janusz WOJCIECHOWSKI
a Bizottsdg tagja

() HLL 343.,2012.12.14, 1. 0.

() HLC 179, 2022.5.2,, 16. 0.

() A Bizottsdg 668/2014/EU végrehajtdsi rendelete (2014. jinius 13.) a mez8gazdasigi termékek és az élelmiszerek minéségrendszereirdl
sz6016 1151/2012[EU eurdpai parlamenti és tandcsi rendelet alkalmazdsdra vonatkozé szabalyok megdllapitdsarél (HL L 179.,
2014.6.19., 36. 0.).
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A BIZOTTSAG (EU) 2022/1428 VEGREHAJTASI RENDELETE
(2022. augusztus 24.)

az egyes élelmiszerekben el6fordulé perfluoralkil anyagok ellenGrzésére szolgilé mintavételi és
vizsgélati médszerek megallapitisirol

(EGT-vonatkozdsd szoveg)

AZ EUROPAI BIZOTTSAG,
tekintettel az Eurdpai Unié mtikodésérdl szol6 szerzGdésre,

tekintettel az élelmiszer- és takarmdnyjog, valamint az dllategészségiigyi és dllatj6léti szabélyok, a novényegészségiigyi
szabalyok, és a novényvédS szerekre vonatkozd szabalyok alkalmazdsdnak biztositdsa céljdbdl végzett hatdsdgi
ellenérzésekr6l és mds hatdsagi tevékenységekrdl, tovabbd a 999/2001/EK, a 396/2005/EK, az 1069/2009/[EK, az
1107/2009/EK, az 1151/2012/EU, a 652/2014/EU, az (EU) 2016/429 és az (EU) 2016/2031 eurdpai parlamenti és
tandcsi rendelet, az 1/2005/EK és az 1099/2009/EK tandcsi rendelet, valamint a 98/58 [EK, az 1999/74[EK, a 2007/43[EK,
a2008/119/EK és a 2008/120/EK tandcsi irdnyelv modositdsarol, és a 854/2004/EK és a 882/2004/EK eurdpai parlamenti
és tandcsi rendelet, a 89/608/EGK, a 89/662/EGK, a 90/425/EGK, a 91/496/EGK, a 96/23EK, a 96/93[EK és a 97/78[EK
tandcsi irdnyelv és a 92/438/EGK tandcsi hatdrozat hatdlyon kiviil helyezésérdl sz616, 2017. mércius 15-i (EU) 2017/625
eurdpai parlamenti és tandcsi rendeletre (a hatdsigi ellendrzésekrdl sz616 rendelet) () és killonosen annak 34. cikke (6)
bekezdésére,

mivel:

(1) Az 1881/2006/EK bizottsagi rendelet (*) meghatdrozza az egyes élelmiszerekben el6fordulé perfluoralkil anyagok
(PFA-anyagok) felsG hatdrértékeit, az (EU) 2022/1431 bizottsagi ajanlds () pedig felsorolja azokat az indikativ
szinteket, amelyek tillépése esetén a Bizottsdg azt ajanlja, hogy a tagdllamok vizsgaljdk meg a PFA-anyagokat magas
koncentrdcioban tartalmazé élelmiszerek PFA-szennyez8désének okait. Az egyes élelmiszerekben el6fordulé PFA-
anyagok fels6 hatdrértékeire vonatkoz6 hatdsdgi ellendrzések megbizhatdsigdnak és kovetkezetességének
biztositdsa érdekében részletes kovetelményeket kell megillapitani a mintavételi és laboratériumi vizsgélati
mddszerekre vonatkozdan.

(2) Az e rendeletben el6irt intézkedések Gsszhangban vannak a Novények, Allatok, Elelmiszerek és Takarmdanyok
Allandé Bizottsdgdnak véleményével,

ELFOGADTA EZT A RENDELETET:

1. cikk

E rendelet alkalmazdsdban az e cikkben szereplS meghatdrozdsokat és roviditéseket kell alkalmazni.

1., tétel” egy élelmiszercikk azonosithatd, egyszerre széllitott mennyisége, amelyrdl az illetékes hatdsdg megallapitotta,
hogy — példaul szdrmazds, fajta, faj, kifogdsi terillet, csomagoldsi tipus, csomagold, feladé vagy jelolések
szempontjdb6l — kozos jellemzdkkel bir;

2. altétel™ egy nagy tétel fizikailag elkiilonitett és azonosithaté része, amelyet a mintavételi modszer alkalmazdsa céljabol
jeloltek ki;

3. ,elemi minta”: a tétel vagy az altétel egyetlen pontjardl vett anyagmennyiség;
4. egyesitett minta™ a tételbl vagy altételbdl vett Gsszes elemi minta egyesitésével kapott minta;
5. laboratériumi minta”: az egyesitett minta laborat6riumba kiildend§ reprezentativ része/mennyisége;

6. ,0sszehasonlithaté méret vagy tomeg”: méret- vagy tomegbeli eltérés, amely nem haladja meg az 50 %-ot;

) HLL95.,2017.4.7, 1. 0.

) A Bizottsig 1881/2006/EK rendelete (2006. december 19.) az élelmiszerekben el6fordulé egyes szennyez$ anyagok felsé
hatdrértékeinek meghatrozasarél (HL L 364., 2006.12.20., 5. 0.).

%) A Bizottsdg (EU) 2022/1431 ajanldsa (2022. augusztus 24.) az élelmiszerekben taldlhat6 perfluoralkil anyagok nyomon kévetésérdl
(lasd e Hivatalos Lap 105 oldalat).
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7. precizitds” a megszabott feltételek mellett kapott fiiggetlen vizsgalati eredmények kozotti egyezés kozelisége; A
precizitdst a vizsgalati eredmények szérasaként vagy relativ szérdsaként kell kifejezni;

8. laboratériumon beliili reprodukdlhatésig vagy kozbens§ precizitds (RSDg)”: egy konkrét laboratérium
laboratériumon beliili koriillményei kozotti precizitds;

9. ,meghatdrozasi hatdr” (,LOQ"): az a legkisebb analittartalom, amely elfogadhato statisztikai bizonyossdggal mérhetd,
azaz az analitnak a teljes analitikai médszer és azonositdsi kritériumok alkalmazdsaval, elfogadhaté pontossaggal
validlt legalacsonyabb koncentracidja vagy tomege;

10. ,kombindlt standard mérési bizonytalansag” (,u”): a mérés eredményéhez tdrsitott, nem negativ paraméter, amely a
mérend6 mennyiséghez a felhasznalt informaciok alapjan észszertien hozzarendelhets értékek szoérddasat jellemzi. A
paramétert a mérési modell bemeneti mennyiségeihez tartozé egyedi standard mérési bizonytalansagok
felhasznaldsaval szamitjak.

11. ,kiterjesztett mérési bizonytalansdg” (,U”): kb. 95 %-os konfidenciaszintnek megfelel§ 2-es kiterjesztési tényezGvel
kiszdmitott érték (U = 2u);

12. ,valodisdg™ a vizsgalati eredmények nagy sorozatdbol nyert dtlagérték és egy elfogadott referenciaérték kozotti egyezés
kozelisége. Ez az érték a tandsitott referenciaanyagok rendszeres elemzése, adalékoldsos kisérletek, illetve
laboratériumok kozotti korvizsgdlatokban valé részvétel alapjan becsiilhetd meg, és felismerhetd torzitdsként
fejezhetd ki.

2. cikk

Az 1881/2006[EK rendeletben megéllapitott felsé hatdrértékekkel rendelkezé élelmiszerekben el6fordulé PFA-anyagok
szintjének hatdsagi ellendrzésére szolgdlé minta-elGkészitést és mintaclemzést az e rendelet mellékletében meghatérozott
modszereknek megfelelGen kell elvégezni.

3. cikk

Ez a rendelet az Eurdpai Unié Hivatalos Lapjdban valé kihirdetését kovets huszadik napon 1ép hatdlyba.

Ez a rendelet teljes egészében kotelezd és kozvetleniil alkalmazandé valamennyi tagéllamban.

Kelt Briisszelben, 2022. augusztus 24-én.

a Bizottsdg részérdl
az elndk
Ursula VON DER LEYEN
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MELLEKLET

A.RESZ
MINTAVETELI MODSZEREK
A.1. ALTALANOS RENDELKEZESEK

A.1.1. Mintavételre szint anyag

Minden megvizsgalandé tételbdl vagy altételbdl kiilon-kiilon kell mintat venni.

A.1.2. Elemi mintdk

Az elemi mintdkat lehetGség szerint a tétel vagy az altétel kiilonb6z6 pontjairdl kell venni. Az ezen eljarastél valo
eltéréseket fel kell jegyezni az A.1.6. pontban el8irt mintavételi napléba.

s

A.1.3. Az egyesitett minta elGéllitisa

Az egyesitett mintdt az Osszes elemi minta egyesitésével kell elallitani. Tomege legaldbb 1 kilogramm vagy 1 liter,
kivéve, ha ez a gyakorlatban nem megvalésithatd, példdul ha egyetlen csomagbdl vesznek mintdt, vagy ha a termék
rendkiviil nagy kereskedelmi értéket képvisel.

A.1.4. Pirhuzamos mintdk

Ellendrzési, kereskedelmi (érdekvédelmi) és Osszehasonlitdsi (referencia-) célokra szolgdlé parhuzamos mintdk
vétele esetén az emlitett pirhuzamos mintdkat a homogenizdlt egyesitett mintab6l kell venni, ha ez nem iitkozik az
adott tagallam jogszabalyaiba az élelmiszer-véllalkozok jogai tekintetében.

A.1.5. Ovintézkedések

A mintavétel és a mintdk el6készitése sordn dvintézkedéseket kell tenni minden olyan véltozas elkeriilésére, amely
befolyasolnd a PFA-tartalmat, kdrosan befolydsolnd az analitikai meghatdrozdst, vagy csorbitand az egyesitett
mintdk reprezentativitdsat.

A mintavételért felel§s személynek a kovetkezd dvintézkedéseket kell megtennie:

a) nem visel olyan ruhdzatot vagy keszty(t, amely fluorpolimer bélést tartalmaz, vagy amelyet PFA-anyagokkal
kezeltek a vizleperget$ vagy folttaszité képesség javitdsara;

b) a mintavétel napjin nem haszndl PFA-anyagokat tartalmazé hidratdl6 krémeket, kozmetikumokat, kézkrémet,
napvédd szereket és kapcsol6dé termékeket.

A mintavétel, valamint a mintdk tdroldsa és széllitdsa sordn haszndlt anyagoknak mentesnek kell lenniiik a PFA-
anyagoktol. A minta nem keriilhet érintkezésbe olyan, politetrafluoretilént (PTFE vagy teflon), polivinilidén-
fluoridot (PVDF) vagy mds fluorpolimereket tartalmazd anyagokkal, mint példdul a vigdlapok, a mintavételi
edények vagy azok fedelének a bélése. Keriilni kell az egyéb PFA-anyagokat tartalmazo anyagokkal valé érintkezést.

A.1.6. A mintdk lezirdsa és cimkézése
A mintdkat a mintavétel helyszinén le kell zarni, és a nemzeti elGirdsoknak megfelelGen azonositéval kell ellatni.

A mintavételrdl jegyz6konyvet kell felvenni — amely alapjan a tétel egyértelmiien azonosithaté —, feltiintetve a
mintavétel id6pontjdt és helyét, tovabbd minden olyan tovdbbi informdciét, amely segitheti az eredmény
értelmezését.

A.1.7. A mintdk csomagoldsa és szillitisa

Minden mintit polipropilénbdl, polietilénbél vagy mds PFA-anyagt6l mentes anyagb6l késziilt tiszta, inert edénybe
kell helyezni, amely képes megérizni a minta épségét, és megfelel6 védelmet nydjtani a szennyezédésekkel, az
edény belsé fala dltali adszorpcié miatti analitveszteséggel és a szallitds sordn bekovetkez$ kdrosoddssal szemben.
Uvegedények haszndlata nem megengedett. Minden sziikséges 6vintézkedést meg kell tenni a szdllitds vagy a
tarolds sordn a minta Osszetételében esetlegesen bekovetkezd barminemd véltozds elkeriilése érdekében.
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A.2.  MINTAVETELI TERVEK
A.2.1. A tételek felosztdsa altételekre

Amennyiben az altétel fizikailag elkiilonithetS, a nagy tételeket altételekre kell osztani. A nagy omlesztett
széllitményok formdjdban forgalmazott termékek esetében (pl. novényi olajok) az 1. tdbldzatot kell alkalmazni.
Egyéb termékekre a 2. tdblazat alkalmazandé. Tekintettel arra, hogy a tétel tomege nem mindig pontosan egész
szamU tobbszorose az altételek tomegének, az egyes altételek tomege az emlitett tomeget legfeljebb 20 %-kal
meghaladhatja.

1. tdbldzat

A tételek altételekre valé felosztisa az omlesztett szillitmdnyok formdjiban forgalmazott termékek esetében

A tétel tomege (tonna) Az altételek tomege vagy szdma
>1500 500 tonna
>300¢és <1500 3 altétel
2100 és < 300 100 tonna
<100 -

2. tdbldzat

A tételek altételekre val6 felosztdsa a nem omlesztett szillitmdnyok formdjiban forgalmazott termékek esetében

A2.2.

A tétel tomege (tonna) Az altételek tomege vagy szdma

>15 15-30 tonna

<15 -

Az elemi mintdk szdma
A tételb6l vagy altételbdl vételezendd elemi mintdk minimalis szdmét a 3. és 4. tdbldzat szerint kell meghatdrozni.

Folyékony omlesztett termékek esetében a tételt vagy altételt kézi vagy gépi eszkozokkel kozvetleniil a mintavételt
megel6z8en a lehetdségekhez mérten alaposan Gssze kell keverni, amennyiben ez nem befolydsolja a termék
mindségét. Ebben az esetben feltételezni lehet, hogy a szennyez§ anyagok egy adott tételen vagy altételen beliili
eloszldsa homogén. Az egyesitett minta el&dllitdsahoz ilyenkor hdrom elemi mintdt kell venni a tételbél vagy
altételbsl.

Amennyiben a tétel vagy altétel kiillonallo csomagokbdl vagy egységekbdl dll, az egyesitett minta 6sszedllitdsahoz
vételezendd csomagok vagy egységek (elemi mintdk) szimdnak meg kell felelnie a 4. tdblazatban megadottaknak.

Az elemi mintdknak hasonlé térfogatinak/tomegtinek kell lenniiik. Az elemi minta tomegének legalibb 100
grammnak, illetve térfogatdnak legalabb 100 milliliternek kell lennie, igy, hogy a kapott egyesitett minta tomege,
illetve térfogata legaldbb 1 kilogramm vagy 1 liter koriil legyen. Amennyiben erre nincs lehetdség, az A.2.6. pont
rendelkezéseit kell alkalmazni.

3. tdbldzat

Az élelmiszer tételébdl vagy altételébll vételezend§ elemi mintdk minimdlis szdma, ha a tétel nem
élelmiszerek kiilondllé csomagjaib6l vagy egységeibél dll

A tétel/altétel tomege vagy térfogata (kilogramm vagy liter) A vételezend§ elemi mintdk legkisebb szdma
<50 3
2 50és <500 5

> 500 10
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4. tdbldzat

Az egyesitett minta §sszedllitdsdhoz vételezendd csomagok vagy egységek (elemi mintdk) szdma, ha a tétel
vagy az altétel élelmiszerek kiilondllé csomagjaibdl vagy egységeibdl all

A tételt/altételt képezd csomagok vagy egységek szdma A vételezendd csomagok vagy egységek szdma
<25 legaldbb 1 csomag vagy egység
26-100 hozzavetSlegesen 5 %, de legaldbb 2 csomag vagy egység
>100 hozzévetblegesen 5 %, de legfeljebb 10 csomag vagy
egység

A.2.3. Az osszehasonlithatd méretii vagy tomegili egész halakat tartalmazé tételekbdl t6rténé mintavételre
vonatkozo egyedi rendelkezések

A tételbdl vételezendd elemi mintdk szdmat a 3. tabldzat hatdrozza meg. Az Osszes elemi mintat Osszesitd egyesitett
mintdnak legaldbb 1 kilogramm tomegtinek kell lennie (ldsd az A.1.3. pontot).

Kis halakat tartalmazé tétel esetében (az egyes halak tomege 1 kilogrammndl kisebb) az egyesitett mintdt alkot6
elemi mintaként egész halat kell venni. Ha az igy kapott egyesitett minta tomege tobb, mint 3 kilogramm, a halak
kozépsd, egyenként legaldbb 100 gramm tomeg( részei képezhetik az egyesitett mintdt alkoté elemi mintdkat. A
minta homogenizaldsdhoz fel kell hasznélni azt az egész mennyiséget, amelyre a felsG hatarérték vonatkozik.

A halnak az a kozéps6 része, ahovd a sulypontja esik. Ez legtobbszor a hdtdszonal (ha a halnak van hattszéja) vagy
a kopoltyunyilds és a végbélnyilds kozotti tavolsag felénél taldlhato.

Nagyobb halakat tartalmazé tétel esetében (az egyes halak tomege legaldbb 1 kilogramm) az elemi minta a halak
kozépsé részébdl dll. Minden elemi minta tomege legalabb 100 gramm. Kozepes méretti (legaldbb 1 kilogramm
tomeg(, de 6 kilogrammnal kisebb) halak esetében az elemi mintdt a hal kozepébdl, a gerinctdl a has felé vagott
szelet formajaban kell venni.

Nagyon nagy méreti (legaldbb 6 kilogramm tomeg(i) halak esetében az elemi mintdt a hal kozépsd részébdl,
(elolnézetben) a jobb oldali hats6-oldals6 szinhisbdl kell venni. Amennyiben egy ekkora darabnak a hal kozépsé
1észébdl torténd kivétele jelentds gazdasdgi kdrt okozna, a tétel nagysdgatdl fiiggetleniil hdrom, egyenként legaldbb
350 gramm tomeg( elemi minta vétele, vagy pedig ehelyett hdrom, egyenként legaldbb 350 gramm tomeg( olyan
elemi minta vétele elegendSnek tekinthetd, amelyet egy-egy, az egyes halak farok- és fejtajékdrdl vett azonos
nagysdgu (175 gramm tomeg() szinhsminta alkot.

A2.4. A kiilonb6z6 méretii vagy tomegii egész halakat tartalmazé tételekbdl torténd mintavételre vonatkozd
egyedi rendelkezések

Az A.2.3. pont rendelkezéseit kell alkalmazni.

Amennyiben egy méret- vagy tomegosztaly/-kategéria tdlstlyban van (a tétel koriilbeliil 80 %-at vagy még nagyobb
hényadat képviseli), a mintdt a meghatdroz6 méretd vagy tomeg(i osztdlyba/kategéridba tartozé halakbél kell venni.
E mintat az egész tételre nézve reprezentativnak kell tekinteni.

Amennyiben egyik méret- vagy tomegosztily/-kategéria sincs tdlstlyban, akkor gondoskodni kell arrdl, hogy a
mintavételre kivdlasztott halak a tételre nézve reprezentativak legyenek. Az ilyen esetekre vonatkozé kiilonleges
irdnymutatdst a Guidance on sampling of whole fishes of different size and/or weight (Utmutaté a kiilonboz8 méretd
ésvagy tomegti egész halakbol torténd mintavételhez) cimii kiadvany (') tartalmazza.

A.2.5. A szdrazfoldi dllatokbol torténd mintavételre vonatkozé egyedi rendelkezések
Sertés-, szarvasmarha-, juh-, kecske- és 16félék hisa és belsGségei esetében legaldbb egy allattdl szarmazd, 1

kilogramm tomeg( mintdt kell venni. Ha nem lehet legaldbb egy allatt6l 1 kilogramm tomeg(i mintdt venni, akkor
egynél tobb éllatbél egyenld mennyiségii mintat kell venni az 1 kilogramm tomeg(i minta biztositdséra.

() https:/[ec.europa.eu/food[system/files/2022-05/cs_contaminants_sampling_guid-samp-fishes.pdf
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Baromfihds esetében legalabb harom dallatbdl kell egyenlé mennyiségi mintdt venni az 1 kilogramm tomegii
egyesitett minta biztositdsdra. Baromfibelsdség esetében legaldbb hdrom allatbdl kell egyenld mennyiségli mintdt
venni egy 300 gramm tomeg(i egyesitett minta biztositdsara.

Tenyésztett vadak és vadon €18 szdrazfoldi dllatok hisa és belsGségei esetében legaldbb egy éllattdl szdrmazd,
300 gramm tomeg( mintét kell venni. Ha nem lehet legaldbb egy éllattdl 300 gramm tomegi(i mintdt venni, akkor
egynél tobb éllatbél egyenld mennyiségl mintat kell venni a 300 gramm tomeg( minta biztositasara.

A.2.6. Alternativ mintavételi médszerek

Amennyiben az A.2. pontban meghatdrozott médszer szerinti mintavétel az azzal jar6 elfogadhatatlan gazdasagi
kovetkezmények (példdul csomagoldsi forma vagy a tétel sériilése) miatt nem kivitelezhetd, vagy amennyiben az
gyakorlati okokbol nem lehetséges, alternativ mintavételi médszer alkalmazhato, feltéve, hogy a mintavétel az
annak tdrgyat képezs tétel vagy altétel szempontjdbdl kielégitSen reprezentativ, és az eljardst teljeskortien
dokumentaljak. Ezt fel kell jegyezni az A.1.6. pontban el8irt mintavételi naploba.

A.2.7. Mintavétel a kiskereskedelemben

27,

Kiskereskedelmi szinten az élelmiszerekbdl lehetGség szerint az A.2. pontban leirt mintavételi el8irdsok szerint kell
mintdt venni. Amennyiben ez nem lehetséges, akkor a kiskereskedelemben mds mintavételi modszer is
alkalmazhat, feltéve, hogy biztositja, hogy a minta kielégitGen reprezentativ legyen a mintavétel alapjaul szolgélé
tételre vagy altételre nézve.

B.RESZ
MINTAELOKESZITES ES -ELEMZES

B.1. A laboratériumokra vonatkozé mindségi szabvanyok

Az unibs referencialaboratérium dltal kiadott, az élelmiszerekben és takarmanyokban el6fordulé per- és
polifluoralkil anyagok meghatdrozdsira szolgdld analitikai paraméterekrdl sz6l6 irdnymutatdsban () leirt elveket
kell kovetni.

B.2. MintaelGkészités

B.2.1. Altaldnos kivetelmények

Alapkovetelmény a reprezentativ és homogén laborat6riumi minta nyerése anélkiil, hogy masodlagos szennyezSdés
torténne.

A laboratérium dltal atvett teljes egyesitett mintat finomra kell 6r6lni (szitkség esetén), majd alaposan Gssze kell
keverni bizonyitottan teljes homogenizaciot eredményezd eljdrds alkalmazdsaval.

Haltdl eltéré termékek esetében a laboratérium dltal dtvett valamennyi olyan mintaanyagot, amelyre a fels§
hatérérték vonatkozik, homogenizélni kell és fel kell haszndlni a laborat6riumi minta el§éllitdsdhoz.

Halak esetében a laboratérium dltal dtvett valamennyi olyan mintaanyagot, amelyre a fels6 hatdrérték vonatkozik,
homogenizalni kell. A homogenizdlt egyesitett mintdbdl egy reprezentativ részt vagy mennyiséget kell felhasznalni
a laborat6riumi minta elééllitdsdhoz.

Az 1881/2006/EK rendeletben meghatdrozott felsé hatdrértékeknek valé megfelelésrdl a laboratériumi mintdk
elemzésénél kapott értékek alapjan kell donteni.

B.2.2. Egyedi minta-elGkészitési eljardsok és 6vintézkedések

Az A.1.5. pontban leirt évintézkedések betartdsaval a vizsgdlatot végzd személy biztositja, hogy a mintdk ne
szennyezGdjenek a minta el6készitése sordn. Tovdbbd, amennyiben lehetséges, a mintdval érintkezésbe keriild
berendezések és felszerelések nem tartalmazhatnak PFA-anyagokat, és azokhoz ehelyett példdul rozsdamentes
acélbdl, nagy stirtség( polietilénbdl (HDPE) vagy polipropilénbdl késziilt alkatrészeket kell haszndlni. Ezeket PFA-
anyagoktol mentes vizzel, illetve PFA-anyagoktdl mentes olddszerekkel és tisztitoszerekkel kell tisztitani.

() https:/[ec.europa.eu/food[system/files/2022-05/cs_contaminants_sampling_guid-doc-analyt-para_0.pdf
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Az elemzéshez és mintavételhez haszndlt reagenseket és egyéb felszerelést ellendrizni kell annak érdekében, hogy ne
keriilhessen sor PFA-anyagok esetleges bevitelére vagy elvesztésére.

A reagenssel vakprobat kell végezni, azaz ugyanazt a teljes analitikai eljardst végre kell hajtani, mint a vizsgdlati
minta esetében. A reagensen végzett vakprobak el6készitésekor a matrix helyett viz is haszndlhaté. A reagensen
végzett vakprobdk koncentracidit minden mintasorozatban ellendrizni kell.

B.3.  Analitikai médszerek: egyedi teljesitménykovetelmények

A laboratériumok az adott matrix elemzéséhez barmelyik validalt analitikai médszert vélaszthatjdk, feltéve, hogy a
kivélasztott médszer megfelel az 5. tabldzatban meghatdrozott egyedi teljesitménykritériumoknak.

Teljeskortien validdlt (azaz az adott matrix tekintetében korvizsgélattal validdlt) mddszereket, vagy ha ez nem
lehetséges, egyéb validdlt (pl. az adott matrixtekintetében a laboratériumon belil validdlt) mddszereket kell
alkalmazni, feltéve, hogy azok megfelelnek az 5. tdblazatban meghatdrozott teljesitménykritériumoknak.

LehetGség szerint a laboratoriumon belill validdlt moédszereknek magukban kell foglalniuk a tandsitott
referenciaanyag hasznélatat és/vagy a laboratériumok kozotti korvizsgalatokban vald részvételt.

5. tdbldzat

Paraméter Kritérium
Alkalmazasi kor Az 1881/2006/EK rendeletben meghatérozott élelmiszerek
Szelektivitds Az analitikai modszereknek igazolniuk kell, hogy a keresett analitok

megbizhat6an és kovetkezetesen elkiilonithetSk az esetlegesen jelen 1évé
mds, egylitt extrahalodo és esetleg interferdl6 vegyiiletekt6l.

Laboratériumon beliili <20%
reprodukalhatésdg (kozbensd
precizitds) (RSDg)

Valédisag -20 % és +20 % kozott

LOQ A PFOS-ra, a PFOA-ra, a PFNA-ra és a PFHxS-re vonatkoz6 LOQ nem
haladhatja meg az adott PFA-anyagra vonatkoz6 felsé hatdrértéket. Az e
kovetelménynek valé megfelelés azt jelenti, hogy nem kell LOQ-t
meghatdrozni a PFOS, a PFOA, a PFNA és a PFHxS koncentrdciéjanak
oOsszegére vonatkozodan, és azt csak a PFOS, PFOA, PFNA és PFHxS azon
koncentricidinak osszesitésével kell kiszdmitani, amelyek elérik vagy
meghaladjék a megfelel LOQ-t.

C.RESZ
EREDMENYEK JELENTESE ES ERTELMEZESE
C.1. JELENTESTETEL

C.1.1. Az eredmények megaddsa

Az eredményeket anionként kell jelenteni, és ugyanabban a mértékegységben és annyi tizedesjegy pontossdggal kell
megadni, mint ahogyan az 1881/2006/EK rendeletben a fels6 hatdrértékek szerepelnek. A PFOS, a PFOA, a PENA és
a PFHxS 0sszegének kiszdmitdsdndl csak az LOQ-val megegyez§ és azt meghaladé koncentréciokat kell figyelembe
venni.

C.1.2. Mérési bizonytalansig

Az analitikai eredményt ,x +/- U” formaban kell jelenteni, ahol ,x” az analitikai eredmény, ,U” a kiterjesztett mérési
bizonytalansdg, és a kiterjesztési tényez6 2, amely koriilbeliil 95 %-os konfidenciaszintet eredményez (U = 2u).

Az Osszegparaméterek jelentése és a jogszabalyi hatarértékekkel valé lehetséges Gsszehasonlitds sordn ezekre az
osszegparaméterckre vonatkozdan is meg kell becsiilni a kiterjesztett mérési bizonytalansdgot. A PFA-anyagok
esetében ez a PFOS, a PFOA, a PFNA és a PFHxS 0sszegére, valamint az Osszes PFOS Osszegére érvényes, ha az a
linedris és az eldgaz6 PFOS osszegeként keriil kiszdmitdsra.
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Ezekben az esetekben az 6sszegparaméterre vonatkozé kombindlt standard mérési bizonytalansdg (,u”) kiszdmitdsa
az egyes Osszesitett bizonytalansdgok négyzeteinek 6sszegébdl vont négyzetgyok kiszamitdsaval torténik.

A vizsgélatot végz8 személynek figyelembe kell vennie az analitikai eredmények, a mérési bizonytalansdg, a
visszanyerési tényezSk és az unids élelmiszer- és takarmdnyjogi rendelkezések kozotti kapcsolatrdl sz6l6 jelentést
(\Report on the relationship between analytical results, measurement uncertainty, recovery factors and the
provisions of EU food and feed legislation”) ().

C.2. AZ EREDMENYEK ERTELMEZESE

C.2.1. A tétel vagy altétel elfogaddsa

A tétel vagy altétel akkor elfogadhatd, ha a laboratériumi mintdra vonatkozé analitikai eredmény — a kiterjesztett
mérési bizonytalansdgot is figyelembe véve — nem haladja meg az 1881/2006/EK rendeletben meghatarozott
vonatkoz fels hatdrértéket.

C.2.2. A tétel vagy az altétel elutasitisa

A tétel vagy altétel nem fogadhat6 el, ha a laboratériumi mintéra vonatkoz6 analitikai eredmény — a kiterjesztett
mérési bizonytalansagot is figyelembe véve — meghaladja az 1881/2006/EK rendeletben meghatdrozott vonatkozo
fels6 hatdrértéket.

C.2.3. Alkalmazési kor

Az eredmények értelmezésére vonatkozé jelen szabédlyok a megerGsitéshez alkalmazand6é mintavételbSl nyert
vizsgélati eredményekre vonatkoznak. A kereskedelmi (érdekvédelmi) vagy Gsszehasonlitdsi (referencia-) célokbdl
végzett elemzések esetében a nemzeti szabélyok alkalmazandok.

() https:/[ec.europa.eu/food[system/files/2016-10/cs_contaminants_sampling_analysis-report_2004_en.pdf
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A BIZOTTSAG (EU) 2022/1429 VEGREHAJTASI RENDELETE
(2022. augusztus 25.)

az (EU) 2021/404 végrehajtisi rendelet V. és XIV. mellékletének a baromfit, baromfi-

szaporitéanyagokat, valamint baromfi és szirnyas vadak friss hisdt tartalmazé szdllitminyok

Uniéba torténd beléptetésére engedéllyel rendelkezé harmadik orszigok jegyzékében az Egyesiilt

Kirdlysigra és az Egyesiilt Allamokra vonatkozéan szerepld bejegyzések tekintetében t6rténd
modositasarol

(EGT-vonatkozisii szveg)

AZ EUROPAI BIZOTTSAG,
tekintettel az Eurdpai Unié mtikodésérdl sz616 szerzGdésre,

tekintettel a fert6z6 dllatbetegségekrdl és egyes dllategészségiigyi jogi aktusok modositdsdrdl és hatdlyon kiviil helyezésérdl
sz616, 2016. madrcius 9-i (EU) 2016/429 eurdpai parlamenti és tandcsi rendeletre (,Allategészségiigyi rendelet”) (') és
kiilondsen annak 230. cikke (1) bekezdésére, valamint 232. cikke (1) és (3) bekezdésére,

mivel:

(1) Az (EU) 2016/429 rendelet elSirja, hogy az dllatok, a szaporitdanyagok és az dllati eredeti termékek
széllitmanyainak a szdban forg6 rendelet 230. cikke (1) bekezdésének megfelelGen jegyzékbe foglalt harmadik
orszdgokbdl vagy teriiletekrdl vagy azok jegyzékbe foglalt korzeteibSl vagy kompartmentjeibdl kell érkezniiik
annak érdekében, hogy beléphessenek az Unidba.

(2) Az (EU) 2020692 felhatalmazdson alapul6 bizottsdgi rendelet () meghatdrozza azokat az allategészségiigyi
kovetelményeket, amelyeknek a harmadik orszdgokbdl vagy teriiletekrdl, illetve azok korzeteibdl vagy — tenyésztett
vizidllatok esetében — kompartmentjeib6l szdrmazé adott dllatfajok és -kategéridk, szaporitbanyagok és dllati
eredet(i termékek szdllitmanyainak meg kell felelniiik annak érdekében, hogy beléphessenek az Unidba.

(3) Az (EU) 2021404 bizottsagi végrehajtasi rendelet (*) megallapitja azon harmadik orszdgoknak, teriileteknek vagy
azok korzeteinek, illetve kompartmentjeinek a jegyzékét, amelyekbdl engedélyezett az (EU) 2020/
692 felhatalmazdson alapul6 rendelet hatélya ald tartozo allatfajoknak és -kategéridknak, szaporitéanyagoknak és
allati eredetd termékeknek az Unidba torténd beléptetése.

(4)  Ezen beliil az (EU) 2021404 végrehajtasi rendelet V. és XIV. melléklete a baromfi, a baromfi szaporitéanyagai, illetve
a baromfi és a szdrnyas vadak friss hisa tekintetében dllapitja meg a szdllitminyoknak az Unidba torténd
beléptetésére engedéllyel rendelkezd harmadik orszdgoknak, teriileteknek vagy azok korzeteinek a jegyzékeit.

(5) Az Egyesilt Kirdlysdg arrdl értesitette a Bizottsdgot, hogy a magas patogenitdsti maddrinfluenza baromfifélék
korében vald kitorésének egy esetét észlelte Ashburton (Teignbridge, Devon, Anglia, Egyesiilt Kiralysag) kozelében,
és a betegség megjelenését 2022. augusztus 5-én laboratériumi vizsgalattal (RT-PCR) megerdsitették.

(6) Az Egyesiilt Kirdlysag ezenkiviil arrdl értesitette a Bizottsigot, hogy a magas patogenitdsi maddrinfluenza
baromfifélék korében valé kitorésének két esetét észlelte Cullompton (Mid Devon, Devon, Anglia, Egyesilt
Kiralysag) kozelében, és a betegség megjelenését 2022. augusztus 6-dn és 9-én laboratériumi vizsgdlattal (RT-PCR)
megerdsitették.

(7) Az Egyesiilt Kirdlysdg ezen tilmenGen arrdl értesitette a Bizottsdgot, hogy a magas patogenitdsti maddrinfluenza
baromfifélék korében vald kitorésének egy esetét észlelte Tiverton (Mid Devon, Devon, Anglia, Egyesiilt Kirdlysag)
kozelében, és a betegség megjelenését 2022. augusztus 10-én laboratériumi vizsgalattal (RT-PCR) megerGsitették.

() HLL 84.2016.3.31, 1. 0.

() A Bizottsdg (EU) 2020/692 felhatalmazdson alapul6 rendelete (2020. janudr 30.) az (EU) 2016429 eurdpai parlamenti és tandcsi
rendeletnek az egyes dllatok, szaporitéanyagok és édllati eredet(i termékek szdllitmdnyainak az Unidba val6 beléptetésére, valamint a
beléptetést kovets mozgatdsira és kezelésére vonatkozé szabdlyok tekintetében torténd kiegészitésérsl (HL L 174., 2020.6.3., 379. 0.).

() A Bizottsdg (EU) 2021/404 végrehajtdsi rendelete (2021. mdrcius 24.) az éllatok, szaporitéanyagok és allati eredetdi termékek Uni6ba
torténd beléptetése tekintetében az (EU) 2016/429 eurdpai parlamenti és tandcsi rendelet szerint engedélyezett harmadik orszagok,
teriiletek vagy azok korzetei jegyzékeinek a megallapitdsarol (HL L 114., 2021.3.31,, 1. 0.).
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(8) Az Egyesiilt Allamok arrdl értesitette a Bizottsagot, hogy a magas patogenitdsi madarinfluenza baromfifélék
korében val6 kitorésének egy esetét észlelte Northampton megyében (Pennsylvania allam, Egyesiilt Allamok), és a
betegség megjelenését 2022. augusztus 11-én laboratériumi vizsgalattal (RT-PCR) megerdsitették.

(9) A magas patogenitdsi madarinfluenza emlitett kitoréseit kovetSen az Egyesiilt Kirdlysdg és az Egyesiilt Allamok
allategészségiigyi hatdsagai 10 km-es ellendrzési ovezeteket hoztak létre az érintett létesitmények koril, és az
érintett dllomdnyok felszdmoldsdra irdnyulé intézkedéseket hajtottak végre a magas patogenitdsi maddrinfluenza
megfékezése és terjedésének korldtozdsa céljabol.

(10) Az Egyesiilt Kirdlysig és az Egyesiilt Allamok informéaciokat nydjtott be a Bizottsagnak a teriiletitkon tapasztalhaté
jarvanyligyi helyzetrdl és a magas patogenitdsti maddrinfluenza tovabbi terjedésének megel6zése érdekében hozott
intézkedéseikrdl. A Bizottsdg megvizsgélta ezeket az informdcidkat. E vizsgdlat alapjdn és az Unié dllategészségiigyi
helyzetének védelme érdekében a tovabbiakban nem engedélyezhet()’ az azokrdl a teriiletekrdl szdrmazé baromfit,
baromfi-szaporitéanyagokat, valamint baromfi és szdrnyas vadak friss hisét tartalmazé széllitmanyok Unidba
torténd beléptetése, amely teriileteken az Egyesiilt Kirdlysig és az Egyesiilt Allamok llategészségiigyi hatésdgai a
kozelmultban kitort magas patogenitdsti maddrinfluenza miatt korlatozasokat vezettek be.

(11) Az Egyesilt Kirdlysdg a magas patogenitdsii maddrinfluenzdnak egy Ely (East Cambridgeshire, Cambridgeshire,
Anglia, Egyesillt Kirdlysdg) kozelében taldlhaté baromfitartéd létesitményben 2022. dprilis 6-dn megerGsitett
kitorésének esetével kapcsolatban aktualizalt informdaciékat nydjtott be a terilletén tapasztalhatd jarvanyiigyi
helyzetrdl.

(12) Ezen tdlmenden az Egyesiilt Allamok aktualizdlt informaciokat nydjtott be a teriiletén a magas patogenitsii
maddrinfluenzdnak az egyesiilt dllamokbeli Indiana (7), lowa (1), Maryland (1), Minnesota (7), Missouri (2),
Montana (1), Oklahoma (1) és Dél-Dakota (9) dllam egyes baromfitart6 létesitményeiben 2022. februdr 8. és 2022.
méjus 3. kozott megerdsitett huszonkilenc kitorésével kapcsolatban fenndllé jarvanyiigyi helyzetr6l.

(13) Az Egyesiilt Kirdlysig és az Egyesiilt Allamok a betegség tovibbterjedésének megakadalyozasa érdekében hozott
intézkedéseikrdl is nydjtott be informdcidkat. A magas patogemtasu madarinfluenza e kitoréseit kovetéen az
Egyesiilt Kiralysdg és az Egyesiilt Allamok a betegség megfekezese és terjedésének korldtozdsa érdekében az érintett
dlloményok felszdmoldsdra irdnyuld intézkedéseket hajtott végre, tovabba az érintett dllomdnyok felszdmoldsara
irdnyulé intézkedések végrehajtasat kovetSen elvégezték a sziikséges tisztitdst és fertStlenitést a teriiletitkon
taldlhat6 fert6zott baromfitartd 1étesitményekben.

(14) A Bizottsdg értékelte az Egyesiilt Kirdlysdg és az Egyesiilt Allamok 4ltal benydjtott informdciokat, és arra a
kovetkeztetésre jutott, hogy a magas patogenitdsti maddrinfluenza baromfitart6 létesitményekben tortént kitoréseit
felszamoltak, és mar nem 4ll fenn a baromfidruknak az Egyesiilt Kirdlysdg és az Egyesiilt Allamok azon teriileteir6l
az Unidba torténd beléptetésével kapcsolatos kockdzat, ahonnan a baromfidruk Unidba torténd beléptetését a
szoban forgd kitorések miatt felfiiggesztették.

(15) Az (EU) 2021404 végrehajtdsi rendelet V. és XIV. mellékletét ezért médositani kell a magas patogenitast
maddrinfluenzaval kapcsolatban az Egyesiilt Kirdlysigban és az Egyesiilt Allamokban fenndll6 jarvanyiigyi helyzet
figyelembevétele érdekében.

(16) Az Egyesiilt Kirdlysigban és az Egyesiilt Allamokban jelenleg uralkodé, a magas patogenitdst maddrinfluenzaval
kapcsolatos jarvanyiigyi helyzetre és a betegségnek az Unidba torténd behozataldval kapcsolatos komoly kockdzatra
figyelemmel az (EU) 2021/404 végrehajtasi rendeletben e rendelet utjdn végrehajtott médositasoknak siirgésen
hatélyba kell Iépniiik.

(17) Az e rendeletben el6irt intézkedések 6sszhangban vannak a Novények, Allatok, Elelmiszerek és Takarmanyok
Allandé Bizottsiganak véleményével,
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2022.8.26.

ELFOGADTA EZT A RENDELETET:

1. cikk

Az (EU) 2021/404 végrehajtasi rendelet médositasai

Az (EU) 2021/404 végrehajtasi rendelet V. és XIV. melléklete e rendelet mellékletének megfelelGen médosul.

2. cikk
Hatélybalépés és alkalmazds

Ez a rendelet az Eurdpai Unid Hivatalos Lapjdban valé kihirdetését kovetd napon 1ép hatélyba.

Ez a rendelet teljes egészében kotelezd és kozvetlentil alkalmazandé valamennyi tagdllamban.

Kelt Briisszelben, 2022. augusztus 25-én.

a Bizottsdg részérdl
az elnok
Ursula VON DER LEYEN



MELLEKLET

Az (EU) 2021/404 végrehajtasi rendelet V. és XIV. melléklete a kovetkez6képpen méddosul:

1. Az V. melléklet a kovetkezSképpen mébdosul:

a) az 1. rész a kovetkezSképpen médosul:

,GB

Egyesiilt Kirdlysig GB-2.115

i az Egyesiilt Kirdlysdgra vonatkozo bejegyzésben a GB-2.115 korzetre vonatkozé sorok helyébe a kovetkezd szoveg 1ép:
Laposmelldi futémadaraktdl eltérd tenyész- és BPP N, P1 2022.4.6. 2022.8.2.
haszonbaromfi
Tenyésztésre és termelésre szant laposmelld BPR N, P1 2022.4.6. 2022.8.2.
futomadarak
Laposmelldi futdmadaraktol eltérd, vagasra SP N, P1 2022.4.6. 2022.8.2.
szant baromfi
Vagasra szant laposmelldi futdmadarak SR N, P1 2022.4.6. 2022.8.2.
Laposmelld futdmadaraktdl eltér naposcsibék DOC N, P1 2022.4.6. 2022.8.2.
Laposmelldi futémadarak naposcsibéi DOR N, P1 2022.4.6. 2022.8.2.
20 egyednél kevesebb, laposmelld POU-LT20 N, P1 2022.4.6. 2022.8.2.
futémadaraktdl eltéré baromfi
Laposmelldi futdmadaraktél eltérS baromfi HEP N, P1 2022.4.6. 2022.8.2.
keltetStojasa
Laposmelldi futémadarak keltetStojdsa HER N, P1 2022.4.6. 2022.8.2.
Laposmellti futdmadaraktol eltér§ baromfi HE-LT20 N, P1 2022.4.6. 2022.8.2.7;

20 darabnal kevesebb keltetStojdsa
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ii.

az Egyesiilt Kirdlysdgra vonatkoz6 bejegyzés a GB-2.128 korzetre vonatkozd sor utdn a GB-2.129-GB-2.132 korzetre vonatkoz6 kévetkezd sorokkal egésziil ki:

.GB
Egyesiilt Kiralysdg

Laposmelldi futémadaraktdl eltérd tenyész- és BPP N, P1 2022.8.5.
haszonbaromfi
Tenyésztésre és termelésre szant laposmelld BPR N, P1 2022.8.5.
futémadarak
Laposmellt futémadaraktol eltérd, vagasra SP N, P1 2022.8.5.
szant baromfi
Vigésra szdnt laposmelld futémadarak SR N, P1 2022.8.5.
Laposmelld futbmadarakt6l eltéré naposcsibék DOC N, P1 2022.8.5.
GB-2.129
Laposmelldi futémadarak naposcsibéi DOR N, P1 2022.8.5.
20 egyednél kevesebb, laposmelld POU-LT20 N, P1 2022.8.5.
futémadaraktdl eltéré baromfi
Laposmelldi futbmadaraktél eltéré baromfi HEP N, P1 2022.8.5.
keltet6tojasa
Laposmelldi futémadarak keltetStojdsa HER N, P1 2022.8.5.
Laposmellti futdmadaraktol eltér§ baromfi HE-LT20 N, P1 2022.8.5.
20 darabndl kevesebb keltet&tojdsa
Laposmelldi futémadaraktél eltérd tenyész- és BPP N, P1 2022.8.6.
haszonbaromfi
Tenyésztésre és termelésre szant laposmelld BPR N, P1 2022.8.6.
futémadarak
Laposmelldi futémadaraktol eltérd, vagasra SP N, P1 2022.8.6.
szant baromfi
Viagdsra szant laposmelldi futémadarak SR N, P1 2022.8.6.
Laposmelld futémadaraktél eltéré naposcsibék DOC N, P1 2022.8.6.
GB-2.130
Laposmelldi futémadarak naposcsibéi DOR N, P1 2022.8.6.
20 egyednél kevesebb, laposmellii POU-LT20 N, P1 2022.8.6.
futémadaraktdl eltéré baromfi
Laposmelldi futémadaraktél eltéré baromfi HEP N, P1 2022.8.6.
keltetStojdsa
Laposmelldi futémadarak keltetStojdsa HER N, P1 2022.8.6.
Laposmellti futdémadaraktol eltér§ baromfi HE-LT20 N, P1 2022.8.6.

20 darabnal kevesebb keltet6tojasa
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Laposmellt futdmadaraktdl eltérg tenyész- és BPP N, P1 2022.8.9.
haszonbaromfi
Tenyésztésre és termelésre szant laposmelld BPR N, P1 2022.8.9.
futémadarak
Laposmelldi futdmadaraktol eltérd, vagasra SP N, P1 2022.8.9.
szant baromfi
Vagdsra szdnt laposmelldi futémadarak SR N, P1 2022.8.9.
Laposmelld futdmadaraktdl eltérd naposcsibék DOC N, P1 2022.8.9.
GB-2.131
Laposmelldi futbmadarak naposcsibéi DOR N, P1 2022.8.9.
20 egyednél kevesebb, laposmell POU-LT20 N, P1 2022.8.9.
futémadaraktdl eltér§ baromfi
Laposmellti futdmadaraktol eltér§ baromfi HEP N, P1 2022.8.9.
keltet6tojdsa
Laposmelldi futdmadarak keltetStojdsa HER N, P1 2022.8.9.
Laposmelldi futbmadaraktél eltéré baromfi HE-LT20 N, P1 2022.8.9.
20 darabndl kevesebb keltet&tojdsa
Laposmelldi futémadaraktél eltérd tenyész- és BPP N, P1 2022.8.10.
haszonbaromfi
Tenyésztésre és termelésre szant laposmellii BPR N, P1 2022.8.10.
futémadarak
Laposmelld futémadaraktol eltérd, vagasra SP N, P1 2022.8.10.
szant baromfi
Vagdsra szant laposmelldi futdmadarak SR N, P1 2022.8.10.
Laposmelld futdmadaraktdl eltérd naposcsibék DOC N, P1 2022.8.10.
GB-2.132
Laposmelldi futémadarak naposcsibéi DOR N, P1 2022.8.10.
20 egyednél kevesebb, laposmelld POU-LT20 N, P1 2022.8.10.
futémadaraktol eltér§ baromfi
Laposmellti futdémadaraktol eltér§ baromfi HEP N, P1 2022.8.10.
keltetStojasa
Laposmelld futémadarak keltetStojasa HER N, P1 2022.8.10.
Laposmellti futdmadaraktol eltér§ baromfi HE-LT20 N, P1 2022.8.10.7;

20 darabndl kevesebb keltet&tojdsa
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iii.

iv.

az Egyesiilt Allamokra vonatkoz6 bejegyzésben az US-2.4 korzetre vonatkozé sorok helyébe a kovetkezd szoveg 1ép:

Laposmelldi futémadaraktdl eltérd tenyész- és BPP N, P1 2022.2.8. 2022.8.18.
haszonbaromfi
Tenyésztésre és termelésre szant laposmelld BPR N, P1 2022.2.8. 2022.8.18.
futémadarak
Laposmelldi futdmadaraktdl eltérd, vagdsra Sp N, P1 2022.2.8. 2022.8.18.
szant baromfi
Végdsra szdnt laposmelldi futémadarak SR N, P1 2022.2.8. 2022.8.18.
Us US-2.4 Laposmelld futdmadaraktdl eltérd naposcsibék DOC N, P1 2022.2.8. 2022.8.18.
Egyesiilt Allamok - Laposmellii futémadarak naposcsibéi DOR N, P1 2022.2.8. 2022.8.18.
20 egyednél kevesebb, laposmell POU-LT20 N, P1 2022.2.8. 2022.8.18.
futémadaraktdl eltéré baromfi
Laposmellti futdémadaraktol eltér§ baromfi HEP N, P1 2022.2.8. 2022.8.18.
keltetStojasa
Laposmelld futbmadarak keltet6tojasa HER N, P1 2022.2.8. 2022.8.18.
Laposmellti futdmadaraktol eltér§ baromfi HE-LT20 N, P1 2022.2.8. 2022.8.18.;
20 darabndl kevesebb keltet&tojdsa
az Egyesiilt Allamokra vonatkozé bejegyzésben az US-2.7 korzetre vonatkozé sorok helyébe a kovetkezd szoveg 1ép:
Laposmelldi futémadaraktol eltérd tenyész- és BPP N, P1 2022.2.16. 2022.8.18.
haszonbaromfi
Tenyésztésre és termelésre szant laposmelld BPR N, P1 2022.2.16. 2022.8.18.
futémadarak
Laposmelldi futdmadaraktol eltérd, vagdsra Sp N, P1 2022.2.16. 2022.8.18.
szant baromfi
Végdsra szdnt laposmelld futémadarak SR N, P1 2022.2.16. 2022.8.18.
Us US-2.7 Laposmelld futdmadaraktdl eltérd naposcsibék DOC N, P1 2022.2.16. 2022.8.18.
Egyesiilt Allamok - Laposmelldi futémadarak naposcsibéi DOR N, P1 2022.2.16. 2022.8.18.
20 egyednél kevesebb, laposmellii POU-LT20 N, P1 2022.2.16. 2022.8.18.
futémadaraktdl eltéré baromfi
Laposmellti futdmadaraktol eltér§ baromfi HEP N, P1 2022.2.16. 2022.8.18.
keltetStojdsa
Laposmelld futbmadarak keltettojasa HER N, P1 2022.2.16. 2022.8.18.
Laposmelldi futémadarakt6l eltéré baromfi HE-LT20 N, P1 2022.2.16. 2022.8.18.%;

20 darabnal kevesebb keltetStojdsa
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V.

az Egyesiilt Allamokra vonatkoz6 bejegyzésben az US-2.11 és az US-2.12 korzetre vonatkoz6 sorok helyébe a kovetkezd szoveg 1ép:

,US
Egyesiilt Allamok

Laposmelldi futémadaraktdl eltérd tenyész- és BPP N, P1 2022.2.24. 2022.8.18.
haszonbaromfi
Tenyésztésre és termelésre szant laposmelld BPR N, P1 2022.2.24. 2022.8.18.
futémadarak
Laposmelldi futdémadaraktol eltérd, vagasra SP N, P1 2022.2.24. 2022.8.18.
szant baromfi
Vigésra szdnt laposmelld futémadarak SR N, P1 2022.2.24. 2022.8.18.
Laposmelld futbmadaraktél eltéré naposcsibék DOC N, P1 2022.2.24. 2022.8.18.
US-2.11
Laposmelld futémadarak naposcsibéi DOR N, P1 2022.2.24. 2022.8.18.
20 egyednél kevesebb, laposmell POU-LT20 N, P1 2022.2.24. 2022.8.18.
futémadaraktdl eltéré baromfi
Laposmelldi futbmadaraktél eltéré baromfi HEP N, P1 2022.2.24. 2022.8.18.
keltetStojdsa
Laposmelldi futdmadarak keltetGtojdsa HER N, P1 2022.2.24. 2022.8.18.
Laposmelldi futémadaraktél eltéré baromfi HE-LT20 N, P1 2022.2.24. 2022.8.18.
20 darabnal kevesebb keltetStojdsa
Laposmellt futdmadaraktdl eltérg tenyész- és BPP N, P1 2022.3.2. 2022.8.18.
haszonbaromfi
Tenyésztésre és termelésre szant laposmellii BPR N, P1 2022.3.2. 2022.8.18.
futémadarak
Laposmelld futémadaraktol eltérd, vagasra SP N, P1 2022.3.2. 2022.8.18.
szant baromfi
Vagdsra szdnt laposmellti futémadarak SR N, P1 2022.3.2. 2022.8.18.
Laposmelld futdmadaraktdl eltérd naposcsibék DOC N, P1 2022.3.2. 2022.8.18.
US-2.12
Laposmelldi futémadarak naposcsibéi DOR N, P1 2022.3.2. 2022.8.18.
20 egyednél kevesebb, laposmelld POU-LT20 N, P1 2022.3.2. 2022.8.18.
futémadaraktdl eltéré baromfi
Laposmellti futdémadaraktol eltér§ baromfi HEP N, P1 2022.3.2. 2022.8.18.
keltetStojdsa
Laposmelld futbmadarak keltetStojasa HER N, P1 2022.3.2. 2022.8.18.
Laposmellti futdmadaraktol eltér§ baromfi HE-LT20 N, P1 2022.3.2. 2022.8.18.;

20 darabndl kevesebb keltet6tojdsa
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Vi.

Vii.

az Egyesiilt Allamokra vonatkozo bejegyzésben az US-2.18 korzetre vonatkozé sorok helyébe a kovetkezd szoveg 1ép:

Laposmelldi futémadaraktdl eltérd tenyész- és BPP N, P1 2022.3.8. 2022.8.9.
haszonbaromfi
Tenyésztésre és termelésre szant laposmelld BPR N, P1 2022.3.8. 2022.8.9.
futémadarak
Laposmelldi futdmadaraktdl eltérd, vagdsra Sp N, P1 2022.3.8. 2022.8.9.
szant baromfi
Végdsra szdnt laposmelldi futémadarak SR N, P1 2022.3.8. 2022.8.9.
uUs Laposmelldi futbmadarakt6l eltéré naposcsibék DOC N, P1 2022.3.8. 2022.8.9.
O US-2.18 —— —
Egyesiilt Allamok Laposmell{i futdmadarak naposcsibéi DOR N, P1 2022.3.8. 2022.8.9.
20 egyednél kevesebb, laposmell POU-LT20 N, P1 2022.3.8. 2022.8.9.
futémadaraktol eltér§ baromfi
Laposmellti futdémadaraktol eltér§ baromfi HEP N, P1 2022.3.8. 2022.8.9.
keltetStojasa
Laposmelld futbmadarak keltet6tojasa HER N, P1 2022.3.8. 2022.8.9.
Laposmellti futdmadaraktol eltér§ baromfi HE-LT20 N, P1 2022.3.8. 2022.8.9.7;
20 darabndl kevesebb keltet&tojdsa
az Egyesiilt Allamokra vonatkoz6 bejegyzésben az US-2.20 korzetre vonatkozé sorok helyébe a kovetkezd szoveg 1ép:
Laposmellti futdmadaraktdl eltéré tenyész- és BPP N, P1 2022.3.9. 2022.8.21.
haszonbaromfi
Tenyésztésre és termelésre szant laposmelld BPR N, P1 2022.3.9. 2022.8.21.
futémadarak
Laposmelldi futdmadaraktél eltérd, vagasra SP N, P1 2022.3.9. 2022.8.21.
szant baromfi
Végdsra szdnt laposmelld futémadarak SR N, P1 2022.3.9. 2022.8.21.
uUs Laposmelld futémadaraktél eltéré naposcsibék DOC N, P1 2022.3.9. 2022.8.21.
O US-2.20 —— —
Egyesiilt Allamok Laposmell( futémadarak naposcsibéi DOR N, P1 2022.3.9. 2022.8.21.
20 egyednél kevesebb, laposmelld POU-LT20 N, P1 2022.3.9. 2022.8.21.
futémadaraktol eltér§ baromfi
Laposmellti futdmadaraktol eltér§ baromfi HEP N, P1 2022.3.9. 2022.8.21.
keltetStojdsa
Laposmelldi futdmadarak keltetStojdsa HER N, P1 2022.3.9. 2022.8.21.
Laposmelldi futémadarakt6l eltéré baromfi HE-LT20 N, P1 2022.3.9. 2022.8.21.;

20 darabnal kevesebb keltetStojdsa
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Vviii.

ix.

az Egyesiilt Allamokra vonatkozo bejegyzésben az US-2.22 korzetre vonatkozé sorok helyébe a kovetkezd szoveg 1ép:

Laposmelldi futémadaraktdl eltérd tenyész- és BPP N, P1 2022.3.10. 2022.8.7.
haszonbaromfi
Tenyésztésre és termelésre szant laposmelld BPR N, P1 2022.3.10. 2022.8.7.
futémadarak
Laposmelldi futdmadaraktdl eltérd, vagdsra Sp N, P1 2022.3.10. 2022.8.7.
szant baromfi
Végdsra szdnt laposmelldi futémadarak SR N, P1 2022.3.10. 2022.8.7.
uUs Laposmelldi futbmadarakt6l eltéré naposcsibék DOC N, P1 2022.3.10. 2022.8.7.
O US-2.22 —— —
Egyesiilt Allamok Laposmell{i futdmadarak naposcsibéi DOR N, P1 2022.3.10. 2022.8.7.
20 egyednél kevesebb, laposmell POU-LT20 N, P1 2022.3.10. 2022.8.7.
futémadaraktol eltér§ baromfi
Laposmellti futdémadaraktol eltér§ baromfi HEP N, P1 2022.3.10. 2022.8.7.
keltetStojasa
Laposmelld futbmadarak keltet6tojasa HER N, P1 2022.3.10. 2022.8.7.
Laposmellti futdmadaraktol eltér§ baromfi HE-LT20 N, P1 2022.3.10. 2022.8.7.7
20 darabndl kevesebb keltet&tojdsa
az Egyesiilt Allamokra vonatkoz6 bejegyzésben az US-2.37 korzetre vonatkozé sorok helyébe a kovetkezd szoveg 1ép:
Laposmelldi futémadaraktol eltérd tenyész- és BPP N, P1 2022.3.22. 2022.8.8.
haszonbaromfi
Tenyésztésre és termelésre szant laposmelld BPR N, P1 2022.3.22. 2022.8.8.
futémadarak
Laposmelldi futdmadaraktol eltérd, vagdsra Sp N, P1 2022.3.22. 2022.8.8.
szant baromfi
Végdsra szdnt laposmelld futémadarak SR N, P1 2022.3.22. 2022.8.8.
Us US.2.37 Laposmelld futdmadaraktdl eltérd naposcsibék DOC N, P1 2022.3.22. 2022.8.8.
Egyesiilt Allamok - Laposmelldi futémadarak naposcsibéi DOR N, P1 2022.3.22. 2022.8.8.
20 egyednél kevesebb, laposmellii POU-LT20 N, P1 2022.3.22. 2022.8.8.
futémadaraktol eltér§ baromfi
Laposmellti futdmadaraktol eltér§ baromfi HEP N, P1 2022.3.22. 2022.8.8.
keltetStojdsa
Laposmelldi futdmadarak keltetStojdsa HER N, P1 2022.3.22. 2022.8.8.
Laposmelldi futémadarakt6l eltéré baromfi HE-LT20 N, P1 2022.3.22. 2022.8.8.7;

20 darabnal kevesebb keltetStojdsa
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X. az Egyesiilt Allamokra vonatkozo bejegyzésben az US-2.54 korzetre vonatkozé sorok helyébe a kovetkezd szoveg 1ép:

Laposmelldi futémadaraktdl eltérd tenyész- és BPP N, P1 2022.3.29. 2022.8.9.
haszonbaromfi
Tenyésztésre és termelésre szant laposmelld BPR N, P1 2022.3.29. 2022.8.9.
futémadarak
Laposmelldi futdmadaraktdl eltérd, vagdsra Sp N, P1 2022.3.29. 2022.8.9.
szant baromfi
Végdsra szdnt laposmelldi futémadarak SR N, P1 2022.3.29. 2022.8.9.
uUs Laposmelldi futbmadarakt6l eltéré naposcsibék DOC N, P1 2022.3.29. 2022.8.9.
e US-2.54 . o
Egyesiilt Allamok Laposmell{i futdmadarak naposcsibéi DOR N, P1 2022.3.29. 2022.8.9.
20 egyednél kevesebb, laposmell POU-LT20 N, P1 2022.3.29. 2022.8.9.
futémadaraktol eltér§ baromfi
Laposmelld futoémadaraktol eltéré baromfi HEP N, P1 2022.3.29. 2022.8.9.
keltetStojasa
Laposmelld futbmadarak keltet6tojasa HER N, P1 2022.3.29. 2022.8.9.
Laposmellti futdmadaraktol eltér§ baromfi HE-LT20 N, P1 2022.3.29. 2022.8.9.7;
20 darabndl kevesebb keltet&tojdsa
xi. az Egyesiilt Allamokra vonatkozé bejegyzésben az US-2.67 korzetre vonatkozé sorok helyébe a kovetkezd szoveg 1ép:
Laposmelldi futémadaraktol eltérd tenyész- és BPP N, P1 2022.3.31. 2022.8.20.
haszonbaromfi
Tenyésztésre és termelésre szant laposmelld BPR N, P1 2022.3.31. 2022.8.20.
futémadarak
Laposmelldi futdmadaraktol eltérd, vagdsra Sp N, P1 2022.3.31. 2022.8.20.
szant baromfi
Végdsra szdnt laposmelld futémadarak SR N, P1 2022.3.31. 2022.8.20.
Us US-2.67 Laposmelld futdmadaraktdl eltérd naposcsibék DOC N, P1 2022.3.31. 2022.8.20.
Egyesiilt Allamok - Laposmelldi futémadarak naposcsibéi DOR N, P1 2022.3.31. 2022.8.20.
20 egyednél kevesebb, laposmellii POU-LT20 N, P1 2022.3.31. 2022.8.20.
futémadaraktol eltér§ baromfi
Laposmellti futdmadaraktol eltér§ baromfi HEP N, P1 2022.3.31. 2022.8.20.
keltetStojdsa
Laposmelldi futdmadarak keltetStojdsa HER N, P1 2022.3.31. 2022.8.20.
Laposmelldi futémadarakt6l eltéré baromfi HE-LT20 N, P1 2022.3.31. 2022.8.