Hirek

A felszin alatt is miikodo robotot
fejlesztenek

A tobb orszag szakemberei altal létrehozott gép
lat, hall és akar ajtokat is kinyit.

A csatornahalézatokban kozel sincsenek olyan
idedlis korulmények, mint példaul a laboratériu-
mokban. A falak és a jaratok csuszdsak, a hémér-
séklet alacsony, mig a paratartalom magas. Ra-
adasul még sotét is van. Az ETH Zirich munkatar-
sai és mas kutatok dolgoznak az ANYmal nevi
roboton, amely 30 kilogramm sulyu és a fentiekhez
hasonléan sanyart kérilmények koézott alkalmaz-
haté. A gép olyan jaratokban is dolgozhat, ame-
lyekben az emberek el sem férnek. Az ANYmal fél
méter magas, négy laba van és feje, amely egy
kamerabdl és szamos szenzorbdl all. A robot mo-
dularis felépitésli és az adott alkalmazasi terilettdl
fuggben szerelhetd fel kiilénb6zd eszkdzdkkel.

Az ANYmal mellett van még egy fontos projekt,
amely 3 éven at tart és amelynek a neve
subTerranean Haptic InvestiGator (THING). A
program lényege, hogy a gépek jobban érzékeljék
a kornyezetiiket, s képesek legyenek az autoném
tajékozodasra és kozlekedésre. A robotok altala-
ban 3D-kamerak és lézerszenzorok segitségével
tajékozodnak, azok viszont érzékenyek. A prog-
ramban svajci, edinburghi, pisai, oxfordi és pozna-
ni szakemberek vesznek részt. Mindegyik csapat
sajat ANYmal robottal rendelkezik és rendszere-
sen talalkoznak, hogy megvitassak a tapasztalato-
kat. A jarmiveket — a csatornak mellett — jovore
egy lengyel rézbanyaban is tesztelni fogjak.

Az ETH Zirich 2009 é6ta kutatja a négylabu gépe-
ket, az ANYmal prototipusa 2015-ben készllt el.
Egy évre ra megalapitottdk az Anybotics nevi
vallalkozast, amelynek elsédleges célja, hogy a
robotokat minden terepen mikoéddképessé tegye.
Altaldban 2-3 havonta keriil sor tesztekre. Az
ANYmal 10 éves kutatdbmunka utan mar képes
onalléan kdzlekedni, leolvasni a légnyomasmérdk
adatait, zajokat behatarolni és objektumokat felis-
merni. igy példaul megvizsgalhatja, hogy a poroltd
j0 helyen van-e és kilonb6z6 (hémérsékleti stb.)
adatokat szallithat. Az els6 tesztek alapjan ugy ti-
nik, hogy a robot nagyon is jol boldogul a csatorna-
halozatban. Emellett az is segiti a szakérték munka-
jat, hogy a legkorszerlibb 3D- és lézertechnolégia
segitségével él6képek kozvetithetbk. A kdzeljovo-
ben egy algoritmus bevonasaval meg fogjak tanitani
az ANYmal modelleknek a kézfogast.

Peter Fankhauser, az Anybotics tarsalapitéja
hangsulyozta, hogy a gép a tesztek soran folyama-
tosan bevetéseket teljesitett és rengeteg adagot
gy(jtétt. A robot egyetlen nap alatt masodpercen-
ként 500 000 merest végzett. Mindez legalabb fél
évre elegendd munkat ad a kutatéknak.

Forras: https://sg.hu/cikkek/it-tech/134483/a-felszin-alatt-
is-mukodo-robotot-fejlesztenek
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