2.4 SZEIZMIKUS MODSZER- £S MUSZERKUTATAS

2.4.1 Magnetofonos szeizmikus berendezés

tovébbfe jlesztése
Kovédes Béla

1965-ben az ~ ELGI Szeizmikus Muszerkutaté Laboratériumédban
olkészilt az SZM 24+6 tipusu berendezés kisérleti példénya. Az
1966-08 év feladatai a berendezés gazdasdgi hasznositésdval kap-
csolatosak, Egyrészt bizonyitani kellett a miiszer rutinszerii te-
repi mérésekben valé alkalmazhatésdgét, és kijavitani az esetleg
felmeriild hibdkat, amelyek akdr a mikddés célszeriiségét,akdr biz=
tonsdgdt rontjdk; mésrészt e munkdval pdrhuzamosen az ELGI és =
GOM kozotti szerzddések értelmében & berendezés jelentds részének
prototipusdokumentéciéjét el kellett késziteni.

A berendezés terepi Uzemeltetése kdzben eldfordulé vela=-
mennyi alkatrészhibdt megjavitottuk, ill. kikiiszdbsltik.A miiszer-
egységek egymésrehatdsdbbél szdrmazé 50 és 1C0 Hz-eg szérdst a mil-
szeregységek 4trendezésével csdkkentettiik. A szérds teljes meg-
szlintetése csek dramkdri médositdsokkal lehetséges. A prototipus-
dokumentdcié tartalmazza ezeket a médositésckat.

A GOM szerz3dés értelmében 4dtadtuk & berendezés kisérleti
példényédnak gépkonyvét, megadtuk a teljes berendezés vérhato
anyagjegyzékét saz alkatrészek tipusdra és darabszdméra kiterje-
a6 részletességgel/,dtadtuk a felvevd milszeregységek jelentls ré-



szének prototipus dokumentéciéjét és figyelemmel kisértik /ese-
tenként személyes kdzremiikddéssel segitettilk/ a gydrtds megindi-
tését,

2.4.2 Késziilék szerkesztése szeizmikus jelek
bindris kédolédséra

Koch Gydrgy

1966-ben dtalakitottuk az AD konvertert tobb periédus méré-
sére, elkészitettiikk a nyolccsatornds digitilis megnetofont, to-
vibbéd a statikus és dinsmikus korrekcick elvégzésére alkelmas di-
gitélis korrekciés egység deszkamodelljét és a KFKI-vel egytittmii-
ktdve megkezdtik egy terepi digitélis szeizmikus berendezés épi-

tését,
Az anslég-digitdl 4talekité /konverter/

A szédmitégépes kisérletek kiértékelésénél kideriilt, hogy a
2 ms-onkénti periédusmérés, jelen formédjdban, kill¥nBsen magasabb
frekvencién, igen nagy hibét okoz. A hiba oka, hogy a periédusmé-
résnél & periédus 4llandéan véltozik és a mért érték a 2 msec
idstartam egy pontjére vonatkozik, amelynek helye nem rdgzitett.
kzt a hibdt szémitégépes feldolgozdsndl figyelembe lehet venni
ugy, hogy & szémitégép a mért értékbdl kiszémitja a 2 msec minta-
vételi 1iddhdz tartozé tényleges értéket. Szdmitégép nélkill vi-
szont & hiba nem vehet® figyelembe.Ez a hiba nagyobb frekvencidk-
nél és nagy kivezérléseknél 15-20%-ot is elér. Kbzepes Kkivezér-
1ésnél és kisebb /cca 60-80 Hz-ig terjedd/ frekvencigkngl 1-23.
Ennek & hibdénak a kikilsz8bdlésére sikerillt olyan eljdrdst kidol-
gozni, smely e nehézségeket teljesen megszinteti, a berendezést
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egyszeriisiti és kikiiszoboli a tébbperiodusmérés és digitélis osze
tés szitkségességét.

E m6édszernél impulzusszélességmoduldciét alkalmazunk., A di-
gitélandé jelb&l 2 msec-onként egész keskeny mintdt vesziink, ezt
megnyujtjuk 2 msec iddtartamre. Ezt a jelet linedris monostabil
multivibrdtorra vissziik, amely a jelamplitudéval arényos impul-
zusszélességet ad., Ez a kapujel egy csengBoszcilldtort indit,
emely az impulzusidétartemnak megfeleld szému impulzust ad.Ezt az
eddigiekhez hasonlé szdmldlével szdmoljuk és tdroljuk., A moduléd-
tor stebilitdsa 0,74, nonlinearitédsa 1% /de ez még javithaté/, a
mért érték tobbszdrss mérésnél 0,5%-on bellil visszadll /a tomb-
vdzlat az 1. ébrén léthaté/.

Ennek a rendszernek az eldnyei:

a/ 14 bit helyett, 11 bit elegends,

b/ elmarad a tobbperiédusmérés,

¢/ elmared a digitdlis osztds /ezzel kb, 4 rack-filk reg-
takarithaté/,

d/ a mérési pontossdg novekszik, o

e/ az eddigi 10 Mc mériéfrekvencia 2,5 Mc-re cstkkenthetd,

f/ a kiegészité egység 2 db logikai kdrtydval megépithetd
és a mér meglévd AD konverterhez csatlekoztathaté.

Hétrénya /bdr ez egyben eldny is/, hogy demcdulédlt jel kell
hozzé. & kdrtysk elkészitése és & rendszer végleges bemérése fo=
lyemstban ven. A digitédlis oszté kapcsoldsi rajzét elkészitettuk,
de wegépitését az ismertetett médszer kidolgozésa szitkségtelenné
tette.

A visszairdst a szdmitégépbdl & DA konverterrel egy csator-
nén kisérletképpen elvégezttik. Szeizmogram visszairdséhoz & szd-
mitégép mégnesszalegos téroléegységére ven szikség.



1, édbra. Az impulzusszélesség-digitdl 4dtalakité tombvdzlata

Pig. 1. Block diagram of the pulse-width-digital converter

&ur. 1. Cxema ycrpoficTBa nas nu$poBoro npeolpasOBaHHMS MHPHHE
MMOYXBCOB
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2, dbra, A digitdlis magnetofon felvevs- és visszajdtszé
rendszerének tombvdzlata

Fig. 2. Block diagram of the recording and playback
gysten of the digital tape recorder
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2. A digitélis magnetofon

1966-ban elkészitettink egy digitdlis jelek téroldséra ale
kalmas nyolccsatornds magnetofont. A magnetofon elkészitésénél
célunk az volt, hogy a mér korgbban elkésziilt FM digitdl dtalaki-
té jeleit rdgziteni tudjuk és & magnetofonrél a jeleket szdmité-
gépbe tudjuk adni., A felvétel NRZ eljdrdssal torténik, az iroda-
lom szerint jelenleg ez a legmeghizhatébb digitdlis felvételi méd
/a felvevd rendszer tombvdzlatdt a 2a. 4bra mutatjs/. Az NRZ el-
jéréds lényege: minden beérkezd l-es informdcié a mégnesszalagot
ellentétes irdnyban mégnesezi ét, ha valamelyik 1l-es informécié
nem érkezik, akkor a csatorna elStt a szalag mégnesezettsége ere-
deti irdnyu merad. Az egyik csatorndn dllandéan ven beirds, l-es
informécié /mcrker-jel/.

Kiolveséskor /visszajétszds/ a marker-jel/ nyolcas csator-
nea jele/ kapuzza a tdbbi csatorndrél jov8 jeleket; ha a marker-
-jellel egyidejileg valamelyik csatorndrél nem jdn jel, akkor
azon & csatorndn az informécié “O" /ez a beirdsi rendszerbsl kd-
vetkezik/.

A kapuzdrds azért sziikséges, hogy megsziintesse a jelek egy-
méskozti eltoléddsét.

A visszajétszé rendszer /2b. dbra/ eld4llitja egyrészt a
szalagrél visszajdtszott 8198550 ee8g=8B informéciés jeleket /l-es
informdciéndl =3 V-rél zérus V-ra billend 25 g sec iddtartemu im-
pulzusokat/, mdsrészt az 8911 jelii 815 Boyens 8g-8S jelhez képest
10 #sec késleltetésti és 10 phsec széles kiclvasé impulzust a szé-
mitégép széméra,

A felvétel inditdsakor a beiré dramkdrsk /beépitett asutome-
tika cegitségével/ automuatikusan nullédzddnak.

A berendezés hdrom motorral milkédik. A szalagtércsa 4tméré-
je & nemzetkdzi szabvdnynak megfeleléen 350 mm. A szalagtércsék a
felsé- és alsd csévéld motor tengelyére helyezheték. A harmadik
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motor védltoztsthaté fordulatszdmu /1500, 750/ hiszterézis-szink-
ron motor, emely a lendkereket /hangtengelyt/ 41landé sebességgel
hajtja meg.

Felvételkor és visszajédtszdskor a szalegot gumigbrgd nyomja
8 hangtengelyhez.Gyors tekeréskor a szalag a mégnesfejekt8l auto-
matikusan eltédvolodik, hogy a fejek ezalatt ne kopjanak. A beren-
dezés megéllitdsakor a csévéld motorokat mechanikus fék szoritja
le, igy a szalag nem szalad meg.

A miiszer elkészitésekor f£8probléma a szalag egyenletes jé-
rédsénak biztositdsa volt /megfeleld erfsségit hangtengely meghaj=
témotor, a lendkerék ill., hangtengely pontosséga, a szalagcsévéls
motorok huzésénak és a gumigdrgd nyomdsdnak pontos bedllitésa/.

Tovdbbi nehézséget jelentett gyors tekerésnél a hirtelen
megéllés, emelyet a csévéld motorok “pillanstszerit" lefékezésével
igyekesztiink elérni.

A magnetofon milszaki adatai:

szalagszélesség: 1 inch /25,4 mm/
szalagsebesség: 38 és 76 cm/sec
csatornaszém: 8

sebességingadozés: 24

felvihets informéciémennyiség: max. 400 bit/inch
tércsaméré: 350 mm

térolhaté max. szalagmennyiség: 2200 m

max, felvételi idStartam: 1 1/2 6ra /2200 m szalag=-

mennyiségnél, 38 cm/sec
sebesség mellett/

felvételi méd: ' NRZ

8. A korrekcidés egység

Korszerii szeizmikus berendezés ma mdr nem képzelhetd ol
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3. dbra. A korrekcids egység tombvdzlata
Fig. 3. Block diagram of the correction unit

$ur. 3. Cxema ycTpolicTBa A4S BBEeAeHHMS NONPABOK
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statikus és dinemikus korrekcié nélkill, A korrekcidék analég uton
velé elvégzéséhez nagy finommechanikai pontossdgu berendezés
szltkséges. DLigitdlis uton a korrekecidk elvégzése egyszeriibb,ezért
tervbe vettiuk olyan téroléegység készitését, amellyel a statikus
és dinamikus korrekciék digitdlisan végezhetdk el.

Az e1s8 kisérletnél téroléként katédsugércstvet haszndl-
tunk. A tdrolds elve az, hogy a sugédr a csd ernydjén szekundér
emissziét v4lt ki, ez helyi toltésfelhalmozéddst jelent. A tuvltés
el6jele attél fugg, hogy & sugdr mennyi ideig ,/rdvid idd: pont,
hosszabb id3: vonal, sdpdrt végig az ernybn., A t8ltés hasznositd-
sére az ernyst kondenzdtornak képeztiik ki /a kat6dsugdrcsd ernys-
jének kilsd részére vékony fémréteget gdzdltettiunk/. Errdl az un.
jel-lemezrsl a toltésnek megfeleld jel vehetd le. Ha ezt a jelet
felerdsitjiik és bizonyos formdlds utén visszavezetjilk a cs8 weh-
nelt hengerére, a felirt pont, ill, vonal regenerdlhaté, a jelek
térolhaték. 4z informdcié térolédsdnél & vonal l-et, a pont 0-4t
jelent. & téroldé csdhdz tartozik egy vezérld elektronika, amely a
be- és kiirdst, valamint a regenerédldst vezérli. A vezérld elek-
tronikdhoz csatlakozik a statikus és dinamikus korrekciét bedlli-
t6 egység.

A kdérrekciés egység deszkamodellje a statikus korrekciék
mélységéig elkészlilt. A berendezés tervezésénél arra t¥rekedtink,
hogy a tdrolét a korrekci6és feladatok elldtdsdn kivill, univerzé-
lis tdroldéként is fel lehessen haszndlni, ezért vezérlSrendszerét
ugy képszzitk ki, hogy illeszkedjék & szokdsos térolérendszerek-
hez. & késziillék tumbvdzlatét & 3. 4bre mutatja., A berendezés je-
lenlegi formdjéban egyenként 24 bit informédciot tdrol, de lehet a
csovet két részre osztott informdciétdrold rendszerként, teh4t
¢ x 12 bit tdrolédsdra alkalmas kivitelben iz ftizemeltetni. Kz a
12 bit csatlekozik az FM analdg konverter kimenetéhez. Az eddigi
kisérleteknél & meximdlis informdcidémennyiség 48 sor, azaz 1152
bit volt, de az Uzembiztonsdg ndvelése és az egyszerilbb bedllités
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miatt, jelenleg cssk 34 sorral /816 bittel/ folytatjuk a kisérle-
teket. A berendezés médr tartelmazza egy mdsik csd vezérléséhez
szilkséges elemeket is, amely lényegtelen bdvitéssel tobb csdére is
kiterjeszthet8., a készilék a beirt jeleket dllandéan regenerdlja.
A 2 msec-os mintavételi impulzus beérkezésekor & legkidzelebbi sor-
végnél a regeneréléds ledll és a beird counter dltel meghatérozott
sorban torténik az - AD konverterbdl érkezd, s a beiré-tédrcléban
elhelyezett - informdcidé beirdsas a csdre.

Kdzvetlen ezutdn kiolvasé folyemat jdtszddik le, a kiolvasé
counter 4ltel meghatérozott sorban levd informédcié a kiolvesé-té-
roléba keriil. A kioclvasé-tdrolé torlését /amelyet & teljes rend-
szer Usszedllitdsakor majd a térolét kovetd egység vezérel/ je-
lenleg a kiolvasést megeldzd impulzus végzi, tehdt & kiolvaso-té-
rolébél az informdciét kb. 2 msec slatt lehet kivinni.

Az egész egységet 100 kHz-es kvarcgenerdtor vezérli, egy
sor letapogatdsa 280 mikrosec alatt torténik. Az 1 mikrosec idd-
tartam helyének kijeltlését, az Y-eltéritd /soreltéritsd/ fokoza-
tok vezérlését, a 28-as counter és & linedris dekéder végzi. Ezek
a fokozatok gondoskodnak arrél is, hogy & vonalak beirdsa ugyen-
itt kezddd jék. Recirkuldciéndl a jelerssitdtsl kapott informécid
azonnal visszakerill a cs8re, beirdsnél pedig a beiré tdrolé in-
formfciéja kertl a kijeldlt sorba., Félsoros beirdsndl a mésik
félsor jeleit a berendezés automatikusan regenerdlja. Kiolvasds=
kor az informdcié cssk az ujabb informdcié - ugyanazon sorre vald -
beirdsakor térlddik.

A sorkijelslést a berendezés hérom szdmldld kozill vélaszt-
ja. Recirkuldciéndl & recirkuldciés szémlglé az egyes sorokat
egymds utdn jeldli ki. Beiréparancs /a mintavételezési impulzus/
beérkezésekor & recirkuldciés counter léptetése 1ledll és a beird
széml41lé6 vezérli a sorkijeldlést. A beiré szémldlé induldsakor a
0-ra 411, igy a konverter jelét a berendezés el&bb az egyik fél-
cs8, majd & mésik félcsd soraiba irja be. A beird szémlglé lépte-
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4. dbra., A terepi digitdlis szeizmikus felvevs tombvdzlata

Fig. 4. Block diagram of the seismic digital field
recorder

@ur, 4. Cxema ceficumueckoi#t nudpomoit nmpmemmolt annmapaTypm
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tése minden beirdsi folyamat végén tdrténik. A kiolvasé széml4lét
nullézéskor a kivédnt statikus korrekcié értékével elére be kell
glliteni. Ez a megfeleld flipp-floppok 4tbillenésével tdrténhet.
Minden beirds utén kdzvetlentil és minden kiolvasé folyamat végén
a kiolvasé counter léptetése is megtérténik. A beiré és kiolvasé
526mlél6 sorkijelsld informéciéja kvzotti kildnbség 41landé, mi-
vel a jelen megolddsndl a berendezés még csak a statikus kor-
rekciét végzi el. A dinsmikus korrekcié elvégzésére tobb eljérést
dolgoztunk ki.

Az eddig szerzett tapasztalatok szerint szonban magét e di-
gitédlis tdroloérészt ferritmeméridval helyettesit jik, amely ugyan
drdgébb, mint a katdédsugdrcsdves tédrold, de segitségével tovébbi
feladataink konnyebben oldhaték meg. A dinamikus korrekcié érté-
keit csatornénként lyukszalagrél adjuk be digitdlis uton, a kor=-
rekciénovekmények ébrézolédse forméjdban. A ferritmemérids térolét
ugy tervezziik, hogy dsszegezésre ,stacking célrae, és konvoluciérs

tovédbbfe jleszthetd legyen.

4, A terepi digitélis szeizmikus berendezés

A terepi digitédlis szeizmikus berendezés két alapvetd egy-
ségbdl 411, A felvevd berendezés felépitését a 4. dbra mutatja.
A magnetofon /11/ a jelenlegi kisérleti stddiumban a MINSzK me-
chanik4bél /111/ és az Intézetben készilld elektronikdbél 112/
411, Ebbdl 1966-ban a beiré erdsiték késziiltek el /1121/. A beiré
er8sitdket az Ysszes vizsgélatok - még & hdmérséklet, alkatrész-
csereszabatossdgl és nedvességdllésdgi vizsgdlatok is - a terepi
kdvetelményeknek megfelelének mindsitették. Az d4ramkdrok alkat-
részvédlogatdst nem igényelnek, =25 ¢® &s +55 C° kozstt helyesen
mikkdnek, egy6rds vizbendztatds utdn sem mutatnak véltozdst. El-
készilt az erfsitdk részletes gydrtdsi dokumentdciéja is /panel-
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rajzok, csatlakozék, rack méretek, nyomtatott 4ramkdrdk rajzai,
bekttési rajzok, MEO adatok, stb./. A kértydket a \IKI gyértjs,
az erdsittket a GMG szereli.

A berendezés a kisérletek jelenlegi stéddiumdban kézi indi-
tdssal /1122/ mukodik.

Kulsd automatikén /12/ az automatikus lovést biztosité egy-
ség, & terepi ellendrzf egység, a geofonvizsgslé, stb, értends. A
fejlesztés elss fédzisdben a kiilsé automatika nem késziil el.

Kétféle tdpegységet /13/ terveztiink. A terepi tépegységek
/131/ kbziil a magnetofon meghajtéséra szolgéléval /1311/ még nem
foglalkozunk. Az elektronikus egységeket téplglé stabilizdtorok
/1312/ az elektronikus egységekkel egyiitt késztilnek. Kzek egy ré-
szét jelenleg tervezzik és & GMG kivitelezi. Az Intézet késziti
az AD konvertert /1412/ és a multiplexer /1411/ terepi tépegy-
séget,

A hdlézati tdpegységek /132/ kdzill a magnét ellétéd tépegy-
ség /1321/ jelenleg ideiglenes megoldésu, végleges megoldésrea
csak kés8bb kerill sor. Az elektronikékat elléto hdlozati tédpegy-
ségek /1322/ egy részének tervezése folyematban ven, a multiple-
xert /1411/ és az AD konvertert /1412/ elldté tépegységek & KFKI-
ben késziilnek.

A felvev8 elektronikdb6l /14/ a digitdlis elektronikét /141/
a KFKI-vel kottott - tudoményos kutatési egylittmikodési szerzddés
keretében - ktzdsen készitjiik.

A KFKI-ben késziild digitdlis elektronika 6sszesen 20 panel-
b6l 411.

Az enalég részekhez tartozé bemend szeizmikus erdsitdk
/1421/ elss véltozatban az 1967-ben gydrtendo SzM 24+6 tipusu meg-
netofonos berendezés bemend erdsitdibsl késziilnek, bizonyos dt-
alakitdssal /a GOM-né4l megrendeltink egy komplett erdsitészek-
rényt és a tartalék erdsitdket/.



5. ébra.

Fig. 5.

&ur. 5.
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A terepli digitdlis szeizmikus visszajdtszé
tombvézlata

Block diagram of the seismic digital field
playback unit

Cxema noaeporo nudpoBoro ycrpoiicrea nas BOC=
npouaBeneHus ceflcumueckux samuceit



DYII01A3)2 oubow DYIL0LIY3/3 oubow
7773 17773 zize 1773
; 1d349) y20/DY N%«&m% DYIUDYIIUL
/«N/ \ 772 /&/ \ 77
DYIU0IPI3]? o.@&mﬁe vojoypubow
[ e 2z | [
025DIZSSIA SNHILIZ 192

" supbip 10643

183



Az Intézetben késziild tdbbletédramksrtk, amelyek az 4taleki-
tés egy részének tekinthet&k, szintén elkésziiltek. Hmérsékletin-
gadozés, nedvesség szempontjdbél az alkatrészek szérését megvizs-
géltuk és megdllepitottuk, hogy terepi lizemre és gyértésra egy=-
ardnt alkalmasak. Az erdsitdket az eltérs tizemméd mistt, az ere-
deti spacifikécién tulmenden, tranziens id8kre is specifik4lni
kellett. A megfeleld véltoztatdsok utén, a szitkséges 40 mikrosec
tranziens 1id& helyett, jelenleg kb. 20 mikrosec tranziens ids
tarthat6é /az eredeti tranziens idé kb. 3 msec volt/.

A3 erbsiték végfokdnak /amely a régi er8siték kiegészitése/
41landd hemend jel mellett, 0,5 mA-es terhelés bekapcsolésakor
200 mikrosec tranziensen beliil 10 ohm-nédl kisebb kimen3 impedan=-
cift kell mutatnia. Ennek statikus bemérése jé eredményt adott,
dinamikus bemérés csak a kész berendezésen lehetséges. A bemend
erdsitébe kapcsolédik a digitédlisan vezérelt AGC dramkdr /1422/.
Az AGC dramkdrb8l elsd vdltozatban a 42 dB-es tartomédny automa-
tikus szabdlyozédsédra alkalmas egy%ég készil el. Kz a teljes au-
tomatikus dinamikét 102 dB-ben hatédrozza meg, amely természetesen
a kézi erdsitésszabdlyozédssal bsvill. Az dramkdr kivitele olyan,
hogy & tejlesztés késdbbi stddiumédban tovdbbi 42 dB AGC-vel bd-
vithet /a teljes AGC dinamika akkor 84 dB, ill, a teljes automa-
tikus dinamike 144 dB lesz; ezenkivill van a kézi szabdlyozéds/.

Az AGC 4ramkdrvk, a hdmérsékleti vizsgdlat szerint -25 °
és +55 C° kozttt megfelelden mikddtek. Az alkatrészcsere szaba-
tosségénak vizsgdlati eredménye szintén kedvezl. Ezek utén ké-
sziilt el a teljes gyédrtdsi dokumentdcié, nyomtatott drankdri raj-
zok,kdrtyaméretek, bemérési adatok, stb.A kdrtydkat a MIKI gyért-
ja, & paneleket a GMG szereli.

A bels® automatikdt /143/ az Intézetben dolgozzuk ki az EMG
mikrocart rendeszerének felhasznéldséval. A belsd automatika rend-

szertechnikai tervezése kész.
A visszajdtszé berendezés rendszertechnikai tervezése még
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nincs befejezve; a felépitést 4brdzolé 5. ébra még nem teljes, A
magnetofon /21/ kisérleti stédiumban, e MINSzK mechanikébsl /211/
és a kiolvasé erdsitdkbdl /212/ 411. A kiolvasé erssitdk fejlesz-
tése befejezddvtt. Megtortént a hdmérsékleti vizsgdlat -25 c° és
+55 ¢° kozott, az alkatrészcsere szabatossdgi vizsgdlat és a ned-
vességvizsgdlat is. Elkészult a gydrtdsi dokumentécié, amely sze=-
rint & MIKI elkészitette a2 nyomtatott paneleket, a szerelést a
GMG végzi. A kiolvasé erdsitdkbdl 20 db készil /4 db tartalék/.

A tépegységek /22/, hélézati /221/ és terepi /222/ véltoza-
tainek magnotdpegységei /2211 és 2221/ azonossk az 1311 és 1321
egységekkel.

Az elektronikékat elldté /2212 és 2222/ tépegységek az el-
ldtott egységekkel egyiitt készililnek. Jelenleg a kiolvesé erdsiték
tdpegységeit tervezzitk, Az elektronika /23/ ugyancsek microcart
rendszerben éptil.

2.4.3 Digitdlis szeizmikus kiértékelés
Sz.Kilényi Eva - Zilshi Sebess Lészlé

A modern szeizmika egyértelmiien a digitdlis technika felé
haled. A nagyteljesitményit digitdlis szémitégépek haszndlatét
nemesak a gyorsasdg indokolja, hanem ezek segitségével tsbbfajte
miivelet végezhetd el, mint analég uton.

Nyugaton - a megnetofonos regisztrdléds £ltslénos elterjedé-
sével egyitt - 1956 és 1962 kvzdtt rohamosan kife jl8ddtt az analédg
gépi feldolgozés. Nagyteljesitményli un. centrumokben végezték
- csak a legfontosabbakat emlitve - a statikus és dinamikus kor-
rekciét, a szlirések igen sok védltozatdt /ezek kozil legfejlettebb
a migneses késleltetdvonalas szirés/, a kivdlasztott csatornék

Usszegezését sth.
A fejlddés sorén ujabb igények meriiltek fel, Az optimum
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szirdk elméletének adaptéldsa szeizmikus célokra,a tengeri szeiz-
mikdban elengedhetetleniil sziikséges dekonvolucié, az inverz ssaii-
rés, stb., olyan feladatokat jelentettek, amelyeket mér csak di-
gitdlis szémitégépekkel lehet megvalésitani.

A magyarorszédgi szeizmikus milszer- és médszerkutatds a le-
irt fejlodéshez képest megkésett. Csak 1962-ben készilt el az el-
83 magnetofonos regisztrédldsu felvevd berendezés, amellyel 1963-
ban végeztink terepi kisérleti méréseket. Tehdt mire elkezdhet-
tik volna az analég feldolgozds elsd lépéseit, az irodalombél vi-
l4gosan 1lAtszott, hogy a digitdlis uté a jovd., Igy - a kozbilss
1lépesdt kihagyva - a digitdlis kiértékelés megvalésitésédval kezd-
tink foglalkozni, pédrhuzamosan a meginditott digit4lis miiszerku-
tatdssal.

A témekdrben foglalt feladat kettds: részben meg kell olda-
ni & miszerkutatds matematikai problémdit, részben pedig - f8leg
irodalmi tanulmdnyok alapjén - a digitélis szeizmikus kiértékelés
egymist kovetd lépéseit, Célunk, hogy mire & miszerkutatés eljut
a rendszeres digitdlis adatszolgdltatésig, a kiértékelés fel tud-
ja dolgozni az adatokat. A munkék eldrehaladdsdt sokdig hdtrdl-
tatta a rendelkezésre 4116 szémitégépek gyakori cseréje, dtalaki-
tdsa, meghibdsoddsa. Még 1966-ban is t¥bb gépen dolgoztunk és
csak 1967-re sikertilt, kisérleti célokra megfelelS sebességil és
térolékapacitdsu gép /MINSzK-2/ 41land6 és rendszeres hasznglatét
biztositani.

1966-ban megoldottuk az AD konverterbdl a MINSzK-2 szémité-
gépbe valé adatbevitel problémdit. A konverter két vdltozatéhoz
/FM, PWM/ kétféle karakterértelmez§ program készilt. A korrekciés
egység /2.4.2 fejezet/ tervezésével kapcsolatban a kiolvasés hely-
kijelsld gtrbéjének matematikai problémdit is megoldottuk.

A kiértékelési témakdrben a kivetkezd - egyméstél elszige-
telt - problémékkel foglalkoztunk: normilkorrekeié, frekvencia-
sévszilrés éles alul- és felillvdgéssel, jelalakszémitds, invers
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konvoluciés sziirés, kétdimenziés szlirés., A programok részben ké-
gi-digitdldsu adatrendszerre, részben felvett elméleti modellekre
ALGOL nyelven, ill., MINSzK gépi kédban készultek. -
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