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2. ábra: Egyszabadságfokú merev rendszernél a
mozgás jellege
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d = 6 mm 

3. ábra: Az ütési teljesítmény és a fordulatszám 
változása

z

4. ábra: Az ütési teljesítmény és a fordulatszám 
változása
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5. ábra: Az egyszabadságfokú rugalmas modell 

mentén ábrázolva
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6. ábra: A prizmatikus rúd modellje
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A

7. ábra: A fúrószár-
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8. ábra: 
modellje
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9. ábra: Számított ütési impulzus

A

10. ábra: Számított elmozdulás a fúrószár 
csúcspontján
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