MAGYAR GEOFIZIKA XI. EVF. 6. SZ. .

A kozos mélységpontos (CDP)
rendszerek sziirohatasa és atviteli
fiiggvényeik
BODOKY TAMAS

A kozis mélységpontos rendszerek tibbszéros reflexidkat esillapité hatdsdt vizsgaljuk. Ossze-
hasonlitjuk és értékeljik a leggyakrabban alkalmazolt teritési rendszereket. Eljarast mutatunk be az
optimalis geofontavolsag meghatdrozdsara. Megadjuk a t6bbszords reflexiok csiklentésének mértékét
a geofontavolsag és felvételi idd figguényében. A szamitdsokban a nyirségi mélység-sebesség girbét
haszndltuk.

Paccmampusaemes 603MONCHOCMb NOOAGACHUA KPAMHOIX OMPAdceHull npu npumeHeHul
memooa OI'T. Conocmagasiomes u oyeHuearomes Haubosee 4acmo npuMeHsOWUecs: YCmaHoGKu.
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measrocmu 3anucu. IIpu GoldUCACHUAX NPUMEHAAGCH KPUGASL 3A6UCUMOCIIU CKOpOCMell om 24y~
Gun, noayuennas ¢ patione Hupuwez (Cesepo-6ocmounaa Benepusa).

Es wird die dampfende Wirkung untersucht, die von den Systemen mit gemeinsamem Tiefpunkt
auf die Mehrfachreflexionen ausgeibt wird. Die am héiufigsten angewendeten Auslequngs-Systeme
werden verglichen und bewertet. Ein Verfahren zur Bestimmung des optimalen Geophon- Abstandes
wird gezeigt. Der Verfasser gibt das Mass der Herabsetzung der Mehrfachreflexionen in Abhingigkeit
von der Aufnahmezeit und des Geophonabstandes an. Bei den Berechnungen wurden die Tiefen-
Geschwindighkeits-Kurven aus dem Nyirség benutzt.

A CDP rendszerek tobbszoros-reflexié-sziir6 hatdsa, mint ismeretes, azon
alapszik, hogy tobbszoros reflexiok normal korrekeié utan az an. | residual
move out” (RMO) értékkel korrigélatlanok maradnak. Osszegezéskor a hibat-
lanul korrigdlt egyszeresek famshelyesen, a tobbszorosok pedig fazistolassal

osszegezbdnek.
A ODP rendszerek tobbszorostsziirg tulajdonsagainak vizsgalatakor tehat

elGszor az osszegezés miiveletének atviteli fliggvényét kell meghatéroznunk,
majd ennek ismeretében meghatdrozhatjuk, hogy a szlir6hatas hogyan fiigg
a fazistolasoktdl, illetve az ezt meghatirozé teritési paraméterektdl.

Jeloljiik @ (¢) fiiggvénnyel az egyes csatornidkon jelentkezd, azonos alaki-
nak feltételezett beérkezéseket. Az Gsszegezés utan kapott beérkezés:

y)= 3 wlt+ 1), (1)
i=1 -

ahol n a fedésszam

7, az osszegezésben résztvevd csatornak késése a referencia csatornihoz
képest (a referencia csatornara 7, = 0).

Az (1) osszefiiggés a frekvenciatartomanyban az

Y(w)=X(w) > elori (2)
i=1
kapesolatnak felel meg.
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Ebbél leolvashaté, hogy az dsszegzés atviteli fiiggvénye
S(w) = Z eioti (3)

Lathatd, hogy ha 7, = 0 minden ¢-re (helyesen korrigalt egyszeres reflexié
esete), akkor az Osszegezés atviteli fiiggvénye konstans szorzéva egyszertisodik.

Tobbszoros reflexiok esetén a beérkezések az Osszegezésre keriil§ csator-
nakon a beérkezés ¢ idejének és a csatorna robbantéponti tdvolsdganak megfe-
lel6 RMO értékkel késnek. Az RMO (¢, z) fiiggvényt a dinamikus korrekeié
ismert Osszefiiggésének felhasznédldsaval a kovetkezs kozelité képletb6l sza-
mithatjuk

]/ 277 (to] )2 2 }/ 2 17 (4.)2 2
V(t]5) (%)
ahol 7, a vertikdlis terjedési id6
z  arobbantépont — geofontédvolsig

V(t,) az atlagsebesség fiiggvénye.
Referencia-csatorndnak valasszuk az osszegzésben szerepld legkisebb R O-ja
csatornat, erre legyen ¢ = 1, akkor

v, = RMO,— RMO, (5)

A kovetkezékben bemutatott szamitasokhoz a nyirségi 4tlagsebesség fiigg-
vényt hasznaltuk (1. dbra). A kozelité képlettel kiszamitott RMO ¢, v fiigg-

vényt a 2. dbra mutatja be.
Vizsgéljuk ezutdan, hogyan kapcsolédnak a teritési rendszerck az elmon-

dottakhoz.
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1. dbra. A nyirségi atlagsebesség a 2. dbra. A kétszeres reflexié RMO (t,,x) fiiggvénye

vertikdlis beérkezésiidé fiiggvényében
due. 2. Dyuxuus (t,, X) 0CTATOUHOI AHAMHYECOKI

due. 7. KpuBast cpefiHuX ckopocreif
P ¢ /X r HU
paiiona Hupuier B GVHKIUM 0T MONPaBKHU JUISA IBYXKPATHOTO OTPayKeHHst
BEPTHIKAJILHOI'0 BPEMEHHU BCTYILJIEHHS Fig. 2. Die RMO(ty, z) — Funktion der
Fig. 1. Durchschnittsgeschwindigkeit Zweifachreflexion
vom Nyirség in Abhingigkeit von der
Einsatzzeit
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Mint lattuk, minden osszegesatornat egy RMO értéksorozat jellemez.
Adott ¢ esetén az RMO értéksorozat az Gsszegzendd csatorndk z értékeitdl figg.
Irjuk fel az @ értékeket a kovetkezs alakban.

X;= ﬁ,d:aid,
d

14

ahol d a geofontavolsag.
Az egyes Osszegesatornakat igy az a egyiitthaté-sorozattal jellemezhetjiik.

Egy osszegszeizmogram minden Osszegesatorndjéhoz tartozik egy egyiitt-
hatdésorozat. A 24 osszegesatorna egyiitthatésorozatai egy matrixot alkotnak.
A (4)-t vizsgdlva lathatjuk, hogy az @ csak négyzetesen szerepel, ezért a matrix
elemei helyett vehetjiik abszolit értékiiket, és az Osszegzés kommutativitdsa
miatt oszlopként nagysdg szerinti sorrendbe rendezhetjiik éket. Ez a sorrend
az (5) indexezésnek felel meg az RAMO figgvény x szerinti monoton novekvd
volta miatt.

Ez a métrix egy adott teritési rendszerre jellemzd, és Gsszes Osszegszeiz-
mogramjara allandé. A métrix a kovetkezd alaki:

A R e S B oYy (7
AN g el o A R G5,
W B e e S (¢ /S

ahol n a fedésszdm és m a csatornak szama.

3. dbra. A kozéplovéses 4-val jelzett rendszer

OCOROCDOCOC OO GO "E?‘:‘;;:Ia teritési vazlata hatszoros fedés esetére

pont

Y,

g s e sasence e

Due. 3. Cxema HabmoAeHNIT cHcTeMbl A TTPH
LeHTPaJIbHOM T110J10)KeHn I1B [uisi mecTukpar-
HOTO I1ePEKPBITHST 3
Fig. 3. Auslegungsskizze des mit A — bezeich-
neten Mittelschusssystems im Falle einer
Sechsfachbedeckung

A ia e sa o ele Vo ane) wlaiie et ]s annze

4. abra. A B-vel jelzett kiils6lévéses rendszer
(I geofonkoz offsettel) teritési vézlata hatszoros
fedés esetére

Sislaiesioiaaicts e ele elalaiqleielatoalotaY; «Geofon . Pue. 4. Cucrema naosofenuii cricrembl B npn

R R I, 4 VAsbbanlo- paiinem nmosioskennu I1B (emewenue I1B ot -

B = eeteccerannenaansesanselv pont HUM NPOQUIIST paBHO Wary ceHCcMOTIPUEMHUKOR)
—easesea. .o Gt JUIST HIECTHKPATHOrO IePeKPLITHST

Fig. 4. Auslegungsskizze des mit B-bezeichneten
Aussenschusssystems (mit Offset von einem
Geophonabstand) im Falle einer Sechsfachbe-
deckung

3. abra. A C-vel jelzett kiils6lovéses rendszer
(9 geofonkéz offsettel) teritési véazlata hatszoros

N S PO S v fedés esetére
P P P o2 Due. 5. Cxema HaomoaeHuit cucremst C npu
O O o S R I B e v Kpaiinem nososkenuu I1B (emewenue 1B or
N A e e JIMHKHK NIPOQUIISE paBHO 9 waram ceiicMonpHem-
VRobbants- HIIKOB) JUIS1 IECTHKPATHOTO TePeKphITHS
__pont Fig. 5. Auslegungsskizze des mit C-bezeichneten
e 5] Aussenschusssystems (mit Offset von 9 Geo-
phonabsténden) im Falle einer Sechsfachbe-
deckung
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Adott egyiitthatésorozattal jellemzett Osszegesatorna atvitelét a geofon-
tavolsag helyes kivilasztdsdval optimalizdlhatjuk. Mivel pedig mind a 24
osszegesatornahoz azonos geofontavolsag fog tartozni, egy teritési rendszer
annal jobb, minél tobb azonos oszlop szerepel métrixdban — azaz minél
tobb azonos atvitell gsszegesatorna van az dsszegszeizmogramban — és a nem
azonos oszlopok kozott minél kisebb az eltérés. Kzen megfontolas alapjan
vélaszthaték ki azok a rendszerek, ahol a terités és a 16vés szigordan egyiitt
mozog és minden 16vés utan 1éptetjiik a teritést. Ilyen az a hdrom teritési rend-
szer is, amelyre a szamitdsokat bemutatjuk:

A kozéplovéses rendszer, hatszoros fedéssel (3. dbra).

B kiils6 16véses rendszer, vonalban I geofonkoz offsettel, hatszoros fedés-

sel (4. dbra).
C kiils6 16véses rendszer, vonalban 9 geofonkoz offsettel, hatszoros fedés-

sel (5. dbra).
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6. dbra. Az A rendszer (1,5 2,5 6,5 6,5 9,5 10,5)

geofonkoz sorozattal jellemzett 6sszegesatornaja-

nak S(t,,d) (kétszeres reflexié dtviteli) fiiggvénye
n = 30 Hz mellett

@ue. 6. Xapakrepucruka cymmorpaccest S(t,, d)
(a5 IBYXKapPTHOTO OTPayKeHHs1), XapaKTepu-
sviolmpecst cepueil 1maroB ceiicMOIPHEMHHKOB
(7,52,55,56,59,510,5)cucremsl A npun=30ey

Fig. 6. Die Uberfithrungsfunktion S(¢,,d) (Zwei-

fachreflexion) des Summenkanals, charakterisiert

mit der Geophonabstand-Serie: 7,5 2,5 5,5 6,5

9,6 10,5 des mit A bezeichneten Systems im Falle
von n = 30 Hz

Ezeket a rendszereket reprezentald

7. abra. Az A rendszer (0,5 3,5 4,6 7,56 8,5

11,5) geofonkoz sorozattal jellemzett oOsszeg-

csatornajanak S(¢,,d) (kétszeres reflexié atvi-
teli) fiiggvénye n = 30 Hz mellett

due. 7. XapaxkrepHcrika cymmorpacest S(f,,
d) (17151 ABYXKAPTHOr0 OTPa’KeHUs1), XapaK-
TepH3violleiicst cepuii 1waros celicmonpue-
MHHKOB (0,5 3,5 7,5 8,5 771,5) cucremnr A
npu n = 30 ey
Fig. 7. Die Uberfithrungsfunktion 8(¢d)
(Zweichfachreflexion) des Summenkanals,
charakterisiert durch die Geophonabstand-
Serie: 0,5 3,5 4,5 7,5 8,5 11,5 des mit A bezei-
chneten Systems im Falle von n = 30 Hz

egyiitthaté-matrixokat mutatjak be az

1., 2. és 3. tablazatok. A matrixokat megvizsgalva lathaté, hogy az 4 rendszer
métrixa mindossze két oszloptipus, a masik két rendszeré négy-négy oszlop-
tipus ismétlédésébdl all. A harom rendszer dtvitelének megismeréséhez tehat

212



16€ |I€ |0€ |66 (3€ [I€ |08 |63 (29 e 0€ 66 Ge 1€ 0€ 66 (44 16 0¢€ 66 GE 1€ 0¢ 63
86 |L& |9¢ |96 [8G |L& (98 |¢@ 86 LG 9¢ 54 83 L3 98 GG 86 Lg 98 e 8¢ LG 98 Gg
\V6 |88 |&g |IE |Pé (G (3G |IB 124 €3 Ga 1é e €¢ (44 e ¥aé €¢ (44 18 e €3G Go 1é
06 (61 (8T (LT (08 |6I (8T |AT 0e 61 8T LT 06 61 ST LT 0@ 61 8T LT 03 61 81 LT
9L gl NP ST 9T ST IFE 8T I 4 iat eI 9T ST i &1 91 SI VI ST 91 ST 14! 61
Gl |IT |01 (6 . |aL |IT |01 |6 Gl [1 0T 6 al IT 0T 6 Gl 1T 0t 6 Gl 8 0T 6

213

BXLIJPW JOZSPUDL [) ¥
ap10qv,3, — DAV D I, — 1020917 ¢

¥é (€6 |(6¢ |1 |vG |86 |a¢ |12 (v¢ |e&¢ |z |12 |¥2 |eg gz 16 |¥6 |63 |33 IG . (P& "8G 2% |G
0 |61 |81 |[LT |0 BT (8T 2T |05 - [8F ' ISt [zt log ler |sT 4T 0% (6T |8T 4T 0z (61 8T (|4T

91 [¢1 [PT (6T (9T |¢T |vT |e1 9T W [SE - BT T |91 - eI Pl AR (i S Fe (54 e1 ST IC TR pTast oT
61 |11 o1 |6 |eL (11 |o1 |6 gl 11 01 |6 3L I 0or |6 3l IT O] 6 4 155 ol (05 e [

SERL w1 0.0 | G 19 N BR g ¢ 8 L 9 ¢ 8 /2 9 G 8 L 9 ¢ 8 2 9 ]

A FE S el Al e T I 2 € v I ¥ ¢ G I 14 ¢ 3 1 12 g g 1

BXLJPW JOZSPUL g Y

., —vAnv gD | — wzoiqn g, 2

GOT |S°LT (ST (G OT [°0T |¢°IT [¢°TT [¢0T [¢0T |¢IT |¢“TT |eor [ef0T [¢*TT |efTT |e‘or le‘or le‘1r lefit G0T |S°0T |C°IT |[G°TT |gfoT
g6 |98 |68 |66 |¢6 |¢‘B [¢'8 |e6 [o6 ¢S |g'8 [e‘6 [e6 [e'8 a8 |e6 g6 le's [e's  lee ot g8 g8 |6
g9 (gL (oL |g9 le9 |eL |gL |e'9 |g'9 g4 ez [e9 e [e2 ez g g9 [on ez letg ¢9 gL gL g9
g6 6P 6% (6'¢ le‘e eB |ep [o¢ ¢ [ep (¢ e [e'e |¢% e% [o'c lee [e e le'e e [ew e ot
6% |9'¢ |¢'¢ |96 |¢G |9¢ [ge |¢'F [¢B [e'e |¢'e |G [¢e |e‘e et e8¢z |e‘e lee ez ez [efe ¢‘e  [¢G
ST |9°0 |90 [¢°T |e‘T |0 (g0 |e°T. (g1 |g‘o _m,o g°1. STV je%0! (gtol [efT o |e°E [gfor [ef0! et e lg%0r ool [efn

CXTIPW JOZSPUST ' 2V
9ppgn 1, — NV ep I — 1m2p1qm) *

3 Geofizika



osszesen tiz Osszegesatorna-tipus atviteli fiiggvényét kell kiszdmitanunk. Adott
osszegesatorna-tipus atvitelének szamitédsanal 7,-ket 7,(f,,d) kétvaltozds fiigg-
vény alakjaban ismerjiik, az atviteli fiiggvény tehat az S (o, ¢,, d) hdrom val-
tozos fliggvény lesz.

. Kiszamitottuk mind a tiz dsszegesatorna-tipus S (w, ¢, d) fiiggvényét. Ezt
az egyes tipusok osszehasonlitdsara 30 Hz-nél rogzitett frekvencia mellett
S(t,, d) alakban abréazoltuk (6 —15. dbra).

(5 f

(ms) (ms)
30004 J000-
2000+ 2000
1000 1000
0 i 0
. [GeoZ81-8 [Geo281-9]

9. abra. A B rendszer (2 6 10 14 18 22)
geofonkdz sorozattal jellemzett Osszegesa-
torndjanak S(¢,,d) (kétszeres reflexi6 atviteli)

fliggvénye n = 30 Hz mellett

Pue. 9. Xapakrepuctira cymmorpacest S(f,,
d) (ns1 ABYXKPATHOTO OTPayKeHUsI) Xapak-

8. dbra. A B rendszer (1 5 9 13 17 21)
geofonkéz sorozattal jellemzett Gsszegesa-
torndjanak S (¢,,d) (kétszeres reflexié atviteli)

fiiggvénye n = 30 Hz mellett

Due. 8. XapaxkrtepucTika cymmorpaccenl S(f,»
d) (st ABYXKPATHOTO OTPaXkKeHMsl) Xapak-

Tepusviouleiicst cepuell maros ceiicmonpue-
MHHKOB (7 5 913 77 21) cucrembl B npu
n = 30 ey
Fig. 8. Die Uberfithrungsfunktion S(¢,,d)
(Zweifachreflexion) des Summenkanals, cha-
rakterisiert durch die Geophonabstands-Serie:

TepH3vIoLIreiics cepreif waros ceicmornpue-
MHHKOB (26 70 74 718 22) cucrems! B npu
n.=.30 ey
Fig. 9. Die Uberfithrungsfunktion S(¢,,d)
(Zweifachreflexion) des Summenkanals, cha-
rakterisiert durch die Geophonabstands-Serie:

26 10 14 18 22 des mit B-bezeichneten Sys-

15 9 13 17 21 des mit B-bezeichneten Sys-
tems im Falle von n = 30 Hz

tems im Falle von n = 30 Hz

Az atviteli figgvényeket megvizsgdlva megallapithatjuk, hogy az egy
rendszerbe tartozé osszegesatorndk atviteli fiiggvényei valéban nagyon jol
megegyeznek a rovidebb geofontavolsagokhoz tartozé ,,levdgdsi” szakaszon és a
maximalis kioltds zénéjaban. Eltérést csak az ezutin kovetkezd, gyakorlati
szempontbdl érdektelen zéna oszcillaciéiban talalunk.

Az atviteli fiiggvények ismeretében méar sor keriilhet adott teriileten
adott teritési rendszer geofontdvolsiginak optimalizalasira. Optimalizalas
alatt itt természetesen a tobbszords beérkezések kikiiszobolésére optimalis
geofontivolsig kivalasztasat értjiik.

A teriiletre jellemzd adatok koziil az atlagsebesség fiiggvényen kiviil még
ismerniink kell a beérkezések dtlagos spektrumét.
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10. dbra. A B rendszer (3 7 11 1519 23)
geofonkoz sorozattal jellemzett dsszegesator-
najanak S(¢,.d) (kétszeres reflexi6 atviteli)
fiiggvénye n = 30 Hz mellett

- @ue, 70. XapakTepucTHKa CYMMOTPACCh!
S(t,, d) (Juist ABYXKPATHOTO OTPAa>KeHHsT)
XapakTepuavioneiicst cepueil maron ceificmo-
NpUeMHUKOB (3 7 77 75 79 ) cucrembl B npu

= 30 2y
Fig. 10. Die Uberfithrungsfunktion S(¢,,d)
(Zweifachreflexion) des Summenkanals, cha-
rakterisiert durch die Geophonabstands-Serie:
37111519 23 des mit B-bezeichneten Sys-
tems im Falle vonn = 30 Hz

[Gea2871T]

11. abra. A B rendszer (4 8 12 16 20 24)
geofonkdz sorozattal jellemzett Gsszegesator-
nijanak S(¢,,d) (kétszeres reflexié atviteli)
fiiggvénye n = 30 Hz mellett

Due. 77. XapakrepucTHka CYMMOTPacChl
S(ty, d), (1151 ABYXKPATHOIO OTpa>kKeHHst)
XapakTtepuaviouieiicst cepueit maros ceficmo-
NpUEeMHHUKOB (4 8 72 16 20 24) cuctembl B
npu n = 30 2y

Fig. 11. Die Uberfithrungsfunktion S(¢,,d)
(Zweifachreflexion) des Summenkanals, cha-
rakterisiert durch die Geophonabstands-Serie:

4 8 12 16 20 24 des mit B-bezeichneten

Systems im Falle von n = 30 Hz

Nyirségi teriiletiinkon a beérkezések spektrumét a I6. dbra mutatja. Ha
figyelembe vessziik még az alkalmazni kivant szliré atviteli karakterisztikéajat,
akkor eredményképpen rendelkezésiinkre all az osszegezésre keriil§ beérke-

zések spektruma (16. dbra).

A tobbszorosok csillapitdsanak mértékéiil az osszegesatorna altal atenge-
dett tobbszoros energidajanak és a csillapitdas nélkiil dtengedett — azaz késlel-
tetés nélkiil Osszegzett — tobbszoros energidajanak hanyadosat vélasztjuk.

A csillapitds mértékét jeloljiik @-vel, a beérkezések spektrumét A(w)-val,

akkor

{M@W@%Jmmu

Dty d) =

fmmmrm

0

Elvégezve a @ fiiggvény kiszdmitasat a vizsgalt tiz dsszegesatorna-tipusra,

ugy nyerjiik az egyes teritési rendszerek @ fiiggvényét, hogy a benniik szerepld
osszegesatorndk fiiggvényeinek szamtani atlagat képezziik.

Az igy nyert @(l,, d) fiiggvényeket dB-ben dbrazolva, szemléletes képet

kapunk az egyes teritési rendszerek csillapitdsviszonyairdl a teljes regisztralasi

id6 folyaman (17., 18. és 19. dbra).

3*
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12. dbra. A C rendszer (9 13 17 21 25 29)
geofonkdz sorozattal jellemzett Gsszegesator-
najanak S(;,d) (kétszeres reflexi6 atviteli)
figgvénye n = 30 Hz mellett

due. 72. XapakTepHCTHKA CYMMOTPACCHI
S(t., d) (17151 ABYXKPATHOT'0 OTPa>KeHnst),
Xapairepuaviolericst cepueii maros cefic-
MONPHEMHHKOB (9 73 77 27 25 29 ) cucrembl
Crnpu n = 30ey

Fig. 12. Die Uberfithrungsfunktion S(¢,d)

(Zweifachreflexion) des Summenkanals, cha-

rakterisiert durch die Geophonabstands-Serie:

9 13 17 21 25 29 des mit C-bezeichneten Sys-
tems im Falle von n = 30 Hz

13. dbra. A C rendszer (10 14 18 22 26 30)

geofonkéz sorozattal jellemzett Osszegesator-

néjanak S(¢,d) (kétszeres reflexié datviteli)
fiiggvénye n = 30 Hz mellett

due. 73. XapakTepHCTHKA CYMMOTPACCH

S(t,, d) (ansg ABYXKPATHOTO OTPaKeHus),

XapakTepuavioleics cepueil maros ceiicmo-

npueMHUKOB (70 74 718 22 26 30) cucrembl
Cnpun= 30ey

Fig. 13. Die Uberfithrungsfunktion S(¢,,d)
(Zweifachreflexion) des Summenkanals, cha-
rakterisiert durch die Geophonabstands-Serie:
10 14 18 22 26 30 des mit C-bezeichneten
Systems im Falle von n = 30 Hz

A D (t,, d) atviteli diagramokat vizsgalva eredményeinket a kovetkezSk-

ben foglalhatjuk 6ssze:

— a diagramokbdl jél kiolvashaték az egyes rendszerekhez tartozé opti-

mélis geofontavolsagok,

— az optimalisnal rovidebb geofontévdlsé,goknél a csillapitas értéke gyor-

san csokken zérus felé,

— az optiméalisndl hosszabb geofontéavolsagoknal a csillapitas értéke
szintén csokken, majd kb. § dB-nél stabilizalédik és a geofontdvolsig tovabbi

novelésére mar érzéketlen,

— a maximdlis csillapitds zondja kozel fiiggetlen a regisztralasi id6tol.
Az eljards hatésossdga tehdt azonos a szeizmogram teljes hosszdban és igy
sziikségtelen el6re ismerniink a tobbszorosok beérkezési idejét,

— a robbantépontot a terités kozepétdl tavolitva az optimdlis csillapi-

tashoz tartozé geofontdvolsig csokken és a csillapitds értéke né. Minél na-
gyobb offsetet haszndlunk tehat, anndl kedvezSbbek lesznek rendszeriink
tobbszoros szlré tulajdonsagai.

Eredményeink helyes értékeléséhez sziikséges mégegyszer hangsilyozni,
hogy a bemutatott szamitdsok csak egyetlen zajtipussal — a tobbszoros re-
flexidkkal — foglalkoznak. A geofontavolsig optimalizdldsin is csak a tobb-
szorosok eltdvolitdsira optiméalis geofontdvolsag kivéilasztasat értjiilk. A tobb-
szorosoket legjobban eltdvolité teritési paraméterek azonban nem eredmé-
nyezik feltétleniil egvtittal a legjobb jel|zaj viszonyt is. Ezt a méstipust zajok
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14. dbra. A C rendszer (11 15 19 23 27 31)
geofonkoz sorozattal jellemzett sszegesator-
néjanak S(¢,,d) (kétszeres reflexié Atviteli)
fliggvénye n = 30 Hz mellett
Due. 74. XapakrepuCTHKa CYMMOTPACCHI
S(ty, d) (a5t ABYXKPATHOrO OTPa>KeHHit),
XapaKkTepusyiomueiicst cepueif waros ceiic-
MOTIDMeMHHUKOB (77 715719 23 27 37 ) cucrembl
Cnpu n = 30 ey
Fig. 14. Die Uberfithrungsfunktion S(¢,d)
(Zweifachreflexion) des Summenkanals, cha-
rakterisiert durch die Geophonabstands-Serie:
111519 23 27 31 des mit C-bezeichneten Sys-
tems im Falle von n-= 30 Hz
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16. dbra. A beérkezések spektruma a
nyirségi mérési teriileten
@ue. 76. CniexTp BOJIH MO IJI0LA/H
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15. dbra. A C rendszer (12 16 20 24 28 32)
geofonk&z sorozattal jellemzett Gsszegesator-
najanak S(t,,d) (kétszeres reflexié dtviteli)
fiiggvénye n = 30 Hz mellett

due. /5. XapakTepuCTHKAa CYMMOTPACChI
S(t,, d) (anst ABYXKPATHOTO OTpa’keHHst),
Xapakrepusyioueiics cepuei uaros ceiic-
MONpHeMHHKOB (72 76 20 24 28 32) cuc-
Tembl C nipu n = 302y
Fig. 15. Die Uberfithrungsfunktion S(¢y,d)
(Zweifachreflexion) des Summenkanals, cha-
rakterisiert durch die Geophonabstands-Serie:
12 16 20 24 28 32 des mit C-bezeichneten Sys-
tems im Falle von n = 30 Hz
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17. dbra. Az A rendszer @(¢,d) fiiggvénye — a tdbb-
szoros esillapitds mértéke a regisztralasi idé és a geo-

fontivolsag fliiggvényében

Due. 17. Oyuxuus D(f,, d) cucrembl A: 3aBUCHMMOCTD
CTeNneHr MOJaBJICHHUST KPATHBIX BOJIH OT BpeMeHM U OT
luara CEI‘/'ICMOﬂpHeMHHKOB
Fig. 17. Die ®(t,,d)-Funktion des mit A4-bezeichneten
Systems-Mass der Mehrfachdimpfung in Abhiingigkeit
von der Registrierungszeit und dem Geophonabstand
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Fig. 16. Spektrum der Einsiitze im
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18. dbra. A B rendszer @D(t,,d) figgvé-
nye—a tobbszorss csillapitias mértéke:
a regisztrdldsi idé és a geofontavolsig
fuggvényében
due. 18. Oyuxuyst P(1,, d) cucrembl
B: 3aBUCHMOCTD CTETIEHHU I0aBJIeHNsT
KpaTHBIX BOJIH OT BpEMEHM M OT luara
ceficMOTpHUECMHHKOB
Fig. 18. Die ®(t,,d) — Funktion des mit
B-bezeichneten Systems — Mass der
Mehrfachdimpfung in Abhingigkeit
von der Registrierungszeit und dem
Geophonabstand
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19. abra. A C rendszer @(t,,d) fiiggvénye a t6bb-
szords csillapitds mértéke a regisztralasi idé és
a geofontavolsag fiiggvényében

Due. 79. Oyuxiys D1, d) cucremsl C: 3aBHCH-
MOCTh CTeIeHH T0jaBjleHHsl KPaTHBIX BOJIH OT
BpPEeMEeHH H 0T Iara ceificMOoIpHeMHUKOB

Fig. 19. Die ®(t,,d) — Funktion des mit C-bezei-

chneten Systems — Mass der Mehrfachdimpfung

in Abhiingigkeit von der Registrierungszeit und
dem Geophonabstand

— els6sorban a rendezetlen zajok — jelenléte erdsen befolyasolhatja. Ez mint
konstans adédik hozzéd a novekvdé x tavolsiggal (offset- és geofontavolsag)
csokkend jel energidhoz és ha az @ tavolsag elég nagy, a jel teljesen belemoséd-
hat a rendezetlen zajba mint ahogy ezt a rossz energiaviszonyokkal jellemzett

Nyirségben nemegyszer tapasztaltuk.

A rendezetlen zajok szerepét tehat mérések tervezésekor nem lehet figyel-
men kiviil hagyni. A kozolt szamitdsok folytatdsaként jelenleg folyamatban
van a jel[zaj viszony alakuldsidnak vizsgalata rendezetlen zajok jelenlétében.
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